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SZCZEGOLOWA SPECYF IKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-04.02.01a ,
WARSTWA ODCINAJACA Z GEOWLOKNINY

W niniejszej SSTWiORB obowiazuja wszystkie ustalenia zawarte w Ogolnej Specyfikacji Technicznej (OST)
D.04.02.01a. "Warstwa odcinajaca z geowlOkniny” opracowana przez Branzowy Zaklad Dos$wiadczalny
Budownictwa Drogowego i Mostowego Sp. z o.0., Warszawa 2010 r. oraz wszystkie ustalenia zawarte w
Rozporzadzeniu MTiGM z 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi
publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr 43 z 14 maja 1999 r.)

OST - ogolna specyfikacja techniczna

SST - szczegOtowa specyfikacja techniczna

GDDP - Generalna Dyrekcja Drog Publicznych

GDDKIiA - Generalna Dyrekcja Drog Krajowych i Autostrad
PZJ - program zapewnienia jakosci

bhp. - bezpieczenstwo i higiena pracy

GUGIK - Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii
MTiGM - Ministerstwo Transportu i Gospodarki Morskiej

WSTEP.
Przedmiot SSTWiORB.
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Roboét Budowlanych
(SSTWiORB) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwiazanych z wykonaniem warstwy odcinajace;j
z geowlokniny, w zwiqzku z ,, Utwardzeniem przejscia od ul. Kretej do ul. J. Tuwima w Gostyniu.”
- Od km 0+000,0 do km 0,084,0 na dt. 0,084 km.
Zakres stosowania SSTWiORB.
Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowiazujaca podstawe opracowania Szczegdtowej Specyfikacji
Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych (SSTWiORB) stosowanej jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych i wojewaddzkich.
Zaleca si¢ wykorzystanie SSTWiORB przy zlecaniu robot na drogach miejskich i gminnych.
Zakres robot objetych SSTWiORB.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem i odbiorem
warstwy odcinajacej z geowlokniny, stanewiacej-ezesé-podbudowyzasadniezej:
Przedmiar robot, Lp.: 10.
Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z okresleniami podanymi
w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
Podbudowa - dolna czg$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podtoze. Podbudowa moze
sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.
Podbudowa pomocnicza - dolna czg$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji no$nych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze zawiera¢ warstwe
mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.
Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni lezacej powyzej.
Geowldoknina — material nietkany wykonany z wtokien syntetycznych, ktorych spdjnos¢ jest zapewniona przez
iglowanie lub inne procesy faczenia (np. dodatki chemiczne, potaczenie termiczne) i ktdry zostaje maszynowo
uformowany w postaci maty.
Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.
Ogdlne wymagania dotyczace robot.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.
MATERIALY.
Ogolne wymagania dotyczace materiatow.
Ogoélne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.
Materiaty do wykonania robot.
Zgodno$¢ materiatow z dokumentacja projektowa
Materialy do wykonania robot powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub ST oraz ew. z
aprobata techniczna.
Geowloknina

Rodzaj geowldkniny i jej wlasciwosci powinny odpowiada¢ wymaganiom okre§lonym w dokumentacji
projektowej lub OST.
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W przypadku braku wystarczajacych danych, przy wyborze geowtdkniny mozna korzystaé z ustalen podanych w
zalaczniku 2.

Geowloknina moze by¢ sktadowana na placu budowy w nieuszkodzonym opakowaniu, nawinigta na tulej¢ lub
rur¢ metalowa, ktore zaleca si¢ zdejmowac przed momentem wbudowania.

Rolki geowldkniny nalezy sktadowaé¢ w suchym miejscu, na czystej i gladkiej powierzchni oraz nie wigcej niz
trzy rolki jedna na drugiej. Nie wolno sktadowaé rolek skrzyzowanych oraz wyjatkowo mozna zezwoli¢ na
sktadowanie rolek nie opakowanych przez okres dluzszy niz tydzien. W przypadku wadliwego skladowania, nalezy
usuna¢ wierzchnia warstwe geowlokniny, jako nieprzydatna do dalszych robdt. Po zdjgciu opakowania,
geowtoknina nie powinna by¢ narazona na zawilgocenie.

Przy sktadowaniu geowtokniny nalezy przestrzegac zalecen producenta.
Elementy mocujace geowldkning do podtoza

Do przytwierdzania geowlokniny do podtoza stosuje si¢ szpilki lub klamry z pretow stalowych srednicy okoto
12+16 mm. Pr¢t powinien by¢ zaostrzony i mie¢ dtugo$¢ min. 30 cm. Prgt powinien mie¢ czg$¢ pozioma,
dociskajaca geowlokning do podtoza, np. odgigcie w ksztalcie litery U, przyspawany kawatek blachy itp.

Elementy mocujace stosuje si¢ na zakladach i krawgdziach pasow geowldkniny.

Piasek do wyrownania podioza

Przy wyrownywaniu podtoza nalezy stosowaé piasek, nie zawierajacy kamieni lub elementéw obcych,

mogacych uszkodzi¢ geowldkning.

SPRZET.

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
Sprzet stosowany do wykonania robot.

Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania
ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:

a) uktadarki do uktadania geowlokniny o prostej konstrukcji, umozliwiajace rozwijanie geowtokniny ze szpuli, np.
przez podwieszenie rolki do wysiggnika koparki, ciagnika, tadowarki itp.,
b) drobny sprzgt pomocniczy, jak pila, ndz, nozyce, miotek itp.

Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach

producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

TRANSPORT.

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

Transport kruszywa.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport materiatow.

Materialy sypkie (np. piasek) mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami i nadmiernym zawilgoceniem.
Geowloknina moze by¢ transportowana dowolnymi $rodkami transportu, pod warunkiem:

— opakowania bel (rolek) folia, chronigca przed uszkodzeniem i negatywnym dziataniem promieniowania
stonecznego,

— zabezpieczenia opakowanych bel przed przemieszczaniem si¢ w czasie przewozu, przed zawilgoceniem,
zabrudzeniem i nadmiernym ogrzaniem,

— ulozenia rolek poziomo, nie wigcej niz w trzech warstwach,

— niedopuszczenia do kontaktu bel z chemikaliami, thuszczami oraz przedmiotami mogacymi przebi¢ lub rozciaé
geowtokning,

— przestrzegania zalecen producenta, dotyczacych warunkow przewozu geowtdkniny,

— niedopuszczenia do porozrywania i podziurawienia opakowania z folii w czasie wytadowywania geowlokniny ze
srodka transportu.

WYKONANIE ROBOT.

Ogodlne zasady wykonania robot.

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

Zasady wykonywania robot.

Konstrukcja i sposob wykonania rob6t powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa i ST. W przypadku
braku wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji
podanych w zatacznikach.

Podstawowe czynnoS$ci przy wykonywaniu robdt obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,

2. ulozenie warstwy odcinajacej z geowtokniny,

3. roboty wykonczeniowe.

Roboty przygotowawcze.

Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub wskazan Inzyniera:

— ustali¢ lokalizacjg robot,

— przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegdétowego wytyczenia robot oraz ustalenia
danych wysokosciowych,
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— usunac przeszkody, np. drzewa, krzaki, korzenie, wigksze kamienie, ktore moglyby uszkodzi¢ geowtokning,

— wyréwnanie powierzchni gruntu podfoza, np. przez $cigecie tyzka lub prze ulozenie warstwy piasku grubosci
okoto 5 cm roztozonego rgcznie bez zaggszczania.

Utozenie warstwy odcinajacej z geowlokniny.

Geowtokning nalezy uktada¢ r¢cznie lub za pomoca uktadarki wzglednie ciagnika itp. przez rozwijanie szpuli,
lekko ja naciagajac. Zaleca si¢ sporzadzi¢ plan ukladania, okres§lajacy wymiary pasm, kierunek postepu robot,
kolejnos¢ uktadania pasm, szerokos¢ zaktadow, sposob taczenia itp.

Folig, w ktora sa zapakowane rolki geowltdkniny, zaleca si¢ zdejmowac bezposrednio przed uktadaniem. W celu
uzyskania mniejszej szerokosci rolki mozna ja przeciaé pita.

Geowlokning nalezy tak uktadac, by pasma lezaty poprzecznie do kierunku zasypywania. Zaktady sasiednich
pasm powinny wynosi¢ 30+50 cm. W niektorych przypadkach pasma mozna uktada¢ wzdhuz osi. Nalezy wowczas
szczegOlnie przestrzega¢ zachowania zaktadu pasm. Aby zapobiec przemieszczaniu np. przez wiatr, pasma nalezy
przymocowaé (np. wbitymi w grunt pretami w ksztatcie U) lub chwilowo obciazy¢ (np. pryzmami gruntu, workami
z gruntem itp.). W uzasadnionych przypadkach wymagane jest faczenie pasm, najczgsciej na budowie za pomoca
zszycia, potaczen specjalnych itp. Nalezy zwraca¢ uwagg, aby nie uszkodzi¢ geowtokniny.

Wskazane jest stosowanie pasm jak najszerszych (okoto 5 m), gdyz mniej jest zaktadow i potaczen. W
przypadku dysponowania waskimi pasmami (1,5 + 3 m) korzystny jest uklad krzyzowy z przeplecionych
prostopadlych pasm, rozwijanych poprzecznie i podtuznie. Uklad taki zapewnia skuteczna dwukierunkowa
wspotprace materiatu.

Niedopuszczalny jest ruch pojazdéw i maszyn budowlanych bezposrednio po utozonej geowtokninie.

Roboty wykonczeniowe.

Roboty wykonczeniowe powinny byé¢ zgodne z dokumentacja projektowa i ST. Do robdt wykonczeniowych
naleza prace zwiazane z dostosowaniem wykonanych rob6t do istniejacych warunkéw terenowych, takie jak:

— odtworzenie przeszkod czasowo usunigtych,

— niezbgdne uzupetnienia zniszczonych w czasie robot elementéw robot,

— roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot.

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

Badania przed przystapieniem do robét.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (np.
stwierdzenie o oznakowaniu materialu znakiem CE lub znakiem budowlanym B, certyfikat zgodnosci,
deklaracje zgodnosci, aprobate techniczna, ew. badania materialdéw wykonane przez dostawcow itp.),

— ew. wykona¢ wlasne badania wiasciwosci materiatdéw przeznaczonych do wykonania robot, okreslone przez
Inzyniera,

— sprawdzi¢ cechy zewngtrzne gotowych materiatow.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

Badania w czasie robot.

Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw, ktore nalezy wykonaé w czasie robot podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaré6w w czasie robot

Lp. Wyszczegolnienie badan i pomiaréw Czq;t;(‘;ﬁzvosc Wartosci dopuszczalne
1 Lokalizacja i zgodno$¢ granic terenu Wg pktu 5 i dokumentacji
. . ) 1 raz . .

robdt z dokumentacja projektowa projektowej

2 | Oczyszczenie i wyréwnanie podloza Cate podioze Wg pktu 5.3

3 Prawidlowos¢ ulozenia geowlokniny Jw. Wg pktu 5.4

4 Zabezpleczeme': geowiokmny pr’ZF:d Tw. We pktu 5.4
przemieszczeniem, prawidlowosé
polaczen, zakotwien, ew. balastu itp.

5 Przestrzegam? ograniczef ruchu Jw. Wa pktu 5.4
roboczego pojazdéw i maszyn

6 Wykonanie robdt wykonczeniowych Ocena ciagla Wg pktu 5.5

OBMIAR ROBOT.

Ogodlne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej warstwy odcinajacej.
ODBIOR ROBOT.

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.
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Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie

pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiodr tych robot powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” oraz

niniejszej OST.

PODSTAWA PLATNOSCL

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

Cena jednostki obmiarowe;.

Cena wykonania 1 m? warstwy odcinajacej z geowtokniny obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— przygotowanie podtoza,

— dostarczenie materiatéw i sprzetu,

— wykonanie robot przygotowawczych,

— ulozenie geowlokniny wedlug wymagan dokumentacji projektowej, ST i specyfikacji techniczne;j,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,

— odwiezienie sprz¢tu.

Sposob rozliczenia robdt tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania robot okreslonych niniejsza OST obejmuje:

— roboty tymczasowe, ktore sa potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sa przekazywane
Zamawiajacemu i sa usuwane po wykonaniu robot podstawowych,

— prace towarzyszace, ktore sa niezbgdne do wykonania robot podstawowych, niezaliczane do robot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

Szczegdtowy zakres robdt objetych platnoscia.

Zgodnie z zakresem podanym w pkt. 9.2 platnoscia zostaja objgte:

— Przedmiar robot, Lp.: 10.

PRZEPISY ZWIAZANE.

Ogodlne specyfikacje techniczne (OST)

OST M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

Normy.

PN-EN ISO 10319 -  Geotekstylia — Badanie wytrzymatos$ci na rozciaganie metoda szerokich probek

PN-EN ISO 12236 -  Geotekstylia i wyroby pokrewne — Badanie na przebicie statyczne (metoda CBR)
PN-EN ISO 12956 - Geotekstylia i wyroby pokrewne — Wyznaczenie charakterystycznych wymiaréw porow

D-04.02.01a



