SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.02.01.01.

Roboty ziemne

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwiazanych ze WYKONANIEM ROBOT ZIEMNYCH PODELUZNYCH I POPRZECZNYCH
MECHANICZNIE Z GRUNTU KATEGORII | — VI Z I TRANSPORTEM UROBKU NA ODLEGLOSC
DO 1 km.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t podczas:

Przebudowa odcinka ul. Brzoskwiniowej od km 0+000 do km 0+141 w m. Gostyn.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy wykonywaniu wykopow w
gruntach kat. I - V i obejmuja:
a) wykonanie wykopoéw zgodnie z dokumentacja techniczna,
b) zatadunek i transport wykopanego gruntu przeznaczonego na wywoz.,
¢) wykonanie koryta gruntowego,
d) zageszczenie gruntow podtoza w wykopach,
e) wstepne profilowanie wykopéw do projektowanego przekroju porzecznego,
1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi normami i SST D.00.00.00.
Glebokos¢ wykopu - odlegtos¢ migdzy terenem a osig koryta gruntowego w wykopie, mierzona w kierunku
pionowym.
Wykop ptytki — wykop, ktorego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.
Wykop $redni — wykop, ktorego glebokosc¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
Wykop gleboki - wykop o glebokosci przekraczajacej 3 m.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.
Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w SST D.00.00.00. "Wymagania og6lne".

2. MATERIALY,
2.1. Nie wystepuja

3. SPRZET
3.1. Przy mechanicznym wykonywaniu robot ziemnych Wykonawca powinien dysponowaé nastgpujacym
sprawnym sprzetem technicznym:
- spycharka gasienicowa 74 kW ( 100kM ),
- koparka do wykonania wykopow oraz zatadunku nadmiaru gruntu na samochody,
3.2. Sprzet mechaniczny do zaggszczenia gruntow podtoza w wykopach:
- walce wibracyjne $rednie



- plyty wibracyjne
- szybko uderzajace ubijaki

4. TRANSPORT

4.1. Transport nadmiaru gruntu z wykopow oraz gruntu nie nadajacego si¢ do wbudowania w nasyp,
odbywa¢ si¢ powinien samowyladowczymi $rodkami transportu. Uzyte Srodki transportu musza by¢
sprawne technicznie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajace wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty zwiazane z wykonaniem wykopow.
5.2, Warunki ogblne

- Wykonanie wykopow moze nastapi¢c po wykonaniu robot przygotowawczych oczyszczenie terenu
budowy z drzew i krzewow, zdjeciu darniny, zdjeciu humusu i usunigciu kamieni i po wyrazeniu zgody
przez Inzyniera.

- Oznakowanie prowadzonych robot powinno by¢ zgodne z "Instrukcja oznakowania robot w pasie
drogowym"- stanowiace zatacznik nr 1 do zarzadzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej oraz
Ministra Spraw Wewngtrznych nr 184 z dn. 6.06.1990 r ( Monitor Polski nr 24 z 1990 r ) Za
bezpieczenstwo ruchu w obrebie odcinka drogi, na ktorej prowadzone sa roboty ziemne odpowiedzialny
jest Wykonawca.

5.3. Wykonanie wykopow

Grunt z wykopu nie wbudowany w nasyp, zaladowany bedzie koparka tadowarka na $rodki transportu i
odwieziony na odktad. Miejsce odktadu wskaze Inzynier

Wskaznik zageszczenia podtoza w wykopach powinien wynosi¢ do gltebokosci 1,0 m nie mniej niz 1,00.
Jezeli grunty rodzime w wykopach nie maja wymaganego wskaznika zaggszczenia, to nalezy je dogescic
przed utozeniem konstrukcji jezdni do poprzednio podanej warto$ci.

Wilgotnos¢ gruntu w czasie jego zaggszczenia, powinna by¢ zblizona do optymalnej. Gdy wilgotno$¢ gruntu
przeznaczonego do zageszczenia jest mniejsza od 0,8 wilgotnosci optymalnej, zaggszczany grunt zaleca sig
polewa¢ woda. Gdy wilgotnos$¢ gruntu jest wigksza od 1,25 wilgotnos$ci optymalnej grunt nalezy przesuszy
W sposob naturalny lub przez dodanie wapna palonego. Wilgotno$¢ optymalna gruntu i jego gestos¢ nalezy
okresli¢ laboratoryjnie wg. PN-88/B-04481 "Grunty budowlane. Badania probek gruntu.".

Odchylenie rzednych koryta gruntowego do rzednych projektowanych nie powinno by¢ wigksze od 1 cm,
szerokos$ci korony drogi nie powinna rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej wigcej niz o 10 cm, a krawedz
korony nie powinna mie¢ widocznych zataman.

Pochylenie skarp wykopow nie moze si¢ r6zni¢ od projektowanych pochylen wigcej niz o 10%.
Powierzchnie skarp nie powinny mie¢ wigkszych wklgsnigé niz 10 cm.

Szerokos$¢ i gteboko$¢ rowdw nie powinna ro6zni¢ si¢ od projektowanych wigcej niz o 5 cm

Spadek dna rowow powinien by¢ zgodny z zaprojektowanym z doktadnoscia do 0,05%

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Po wykonaniu wykopow nalezy sprawdzi¢, czy pod wzgledem ksztattu i wykonczenia odpowiada on
wymaganiom wg. pkt.5.3 oraz czy dokladnos¢ wykonania nie przekracza tolerancji podanych w SST lub
odpowiednich normach.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiaru jest m® wykonanego wykopu (wykopanego gruntu).

Obmiar rob6t polega na okre$leniu faktycznego zakresu robét oraz obliczeniu usunigtych z wykopu m®
gruntow.

Obmiar robo6t obejmuje roboty objete Umowa oraz dodatkowe nieprzewidziane, ktdrych potrzebg wykonania
uzgodniono w trakcie trwania robot pomigedzy Wykonawca a Inzynierem.

Obmiaru dokonuje Wykonawca w sposob okreslony w Umowie.

Sporzadzony obmiar Wykonawca uzgadnia z Inzynierem w trybie ustalonym w Umowie. Wyniki obmiaru
nalezy poréwna¢ z dokumentacja, kosztorysowo -techniczng w celu okreslenia réznic w ilo$ciach robot.



8. ODBIORU ROBOT
8.1. Odbiory czesciowe i koncowe wg SST D.00.00.00

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoblne wymagania dotyczace ptatnosci podano w D.00.00.00
9.2. Szczegodtowe warunki ptatnosci obejmuja:
- dostarczenie na miejsce robot sprzgtu niezbednego do ich wykonania
- zdjecie warstwy ziemi urodzajnej gr.15 cm,
- wykonanie wykopu koparka z odwozem urobku na odlegtos¢ 2 km,
- wykonanie wykopu koparka bez odwozu urobku,
- wykonanie wykopu recznie bez odwozu urobku,
- zageszczenie gruntdw podtoza w wykopach,
- wstgpne profilowanie skarp i dna wykopow do projektowanego przekroju poprzecznego,
oznakowanie robot oraz przemieszczanie znakow wraz z postgpem robot
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. "Instrukcja oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym" zal. nr 1 do Zarzadzenia Ministra
Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Ministra Spraw Wewngtrznych nr 194 z dn. 6.06.1990 r. PN-
88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek



