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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegobtowe] specyfikacji technéj (SST) s wymagania dotycxke
wykonania i odbioru rob6t zwzanych ze zdiciem warstwy humusu i darniny . Roboty te prowadzordabw
zwiazku z budow Al. Kasyna Gostiskiego w Gostyniu.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi doktipreetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob4t wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robot zwanych ze zdjciem
warstwy humusu i darniny wykonywanych w ramach tgiraygotowawczych i obejmayj
- mechaniczne zebranie warstwy ziemi urodzajnej géabéredniej 10 cm, z odwiezieniem na odkfad (na
sktadowisko Inwestora) i sktadowaniem jej w regmjah pryzmach,

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane ok&enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagaogdine” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogblne wymagania dotygee robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie1.5.
1.6. Okreslenie grupy, klasy i kategorii rob6t wg Wspélnego ®wnika Zamowien CPV:

Grupa robot: 451  Przygotowanie terenu pod fgdo
Klasa robét: 4511 Roboty w zakresie burzemazbiorki obiektéw budowlanych, roboty ziemne
Kategoria robot: 45112 Roboty w zakresie buizemmboty ziemne

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZAT

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
3.2. Sprat do zdjecia humusu i darniny

Do wykonania rob6t zwizanych ze zdjciem warstwy humusu nie nadagj sk do powtérnego zycia

nalezy stosowa:

- roéwniarki,

- spycharki,

- przystosowane do tego celu koparki

— lopaty, szpadle i inny spet do recznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscach, gdzie pitwe
wykonanie robét spezem zmechanizowanym nie jest dioe,

- koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transpoa odlegté¢ wymagajca zastosowania
takiego sprztu.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagandnagj pkt 4.
4.2. Transport humusu i darniny

Humus naley przewozé transportem samochodowym. Wybgnodka transportu zaky od odlegidci,
warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-000QNymagania ogdlne” pkt 5.
Teren pod budow drogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopdéw i w innyckejstach
wskazanych w dokumentacji projektowej powiniett bgzyszczony z humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydijeta z przeznaczeniem do ffiejszego u@ycia przy umachianiu skarp
oraz do innych czynnmi okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie rnadmhumusu
powinno by wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniaigniera.

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem przystosowanych do tego lkasdarek,
rowniarek lub spycharek. W watkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest worpce dla
prawidlowego wykonania robét, wzglnie mae stanowt zagraenie dla bezpiecZstwa robo6t (zmienna
grubas¢ warstwy humusu, gsiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowareczne wykonanie robét, jako
uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalgy zdja¢ z powierzchni catego pasa rob6t ziemnych oraz w innych weejs
okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanycheaar Irzyniera.

Grubdi¢ zdejmowanej warstwy humususred. 10 cm, 25 cm, 40, 50 cm.

Zdjety humus naley sktadow& w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania humusu poyvimye
przez Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zaniecasizen, a take najedzaniem
przez pojazdy. Nie naky zdejmowa& humusu w czasie intensywnych opadéw i bezpdnio po nich, aby
unikna¢ zanieczyszczenia ghriub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoinl’6.
Wszystkie badania i pomiary wykonywanema koszt Wykonawcy.

6.2. Kontrola usunigcia humusu i darniny

Sprawdzenie jakai robét polega na wizualnej ocenie komplétmaisunicia humusu.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.08\3@nagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nt (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu.
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8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-00.0pM@nagania ogoélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrsci podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 riwykonania robét obejmuje:
- oznakowanie miejsca prowadzonych robét,

— mechaniczne zdgie darniny z odwiezieniem poza teren budowy i skiadowanjemw regularnych
pryzmach,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.



