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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegobtowe] specyfikacji technej (SST) s wymagania dotycke
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysékmwych. Roboty te prowadzone
beda w zwiazku z budow Al. Kasyna Gostiyskiego w Gostyniu..

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi paastg dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w are 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych wchodz:

a) wyznaczenie sytuacyjne i wysagkmwe 0si trasy oraz projektowanych elementow dvogd,

b) wyznaczenie dodatkowych punktoéw wysésiowych (reperéw roboczych),

¢) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

d) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ichefrzniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

e) wykonanie mapy powykonawczej (inwentaryzacyjnej) gayghej sytuacyjno — wysokoiowej i przekazanie
jej do Gérodka Geodezyjnego i Inwestorowi (3 egz.).

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punktyudkowe oraz poctkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostate okrdenia podstawowe gszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymaganiaiog” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jékdch wykonania oraz za zgodfib z Dokumentagj
Projektows, SST i poleceniami lizyniera. Ogblne wymagania dotygz robo6t podano w SST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt. 1.5.

1.6. Okreslenie grupy, klasy i kategorii rob6t wg Wspdlnego Bwnika Zamoéwien CPV:

Gruparobot: 451  Przygotowanie terenu pod bgdo
Klasa robét: 4511 Roboty w zakresie burzemazbiorki obiektéw budowlanych, roboty ziemne
Kategoria robét: 45111 Roboty w zakresie buizemboty ziemne

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania podano w SS00M0.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Nalezy stosowé pale drewniane z gwalziem lub petem stalowym, stupki betonowe albo rury
metalowe o diugéei okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granabdt ziemnych, powinny miéesrednie; od 0,15 do 0,20 m i
diugas¢ od 1,5 do 1,7 m, a dla punktéw utrwalanych w istaggj nawierzchni bolce stalowgednicy 5 mm i
dtugdsci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mi& diugas¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatay.
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3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysakmwyych naley stosowd nastpujacy sprz:t:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktoéw vigsoiowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagan@naj pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materialy mana przewozi dowolnymisrodkami transportu zaakceptowanymi przezyinera
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-000QNymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &wykonane zgodnie z oboyziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien praéjod Zamawiajcego dane zawierge
lokalizack i wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamaygego, Wykonawca powinien przeprowatlzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezime do szczegbtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byykonane przez osoby posiagtz¢ odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformaivdnzyniera o wszelkich kidach wykrytych w
wytyczeniu elementow drogowych i kanalizacyjnych.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okridone w dokumentacji projektowepzgodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste radne terenu istotnie édia sie od
rzednych okrdélonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadénoi tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno byzmieniane przed pogfiem odpowiedniej decyzji przez dgniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikgge z r@&nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyimera, zostamwykonane na koszt Zamawigijego. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku atmgi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazuj na pomiarach Wykonawcy, nie magby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punktyspednie osi trasy mugzbyé zaopatrzone w
oznaczenia okéajace w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i
wzOor tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ocheonszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaéze czasie
trwania robét. Jeeli znaki pomiarowe zostanzniszczone przez Wykonawcswiadomie lub wskutek
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zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszegwauzenia robét, to zostarone odtworzone na
koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawigt realizacji robét nale do
obowiazkéw Wykonawcy.

5.3. Repery robocze

Repery robocze natg zalazy¢é poza granicami robot zwzanych z wykonaniem trasy drogowej —
sciezki rowerowej i obiektéw towarzysxych (w odlegitéci od granicy robét nie wekszej niz 500 m). Jako
repery robocze maa wykorzysté punkty state na stabilnych, istniglych budowlach wzdtutrasy drogowej. O
ile brak takich punktow, repery robocze nalezalazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposolkluozapcy osiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nale okresla¢ z taka dokladndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujiwelacg podwdjra w nawihzaniu do reperow matwowych.

Repery robocze powinny by wyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawieca wyrane i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegog¢dne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy oraz elementéw drogowych malerykona w oparciu o dokumentagjprojektovs
oraz inne dane geodezyjne przy wykorzystaniu sieci poliggmji paistwowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentaciji projektowe;.

Os trasy powinna b wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachiainich w odlegtéci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania traegzlnie rzadziej nico 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasfosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wieksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktéw osi trasy nalewyznaczy z doktadndcia do 1 cm w
stosunku do rginych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nateizy¢ materialdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy @vigwca robot zagpi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebmpoza granicrob6ét.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaezémavedzi wykopow na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robo6t), zgodnie z dokumentagprojektovs oraz w miejscach wymaggjych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robdhiejscach zaakceptowanych przezyhiera.

Do wyznaczania krawdzi wykopdw naley stosowé dobrze widoczne paliki. Odlegié miedzy
palikami naley dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogoweje@di¢ ta co najmniej
powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi uthiwia¢ wykonanie wykopoéw o ksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania og6loie’6.
Wszystkie badania i pomiary wykonywanera koszt Wykonawcy.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych naky prowadzé wedtug ogoélnych zasad oldenych w
instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zijie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.0MBfnagania ogdlne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowy jest km (kilometr).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00A@nagania ogoélne” pkt 8.

8.2. Sposi6b odbioru rob6t

Odbiér robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie rasje na podstawie szkicow i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli gemginej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 9

9.2. Cena jednostki obmiarowej — roboty pomiarowe

Cena 1 km wykonania robét pomiarowych obejmuje:

- oznakowanie miejsca prowadzonych robét,

- wyznaczenie osi trasy oraz projektowanych elememi@gowych,

- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,

- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich grzaiszczeniem i oznakowanie utatvieg
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- wykonanie mapy powykonawczej (inwentaryzacyjnej) geg@feg sytuacyjno - wysokiiowe] i
przekazanie jej do ©odka Geodezyjnego i Inwestorowi (3 egz.)

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykomyavarac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwg@s@&wny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowagmaj GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysakiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjngsekaciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpgdGiK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjngd 38K 1983.
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