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1. Wstep

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Techniczne

Szczego6towa Specyfikacja Techniczna D.00.00.00 ,\afenia Ogoélne” odnosiesido
wymaga wspoélnych dla poszczegdlnych wymaggechnicznych dotyezych wykonania
i odbioru robét, ktére zostanwvykonane w zwjzku z utwardzeniem drogi gminnej odcinek
Tworzymirki - Gaj.
1.2. Zakres stosowania SST

SzczegoOlowe Specyfikacje Techniczne stap@mas¢ Dokumentéw Kontraktowych i nale-

zy je stosowa w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpuaHcil.
1.3. Zakres Robot obgtych SST
1.3. 1. Wymagania ogolne nalg rozumie i stosowa w powizaniu z nkej wymienio-

nymi Szczegotowymi Specyfikacjami Technicznymi:

D.01.01.01 Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i punkidwgokaciowych
D.02.01.01 Wykonanie wykopdw w gruntach I+IV kat

D.03.01.03 Czyszczenie udzer odwadniagcych

D.04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zggczeniem podia

D.04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw konstypriych

D.04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilineg@ mechanicznie
D.05.02.01 Nawierzchnia z kruszywa tamanego staivlanego mechanicznie
D.06.01.01 Umocnienie skarp, rowéuciekéw

D.06.03.01 Scinanie poboczy

D.06.04.01 Rowy

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione paiej okre&lenia naley rozumie w kazdym przypadku nagbpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedolacy budynkiem, stanowty catG¢
techniczno-aytkows (droge) albo jego czs¢ stanowsca odebny element konstrukcyjny
lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemmyzet)

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odgyrod jezdni, przeznaczo-
ny do ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchuplgtoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi gdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadze-
niem
I zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa (montaowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona
do ruchu pojazdow obstugigych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayprze
dziana do usugcia po jego zakizeniu.

1.4.5. Dziennik Budowy - opatrzony piecgia Zamawiagcego zeszyt, z ponumerowany-
mi stronami, stidgcy do notowania wydaraezaistniatych w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbiorovbdRoprzekazywania polete
I innej korespondenciji technicznej pawizy Inzynierem, Wykonawgi projektantem.
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Jezdnia- czs$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
Inzynier - osoba wyznaczona przez Wykonagwgpowaniona do kierowania Ro-
botami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kokia

1.4. 8. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokamggpai awaryj-
nego postoju i pasami dzieymi jezdnie.

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni- uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhcze-
nia.

1.4.10. Korpus drogowy- nasyp lub ta g&¢ wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi
i skarpami rowow.

1.4.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celazehia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.12. Rejestr Obmiaréw - akceptowany przez igniera rejestr z ponumerowanymi
stronami stagcy do wpisywania przez Wykonagwobmiaru dokonywanych Roboét w
formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zakznikow. Wpisy w Rejestrze Obmia-
row podlegaj potwierdzeniu przez hyniera.

1.4.13. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakeegme przez

Zamawiagcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadgrob zwizanych
Z ocen jakasci materiatdw oraz Robot.

1.4.14. Materialy - wszelkie tworzywa nieziolne do wykonania Robot, zgodne z Doku-
mentacy Projektowg i Szczegotowymi Specyfikacjami Technicznymi, zagkowane
przez irzyniera.

1.4.15 Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstw gicych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podi@ gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

1.4.6.
1.4.7.

a) Warstwa scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bémmnio oddziaty-
waniu ruchu i czynnikdéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdgra s¢ micdzy warstvy scieralrg a podbudo-
wa, zapewnigjca lepsze rozienie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudow.

c) Warstwa wyréwnawcza- warstwa stgagca do wyrownania nieréwso podbudo-
wy lub profilu istniegcej nawierzchni.

d) Podbudowa- dolna czs¢ nawierzchni stigca do przenoszenia obgen od ruchu
na podtage. Podbudowa nie skfada si z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocnicze).

e) Podbudowa zasadnicza- gorna czs¢ podbudowy spetniaga funkcje néne
w konstrukcji nawierzchni. M ona sktadasi¢ z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza dolna czs¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji no-
snych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przedtalzem wody, mrozu i przeni-
kaniem czstek podiga. Maze zawiera warstwe mrozoochrong, odgiczapca lub
odcinagca.

g) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu unietiwienia przenikania cg
stek drobnych gruntu do warstwy nawierzchmade] powye).
1.4.16. Niweleta- wysoka@ciowe i geometryczne rozwitie na ptaszczyie pionowego prze-
kroju w osi drogi lub obiektu mostowego.
1.4.17. Objazd tymczasowy- droga specjalnie przygotowana i odpowiednio ymana
do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres byidow
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1.4.18. Odpowiednia (bliska) zgodnéé - zgodnsé¢ wykonywanych Robot z dopuszczo-
nymi tolerancjami, a jdi przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przegjtnymi tole-
rancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rgaRobo6t budowlanych.

1.4.19. Pas drogowy- wydzielony liniami rozgraniczggymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewéw. Bagowy mae réwnie obejmo-
wac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowygdezan chrongcych ludzi isro-
dowisko przed ugrliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.20. Pobocze cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymmyavast pojaz-
dow, umieszczenia wdzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych,
stuzaca jednoczaie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.21. Podtde - grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchpido gebokasci przema-
rzania.

1.4.22. Podit@ge ulepszone- gorna warstwa podia, lezagca bezpérednio pod nawierzchai
ulepszona w celu unitiwienia przegcia ruchu budowlanego i wi@wego wykonania
nawierzchni.

1.4.23. Polecenie liyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przeyniera,

w formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji Robét lub innych sprawazamych z
prowadzeniem budowy.

1.4.24. Projektant- uprawniona osoba prawna lub fizyczradza autorem Dokumentacji Pro-
jektowe).

1.4.25. Przedsiwziecie budowlane- kompleksowa realizacja nowego g#enia drogowego
lub calkowita modernizacja (zmiana parametrow gdocEnych trasy w planie
i przekroju podtanym) istniejcego paczenia.

1.4.26. Przepust- obiekty wybudowane w formie zamktej obudowy konstrukcyjnej, stu-
zgce do przeptywu matych ciekow wodnych pod nasygdesrpusu drogowego lub dla
ruchu kotowego, pieszego.

1.4.27. Diugosé mostu - odlegtag¢ migdzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w
przypadku mostow tukowych z nadsypk odlegta¢ w $wietle podstaw sklepienia
mierzona w osi jezdni drogowe;j.

1. 4. 28. Konstrukcja nosna (przesto lub przsta obiektu mostowego) - ¢& obiektu
oparta na podporach mostowych, twgoa ustroj nioscy dla przeniesienia ruchu po-
jazddéw lub pieszych.

1.4.29. Most - obiekt zbudowany nad przeszkpaiodmy dla zapewnienia komunikacji

drogowej i ruchu pieszego.

. 30. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pielsz przepust.

. 31. Przyczotek- skrajna podpora obiektu mostowego. Maskitadé sie z petnejscia-

ny, stupow lub innych form konstrukcyjnych, np. zkt, komor.

1. 4. 32. Rozpietos¢ teoretyczna - odlegia¢ miedzy punktami podparcia (kyskami),
przgsta mostowego.

1. 4. 33. Szerokaé¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegks miedzy zewrtrzny-
mi krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadé) osi podtinej,
obejmuje catkowif szeroké¢ konstrukcyjma ustroju niogcego.

1. 4. 34. Szerokaé¢ uzytkowa obiektu - szerokd¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegolnych rodzajéw ruchu oraz szekskahodnikOw mierzona wwietle pok-
czy mostowych z wylczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddziglzgj ruch ko-
lowy od ruchu pieszego.

1.4.35. Przeszkoda naturalna- elementsrodowiska naturalnego, stanaey utrudnienie

w realizacji zadania budowlanego, na przyktad d@glbagno, rzeka itp.

= e
NI
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1.4.36. Przeszkoda sztuczna dzieto ludzkie, stanowte utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruggatp.

1.4.37. Przetargowa Dokumentacja Projektowa- cz$¢ Dokumentaciji Projektowej, kto-
ra wskazuje lokalizagj charakterystyk i wymiary obiektu bdacego przedmiotem Ro-
bét.

1.4.38. Rekultywacja - Roboty majce na celu uposzlkowanie i przywrécenie pierwot-
nych funkcji terenom naruszonym w czasie realizzggiania budowlanego.

1.4.39.Slepy Kosztorys- wykaz Rob6t z podaniem ich $i (przedmiar) w kolejnéi techno-
logicznej ich wykonania.

1.4.40. Zadanie budowlane- czs$¢ przedsiwziecia budowlanego, stanoygia odebg
catas¢ konstrukcyjm lub technologiczp zdolry do samodzielnego spetnienia przewi-
dywanych funkgcji technicznozytkowych. Zadanie mi polega na wykonywaniu Ro-
bot zwhzanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrgiudowli drogowe;j
lub jej elementu.

1.5. OgoIne wymagania dotycgce Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za j@kdich wykonania oraz za ich zgodido
z Dokumentagj Projektove, SST i poleceniami fiyniera.
1.5.1.Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajcy w terminie ustalonym w umowie przekaWykonawcy Teren Budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymdirgnistracyjnymi, lokalizagji wspot-
rzedne punktow gtdwnych trasy oraz reperow, Dzienniki@vy oraz dwa egzemplarze Doku-
mentacji Projektowej i komplet SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadt@a ochron przekazanych mu punktéw pomia-
rowych do chwili odbioru ostatecznego Robot. Uszkwe lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.
1.5.2.Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowaetizie zawieré nizej wymienione rysunki, obliczenia i
dokumenty:

( A) Dokumentacja Projektowa, ktéra zostanie przekazana Wawkow po przyznaniu Kon-
traktu:

(1) Projekt wykonawczy na utwardzenie drogi gminrgginek Tworzymirki — Gaj:

—Projekt wykonawczy — braa drogowa,
—Przedmiar robét - braa drogowa,

Wyzej wymienione projekty znajdupic do wghdu w okresie przygotowywania ofert
w Urzedzie Miejskim w Gostyniu.

(B) Dokumentacja Projektowa do opracowania przez dhgive:

Wykonawca we wiasnym zakresie opracuje: harmonogoddt zwizanych z przebudaw
drogi; projekt tymczasowej organizacji ruchu dlagioudowywanej drogi; dokumentagjowy-
konawca; koszt dostosowaniagsilo wymagé Warunkow Kontraktu i Wymaga

Ogolnych zawartych w Specyfikacji Technicznej DOWO00, dostarczenie i demoatablic in-
formacyjnych, urgdzen zabezpieczagych plac budowys(viatet ostrzegawczych, zapor, ogro-
dze, itp.); utrzymanie na czas budowy zabezpigqdacu budowy i tablic informacyjnych; wy-
budowanie, utrzymanie oraz likwidacja objazdow €¢mzdow) i organizacja ruchu; wykonanie;
Program Zapewnienia Jaab (PZJ); rysunki robocze elementéw ogrodzenia verdmamami i
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furtkami.

Jezeli w trakcie wykonywania Robot oka st konieczne uzupetnienie Dokumentacji Pro-
jektowej przekazanej przez Zamawaggo, Wykonawca spaydzi brakugce rysunki i SST na
wiasny koszt w 4 egzemplarzach i przegie Inzynierowi do zatwierdzenia.
1.5.3.Zgodna¢ Robét z DokumentagjProjektovg | SST

Dokumentacja Projektowa, Szczegotowe Specyfikagehmiczne oraz dodatkowe doku-
menty przekazane przezzymiera Wykonawcy stanowiczes¢ Kontraktu, a wymagania wy-
szczegolnione w cléby jednym z nichgobowizujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty
w catej dokumentaciji.

Wykonawca nie mie wykorzystywa biedéw lub opuszczew Dokumentach Kontrakto-
wych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadérrizyniera, ktéry dokona odpowiednich
zmian lub poprawek.

W przypadku rozbienosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiedis lzgodne z DokumentacpProjek-
towa i SST.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w SS¢da uwazane za warkei docelowe,
od ktérych dopuszczalng edchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy mate-
riatdow i elementéw budowli mugzye jednorodne i wykazywebliska zgodnd¢
Z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekraczé dopuszczalnego prze-
dziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nigdb w petni zgodne z Dokumentadprojekto-
wa lub SST, i wptynie to na niezadowaleg jakos¢ elementu budowli, to takie materiatyda
niezwtocznie zagpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy
1.5.4.Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresientewraaliza-
cji Kontraktu & do zakaczenia i odbioru ostatecznego Robot.

Roboty na remontowanym odcinku wykonywaredoetapami, przy zagzonej szerokeri
istniejgcej jezdni (pod ruchem) oraz ograniczonejdBoici — zgodnie z projektem organizaciji
ruchu na czas budowy.

Wykonawca dostarczy, zainstalujegdzie utrzymywa tymczasowe uggizenia zabezpie-
czapce w tym:

- ogrodzenia,

- porecze,

- Odwietlenie,

- sygnaly i znaki ostrzegawcze,

- dozorcéw

- oraz wszelkie innérodki niezlgdne do ochrony Robaot, wygody spotecaioinnych.

Fakt przysipienia do Rob6t Wykonawca obwie publicznie przed ich rozpogziem w
sposbéb uzgodniony z zgnierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscidah okrélonych
przez lrkyniera, tablic informacyjnych. Tablice informacyjbeda utrzymywane przez Wyko-
nawe; w dobrym stanie przez caty okres realizacji Robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegeboéf zaptacie i przyjmuje gize jest
wiaczony w Cen Kontraktow.
1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowzek zné i stosowa w czasie prowadzenia Robét wszelkie przepisy
dotyczice ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania Robot Wykonawcadzie:
a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stej,
b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg¢ na celu stosowaniegcsilo przepisow
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i norm dotycacych ochronyrodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oradzie
unika¢ uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wiasrci spotecznej i innych,
a wynikapcych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢pastvie jego
sposobu dziatania. Stosgajsk do tych wymaga bedzie miat szczegdiny wzgl na:
1) Lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukoporid dojazdowych
2) Srodki ostranasci i zabezpieczenia przed:

[) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekow wodnychaogt lub substancjami tok-

sycznymi,
Il) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
[I) mozliwosciag powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzeggprzepisoOw ochrony przeciwparowej.

Wykonaweca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowied-
nie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pemueeniach biurowych, mieszkalnych
I magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy fatwopalne dug skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisa
i zabezpieczone przed dgstm o0sob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamrem wywotanym
jako rezultat realizacji Robot albo przez persafgkonawcy.
1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposoéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazy-
cia. Nie dopuszczaesizycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu
wigckszym od dopuszczalnego, oiftmego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyie do Robaot &dg miaty swiadectwa dopuszczenia, wyda-
ne przez uprawnianednostlk, jednoznacznie okékajace brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatow narodowisko.

Materialy, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, azpkaiczeniu Robét ich
szkodliwa¢ zanika (np. materiaty pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wy-
maga technologicznych wbudowania.zé# wymagag tego odpowiednie przepisy Zamawiaj
Cy powinien otrzymé zgod: na wycie tych materiatbw od waiwych organdéw administracji
panstwowe).

Jezeli Wykonawca iyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnieSpecyfikacjami, a
ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagmnie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.
1.5.8.0chrona wiasni publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochromstalacji ha powierzchni ziemi i za gdzenia pod-
ziemne, takie jak rurogyi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiagdabych wigciciela-
mi tych uradzex potwierdzenie informacji dostarczonych mu przema@aiapcego w ramach
planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wgawve oznaczenie i zabezpieczenie przed uszko-
dzeniem tych instalacji i ugdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobovgzany jest umigi¢c w swoim harmonogramie rezejveczasow dla
wszelkiego rodzaju Robot, ktore mdjy¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzen
podziemnych na Terenie Budowy i powiadérmzyniera i wiadze lokalne o zamiarze rozpgcz
cia Robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalMtjkonawca bezzwtocznie powiadomi In-
zyniera i zainteresowane witadze orgdzie z nimi wspotpracowat dostarcaawszelkiej pomo-
cy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawgdezle odpowiadaza wszelkie spowodo-
wane przez jego dziatania uszkodzenia instalacpaveierzchni ziemi i urgdzen podziemnych
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wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przeagpcego.
1.5.9.0graniczenie obgien osi pojazdow

Pojazdy lub tadunki powodage nadmierne ohgienie osiowe nie dula dopuszczone na
swiezo ukaaczony fragment budowy i Wykonawcagdzie odpowiedzialny za naprawszel-
kich Rob6t w ten sposdb uszkodzonych, zgodnie egeoiami layniera.
1.5.10.Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawcadbie przestrzedgaprzepiséw dotyceych bezpie-
czenstwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdroavaz nie spetniagych odpowiednich wy-
maga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczae, socjalne
oraz sprzt i odpowiedm odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieagiva publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegay odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.
1.5.11.0chrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremfRobot i za wszelkie materialy i udzenia
uzywane do Robot od Daty Rozpecia do daty wydania Potwierdzenia Zakpenia przez In-
zyniera.

Wykonawca bdzie utrzymywa Roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie p
winno by prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowadublementy byly w zadowala-
jacym stanie przez caly czas, do momentu odbiordexstaego.

Jali Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymea to na polecenie gniera
powinien rozpocg Roboty utrzymaniowe nie poiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego po-
lecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowgzany jest zna wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktgravgakikolwiek sposob zwzane z Robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fychw, przepisow i wytycznych podczas
prowadzenia Robot.

Wykonawca bdzie przestrzeggpraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wy-
petnienie wszelkich wymaggprawnych odnénie wykorzystania opatentowanych adzen lub
metod i w sposob gty bedzie informowé Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawéako-
pie zezwolé i inne odnéne dokumenty.
1.5.13.ROwnowanaos¢é norm i przepisow prawnych

Gdziekolwiek w Kontrakcie powotywane &onkretne normy lub zbiory przepiséw, ktore
spelnid map materiaty, wytwornie i inne zapasydace przedmiotem dostaw, oraz Roboty do
wykonania i zbadania, stosofvaic beda obowizujace przepisy najnowszego wydania lub wy-
dania poprawione od&oie norm i zbiorow przepisow, chykea w Kontrakcie stwierdzagivy-
raznie co innego. Tam, gdzie te normy i zbiory przépwisnap charakter ogélnokrajowy, lub od-
nosz sie do konkretnego regionu, zosigorzyjcte inne obowgzujagce normy, ktore zapewnigj
wykonanie na zasadniczo rownym lubckgzym poziomie @ wymagany przez wcgeiej Wy-
szczegoblnione normy i zbiory przepisow pod warumkieh uprzedniego sprawdzenia i zatwier-
dzenia na gmie przez layniera.

Ra&znice pomgdzy wyszczegolnionymi normami a ich proponowanyamiznnikami musgbye
doktadnie odnotowane naspiie przez Wykonawgi przediaone Irzynierowi, co najmniej na
28 dni przed datoczekiwanego przez Wykonagvzatwierdzenia ich przezayniera.

W przypadku, gdy lynier stwierdzi,ze zaproponowane zamienniki nie zapevgwaykonania
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na zasadniczo rownym poziomie, Wykonawca zastosgjelo norm wyszczegoélnionych we
wczeniej wspomnianych dokumentach.

2. Materiaty
2.1.Zrodta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymasgistaniem jakichkolwiek materia-
léw przeznaczonych do Robo6t Wykonawca przedstavdegyotowe informacje dotygee pro-
ponowanegdrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyadteriatow i odpowiednie
swiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia pripeyniera.

Zatwierdzenie partii (e&ci) materiatdbw z danegarodta nie oznacza automatycznie,
wszelkie materiaty z danegoddta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniage materia-
ly uzyskane z dopuszczonegddia w sposéb gty spetniag wymagania Szczegotowych Spe-
cyfikacji Technicznych w czasie pepti Robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wiacicieli i odngnych wiadz na pozy-
skanie materiatow z jakichkolwiekodet miejscowych wiczapc w to zrodta wskazane przez
Zamawiagcego i jest zobowrany dostarczylnzynierowi wymagane dokumenty przed rozpo-
czeciem eksploatacjirddia.

Wykonawca przedstawi dokumentacawierajca raporty z badaterenowych i laborato-
ryjnych oraz proponowarprzez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazymiero-
Wi.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jak@ciowych
materiatow z jakiegokolwiekrodia.

Wykonaweca poniesie wszystkie koszty a w tym: ophatynagrodzenia i jakiekolwiek inne kosz-
ty zwigzane z dostarczeniem materiatdw do Robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu ukopOw i miejsc pozyskania piaskwiru beda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce ulgkvacji terenu po ukiczeniu Robét po
uprzednim uzgodnieniu z odpowiednim ¢dem publicznym.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@Terenie Budowy lub z innych
miejsc wskazanych w Kontrakcieda wykorzystane do Robét lub odwiezione na odkiadoedp
wiednio do wymagaKontraktu lub wskazalnzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyymera, Wykonawca niecblzie prowad4 zad-
nych wykopow w olgbie Terenu Budowy poza tymi, ktére zostaty wyszok@gne w Kontrak-
cie.

Eksploatacjarodet materiatow gdzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obpwi
zujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytwérni materiatow

Wytwornie materialdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdze-
nia zgodnéci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiam@bk materiatow maog by¢
pobierane w celu sprawdzenia ich §giavosci. Wynik tych kontroli lgdzie podstaw akceptacji
okreslonej partii materiatow pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy liynier kedzie przeprowadzat inspekojvytworni bedg zachowane na-
stepujace warunki:

a) Inzynier kedzie miat zapewniapwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materia-
lbw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tycheszi wytworni, gdzie od-
bywa sé produkcja materiatdw przeznaczonych do realiz&mijitraktu.

2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

12



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.00.00.00

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z Terenu
Budowy, ladz zlozone w miejscu wskazanym przezyniera. J&li Inzynier zezwoli Wykonaw-
cy na uycie tych materiatéw do innych robo6tzrie, dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych
materialdw zostanie przewastiowany przez layniera.

Kazdy rodzaj Robot, w ktérym znajdusic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wyko-
nawca wykonuje na wkasne ryzyko, iczsk z jego nieprzyciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca, zapewni, aby tymczasowo sktadowane ratedo czasu gdyedola one potrzeb-
ne do Robdt, byly zabezpieczone przed zanieczysiezme zachowaly swejjakosé¢ i wihasci-
wos¢ do Robdt i byty dogpne do kontroli przez #ayniera.

Miejsca czasowego skiadowaniedl zlokalizowane w olgbie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z liynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorgavenych przez
Wykonawe.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli Dokumentacja Projektowa lub SST przewidnpazliwos$é wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych Robotach, Wykorawowiadomi layniera o swoim za-
miarze, co najmniej 3 tygodnie przet/aiem materiatu, albo w okresie dirym, j&li bedzie to
wymagane dla badgrowadzonych przez tgniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu
nie maze by¢ p&zniej zmieniany bez zgody4gniera.

3. Sprzt

Wykonawca jest zobowkzany do aywania jedynie takiego sptu, ktory nie spowoduje nie-
korzystnego wptywu na jaké wykonywanych Rob6t. Spgz uzywany do Robot powinien by
zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgédem typdw i iléci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji Rplzdiakceptowanym przezziyniera; w
przypadku braku ustalev takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony i zaakceptowa-
ny przez liayniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, SST i wskazahidwyniera w terminie przewidzia-
nym Kontraktem.

Sprzt bedacy wkasndcia Wykonawcy lub wynaity do wykonania Robot ma bytrzymywa-
ny w dobrym stanie i gotowoi do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrogipdowiska i
przepisami dotycymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hgnierowi kopie dokumentow potwierdaaych dopuszczenie sgrz
tu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub SST przewidazliwo$é wariantowego zycia sprz-
tu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadbmyniera 0 swoim zamiarze wyboru
I uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji liyniera, nie
moze by p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow
Kontraktu, zostanprzez Irzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot

4. Transport

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ogranigzebcihzenia na & przy transpor-
cie materiatow (spktu) na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie njdnle zezwolenia od
wiadz, co do przewozu nietypowych tadunkow i w gjtosigty bedzie o kadym takim prze-
wozie powiadamiat lzyniera.
Wykonawca jest zoboyzany do stosowania jedynie taki@odkdw transportu, ktdre nie wpiyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych Robot i wkgiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu duizie zapewni@ prowadzenie Robo6t zgodnie z zasadami okre-
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slonymi w Dokumentacji Projektowej, SST i wskazahidazyniera, w terminie przewidzianym
Kontraktem.

Srodki transportu nie odpowiadap warunkom dopuszczalnych afen na osie mogby¢ uzy-
te przez Wykonawcpod warunkiem przywrécenia do stanu pierwotnegdkowanych odcin-
kow drég publicznych na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na biegco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowa-
ne jego pojazdami na drogach publicznych oraz dejetz do Terenu Budowy.

5. Wykonanie robét
5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Raigdnie z Kontraktem, oraz za ja-
kos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych Robétichazgodné¢ z Dokumentagj Pro-
jektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji Ralvarz poleceniami kyniera.
Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie \kgso
sci wszystkich elementow Rob6t zgodnie z wymiaramaednymi okrélonymi w Dokumentacji
Projektowej lub przekazanymi napmiie przez layniera.
Nastpstwa jakiegokolwiek lbblu spowodowanego przez Wykongwe wytyczeniu i wyznaczaniu
Robét zostaa jesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonagwea wiasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokmrzez Irkyniera nie zwalnia Wyko-
nawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadndt.
Decyzje Irtyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementabot ledy
oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakoekumentacji Projektowej i w SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu dechzynier uwzgeédni wyniki bada
materiatdw i Robdt, rozrzuty normalnie wystijace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywiag na rozwa-
zang kweste.
Polecenia layniera lgdg wykonywane nie pfniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawcpod grdba zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytu-
tu ponosi Wykonawca.
Fakt przysipienia do Robot Wykonawca obwie publicznie przed ich rozpogziem w sposéb
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachicideh okrélonych przez In-
zyniera, tablic informacyjnych ktorych tiebedzie uzgodniona przez4yniera. Tablice informa-
cyjne keda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji Robot.
Po zakaczeniu Robot Wykonawca wykona i ustawi tablice pgkowe UE. Wzory tablic infor-
macyjnych i pamjtkowych wg ktérych tablice majby¢ wykonane zamieszczong w Interne-
cie.

6. Kontrola jakosci robo6t
6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Do obowigzkow Wykonawcy natey opracowanie i przedstawienie do aprobatymiera pro-
gramu zapewnienia jaka, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykearyia Robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaragctijwykonanie Rob6t zgodnie z Do-
kumentacj Projektows, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanye@zlrzyniera.

Program zapewnienia jaso bedzie zawier&
a) czs$¢ 0golry opisupca:
- organizag} wykonania Robét, w tym terminy i sposob prowadadtobot,
- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robdt,
- bhp,
- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i proygwanie praktyczne,
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wykaz 0sOb odpowiedzialnych za jaka terminowd¢ wykonania poszczegolnych ele-
mentow Robot,

system (sposaéb i procegliproponowanej kontroli i sterowania jaka wykonywanych
Robdt,

wyposaenie w spret i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zl@cowadzenie badg

sposo6b oraz forengromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterggych a take wycihganych wnioskow i zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposoéb idgrekazywania tych informaciji
Inzynierowi;

b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu Robot:
- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techyiozoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iggizenia pomiarowo-kontrolne,

rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materia-
6w, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

sposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przeahuth wiasciwosci w czasie trans-
portu,

sposob i procedepomiarow i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legaliza-
cja i sprawdzanie uggze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialtowywayza-
nia mieszanek i wykonywania poszczegolnych elemeRabot,

spos6b pogpowania z materialami i Robotami nie odpowiadgini wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakcéci Robot

Celem kontroli Robot ¢uizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby ogi-
gna¢ zatazong jakasé Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok Robdt i jakdci materiatdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, askapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i
wszystkie urzgdzenia niezédne do pobierania probek i badaateriatow oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyimer maze zaadat od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowatyj.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdbw oraz Roboét zstatliwo-
$cig zapewniajca stwierdzenieze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyriiow
kumentacji Projektowej i SST.

Minimalne wymagania, co do zakresu hadech czstotliwos¢ s okreslone w SST, normach
I wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one t@kreslone, Inzynier ustali, jaki zakres kon-
troli jest konieczny, aby zapewnivykonanie Robét zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy hgnierowi $wiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i spret
badawczy posiadawazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglajyma-
ganiom norm okrédajacych procedury bada

Inzynier kedzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich in-
spekcji.

Inzynier kedzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nieidgnic-
ciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. zidi niedociagniccia te leda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie
na wyniki bada, Inzynier natychmiast wstrzymazycie do Rob6t badanych materiatow i dopu-
sci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostan
usungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakiych materiatow.

Wykonawca ma obowzek przedkiadania kynierowi sporadzonych przez siebie recept do
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zatwierdzenia. Recepty powinnydglostarczane wraz z probkami materiatow waiach wy-
starczajcych do wykonania niezdnych bada.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem hadateriatbw ponosi Wy-
konawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki kzda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania proé-
bek, opartych na zasadzies wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbge z jednako-
wym prawdopodobigstwem wytypowane do batla
Inzynier bedzie mi€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.
Na zlecenie liyniera Wykonawca duizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow,
ktore budz watpliwosci, co do jakeéci, o ile kwestionowane materiaty nie zostqmzez Wyko-
nawe; usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatych bada pokrywa Wyko-
nawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; veprnym przypadku koszty te pokrywa Za-
mawiapcy.
Pojemniki do pobierania probekda dostarczone przez Wykonawiczatwierdzone przez Hy-
niera. Prébki dostarczone przez Wykonawo badéa wykonywanych przez ftyniera keda od-
powiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptpprzez layniera.
6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarydy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przy-
padku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosawazna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcept@yanez layniera.

Przed przysipieniem do pomiarow lub badlaWykonawca powiadomi fyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykoogromiaru lub badania, Wykonawca przed-
stawi na pimie ich wyniki do akceptacji iiyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonaweca bdzie przekazywalnzynierowi kopie raportéw z wynikami batigak najszyb-
ciej, nie p@niej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia ja&ko
Wyniki bada (kopie) lzda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaapranyeh.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, liynier uprawniony jest do dokonywania kontro-
li, pobierania prébek i badania materiatowradta ich wytwarzania, i zapewniona medhie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonapmducenta materiatdw.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroblbdt prowadzonego przez Wykonawc
bedzie ocenia zgodnd¢ materiatéw i Robét z wymaganiami SST na podstawieikéw bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier ma obowgzek pobieré probki materiatow i prowad&ibadania niezaimie od Wy-
konawcy, na swoj koszt. Odbior poszczegolnych wsmmtow robdt odbywasie bedzie na
podstawie wynikow badawvykonanych przez niezatee laboratorium reprezemiag Inzyniera.
Jezeli wyniki tych badé wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to ynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezammemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lutatko-
wych bada, albo oprze siwytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgadmoateriatow
i Robot z DokumentagjProjektovg i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtdiny
lub dodatkowych bada pobierania prébek poniesione zostareez Wykonawe
6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieardwa, wykazujcy ze zapewniono zgoddd z kryteriami tech-

nicznymi okrélonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz witéciwych

przepiséw i dokumentow technicznych,
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2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodngei z:
* Polslg Normg lub
* aprobad techniczg, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtaskiej Normy,
jezeli nie g objgte certyfikacy okreslong w pkt 1. i ktére spetniajwymogi Szczegdtowej
Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materiatéw, dla ktérych w/w dokumentywyymagane przez SST,4da partia
dostarczona do Robotdvie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej ce-
chy.

Produkty przemystowe mugposiadéa w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlavykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badgda
dostarczone przez Wykonagvnizynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetai&ych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnyiovaazujagcym Zamawigcedgo |
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budosvigaica okresu gwarancyj-
nego. Odpowiedzialiié za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z oawacymi przepi-
sami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowydala dokonywane na hbigco i keda dotyczy przebiegu Robot,
stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsieiny budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowyelzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia iwigka oraz stanowiska sloowego. Zapisy
beda czytelne, dokonane trwatechnilg, w porzdku chronologicznym, bezp@dnio jeden pod
drugim, bez przerw.

Zalyczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunydmida oznaczone kolejnym nu-
merem zajcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i kyniera.

Do Dziennika Budowy naly wpisywa& w szczegolnsci:

- dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- dat przekazania przez Zamawdeggo Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez #yniera programu zapewnienia j@koi harmonogramow Robdt,

- terminy rozpocgcia i zak@czenia poszczegolnych elementéw Robot,

- przebieg Robat, truddoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozyprzerw
w Robotach,

- uwagi i polecenia tiyniera,

- daty zargdzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow Robot zand@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych
i ostatecznych odbioréw Robat,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania Roboét podlegggh ogra-
niczeniom lub wymaganiom szczego6lnym w gziiu z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise Dokumentacji Pro-
jektoweyj,

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie
wykonywania Robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

- dane dotycgce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przepadzonych ba-
dan z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegoinych elementoéw budowli z aaiém, kto je przeprowadzat,
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- inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi i wyjaienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowegdoprzedio-
zone Ireynierowi do ustosunkowaniaesi
Decyzje Izyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca pagpig zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do Dziennika Budowy obligujeéyniera do ustosunkowania sProjektant
nie jest jednak str@nKontraktu i nie ma uprawniedo wydawania poleée/Nykonawcy Robot.
(2) Rejestr Obmiarow

Rejestr Obmiarow stanowi dokument pozwgdgjna rozliczenie faktycznego pgsti kazde-
go z elementéw Robot. Obmiary wykonanych Robot pmasadza si w sposob aiglty w jed-
nostkach przytych w Przedmiarze Robo6t i wpisuje do Rejestru Qindav.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoolub certyfikaty zgodnéci materiatow, orzecze-
nia o jakdci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidah Wykonawcy lgda gromadzo-
ne w formie uzgodnionej w programie zapewnieniadek Dokumenty te stanowizahczniki
do odbioru Robd6t. Winny ldyudostpnione na kadezyczenie lyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczagsioprocz wymienionych w pkt (1)-(3) nagtijgce doku-
menty:
a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania Terenu Budowy,
€) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inneawy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru Robdt,
e) protokoty z narad i ustale
f) korespondenegjna budowie.
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy drla przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowweda-
bezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugoj@atychmiastowe odtwo-
rzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowytly zawsze dogpne dla Iityniera i przedstawiane do vagu
nazyczenie Zamawiggego.

7. Obmiar robot
7.1. OgOIne zasady obmiaru Robét

Obmiar Robot kdzie okrala¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z Do&n-
tacp Projektow i SST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze Robé

Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powviadniu Irzyniera o zakresie ob-
mierzanych Rob6t i terminie obmiaru, co najmnieBrdni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru lgda wpisane do Rejestru Obmiardw.
Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) widiach podanych w Przedmiarze Rob6t lub
gdzie indziej w Szczegotowych Specyfikacjach Techmych nie zwalnia Wykonawcy od obo-
wigzku ukaczenia wszystkich Robo6t. &ine dane zostarpoprawione wg instrukcji kyniera
na pkmie.
Obmiar gotowych Robotgdzie przeprowadzony z ¢ztascia wymagag do celu miesicznej
ptatnaci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie glaeym w Kontrakcie lub oczekiwanym
przez Wykonawgi Inzyniera.
7.2. Zasady okrglania ilosci Robot i materiatow

Diugaosci i odlegiagci pomidzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymgda obmierzone
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poziomo wzdta linii osiowej.

Jali Szczegotowe Specyfikacje Techniczne deteve dla danych Robot nie wymagdggo
inaczej, objtosci beda wyliczone w i - jako dtugéé pomnaona przezredni przekro.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowoghla wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Szczegdtowych Specyfikacji Technicznych
7.3. Urzgdzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Rokoklzaakcep-
towane przez lyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdereli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa lega-
lizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowegdla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w
calym okresie trwania Robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadag odnénym wymaga-
niom Szczegodtowych Specyfikacji TechnicznychdBe utrzymywa to wyposaenie zapewnia-
jac w sposob aglty zachowanie doktadisoi wg norm zatwierdzonych przez4miera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary teda przeprowadzone przedgeziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Ro-
boét, a take w przypadku wyspowania dhiaszej przerwy w Robotach.

Obmiar Rob6t zanikagych przeprowadzagw czasie ich wykonywania.

Obmiar Robét podlegggych zakryciu przeprowadza girzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne ohtiezkzdg wykonane w sposéb zrozu-
mialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub etmsci beda uzupetnione odpowiednimi szkica-
mi umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiaréw. Weréizaku miejsca szkice mopy¢ dok-
czone w formie oddzielnego zeknika do Rejestru Obmiaréw, ktérego wzor zostamgodnio-
ny z Inzynierem.

8. Odbior robot

W zalezncsci od ustalé odpowiednich SST, Roboty podleg@astpujacym etapom odbio-
ru:

a) odbiorowi Rob6t zanikggych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemul.
8.1. Odbidr Robdt zanikapcych i ulegapcych zakryciu

Odbidér Rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonywanych Robot, ktore w dalszym procesie realjiallegra zakryciu.

Odbior Robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umovia)g-
cym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bendwwania ogolnego pagiu Robét.

Odbioru Robét dokonuje hynier.

Gotowas¢ danej czsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem deiaka Budowy
i jednoczesnym powiadomieniemzimiera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwiocznie, nie
pézniej jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennikad®gdi powiado-
mienia o tym fakcie lzyniera.

Jakd¢ i illos¢ Robot ulegajcych zakryciu ocenia #ynier na podstawie dokumentow zawie-
rajgcych komplet wynikow badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone paowia
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w konfrontacji z DokumentagjProjektovg, SST i uprzednimi ustaleniami.
8.2. Odbior casciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci Robot. Odbioru oz
sciowego Robdét dokonujeesivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Roboét. @didRobot
dokonuje Iynier.

8.3. Odbior ostateczny Robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania Robot w odniesieniu
do ich ilcsci, jakasci | wartasci.

Catkowite zakaczenie Rob6t oraz gotovwd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona
przez Wykonawg wpisem do Dziennika Budowy z bezzwiocznym powiadoiem na gimie
o tym fakcie Irtyniera.

Odbiér ostateczny Robot ngist w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowyith
czac od dnia potwierdzenia przezzymiera zakaczenia Robot i przyria dokumentéw, o kto-
rych mowa w punkcie 8.3.1.

Odbioru ostatecznego Rob6t dokona komisja wyznacparez Zamawiagego w obecriei
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbiegga Roboty dokona ich oceny jgkmwej na podsta-
wie przedtaonych dokumentéw, wynikow bafid pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodcio
wykonania Robot z Dokumentgdprojektowg | SST.

W toku odbioru ostatecznego Roboét komisja zaporna sealizacy ustalé przyjetych w
trakcie odbiorow Roboét zanikggych i ulegajcych zakryciu, zwltaszcza w zakresie wykonania
Robot uzupetniagych i Robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robét pekoavych lub Robot uzupemnigych
w warstwiescieralnej lub Robotach wykazeniowych, komisja przerwie swoje czydaa usta-
la nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjsje jaka¢ wykonywanych Robot w poszczegoélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejrbDektacy Projektow i SST z uwzgjd-
nieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu pieez&stwo
ruchu, komisja dokona patren, oceniggc pomniejszom wartas¢ wykonywanych Robot w sto-
sunku do wymagaprzyjetych w Dokumentach Kontraktowych.
8.3.1.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtiaégo Robdt jest protokot odbioru
ostatecznego Rob6t spgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamayagegjo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobpany przygotowéa nastpujace dokumen-
ty:
1. Dokumentagj Projektovg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkoyesli zo-
stala sporgdzona w trakcie realizacji Kontraktu.
2. Szczegotowe Specyfikacje Techniczne (podstawoM@raktu i ew. uzupetniage lub za-
mienne).
Recepty i ustalenia technologiczne.
Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaty).
Wyniki pomiarow kontrolnych oraz batla oznaczé laboratoryjnych, zgodnie z SST
iew. PZJ.
6. Deklaracje zgodrioi lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatdbw zgodnie z SST
i ew. PZJ.
7. Opink technologiczg sporadzory na podstawie wszystkich wynikow badapomiarow
zahczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodi8&% i PZJ.
8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towszmych (np. na przefenie linii tele-
fonicznej, energetycznej, gazowejwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazani

arw
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tych robot widcicielom uradzen.
9. Geodezyjninwentaryzagj powykonawcg Robot i sieci uzbrojenia terenu.
10. Kopk mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyjnegimtaryzacji powykonawcze;.
W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wedgm przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porognimiz Wykonawg wyznaczy po-
nowny termin odbioru ostatecznego Robot.
Wszystkie zargdzone przez komisjRoboty poprawkowe lub uzupetniag keda zestawione
wWg wzoru ustalonego przez Zamawiggo.
Termin wykonania Robot poprawkowych i Rob6t uzugdeych wyznaczy komisja.
8.4. Odbiér pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychdRawhzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisgutakv okresie gwarancyjnym.
Odbidr pogwarancyjnydalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektwzgkdnie-
niem zasad opisanych w punkcie 8.3.,,0dbior ostatg&obot”.

9. Podstawa ptatnéci

9.1 Ustalenia Ogdlne
Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykorareacjednostk

obmiarowa ustalon dla danej pozycji Przedmiaru Robat.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo poeasigptatnaci jest wartad¢ (kwota)

podana przez Wykonawev danej pozycji Przedmiaru Robot.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Przedmiajdwdzie uwzgédniaé wszyst-

kie czynndci, wymagania i badania sktadag st na jej wykonanie, okrdone dla tej Roboty

w Szczegotowej Specyfikacji Technicznej i w Dokurtaaiji Projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robétidhobejmowa:
- Robocizr bezpdredng wraz z towarzysscymi kosztami
- Wartas¢ zwzytych Materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowaniagrgualnych
ubytkéw i transportu na Teren Budowy.
- Wartas¢ pracy Spreztu wraz z towarzysgymi kosztami
- Koszty parednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko
- Podatki obliczane zgodnie z ob@®uijgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewliczat podatku VAT.
9.2. Wymagania Ogolne Szczegdtowej Specyfikaciji Teucznej D.00.00.00
Koszt dostosowaniagido Wymaga Ogolnych zawartych w Szczegotowej Specy-

fikacji Technicznej D.00.00.00 obejmuje wszystkie wanuokreslone w w/w dokumencie, a

nie wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu
Koszt organizacji ruchu obejmuje:

Koszt wybudowania przejazdow i organizacji ruchejotuje:

(a) Opracowanie oraz uzgodnienie zymierem i odpowiednimi instytucjami Projektu Orga-
nizacji Ruchu na czas trwania budowy wraz z dostarczenigmi Roojektu Inzynierowi i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodineynikajacych z posipu Robot.

( b) Uwzglednienie w opracowywanym projekcie organizacji ruchu nasdaadowy tymcza-
sowego oznakowania poziomego materiatami cienkdwarsymi koloruzoéttego.

( ¢) Ustawienie - zapewnienie tymczasowego oznakowanizowego zgodnie z wymaganiami
bezpieczastwa ruchu, ktére po realizacji zadangdbe stanowd wkasndé¢ wykonawcy.

Koszt Utrzymania przejazdow i organizacji ruchujobge:
(a) Utrzymanie oznakowania objazdu tymczasowego
(b) Oczyszczanie, przestawienie i uggr@ tymczasowych oznakowgionowych, barier i itp.
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(c) Utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt Likwidacji przejazdéw i organizacji ruchu gieije:

(a) Usunégcie oznakowania.
(b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
9.4. Roboty nieprzewidziane

Roboty nieprzewidzianegdo roboty, ktére nie mana byto przewidzié na etapie projek-
towania oraz takie, ktore wynikly w trakcie realizacji robot.
Rozliczenie za roboty nieprzewidziane rgstpo zakaczeniu zadania, na podstawie Proto-
kotu Konieczndgci sporzdzonego przez Wykonawad Inspektora Nadzoru oraz zatwierdzo-
nego przez Zamawiggego. Protokot Konieczr$oi winien by¢ zatwierdzony przed wykona-
niem robo6t | sporadzony w oparciu o ceny jednostkowe z Kosztorysu ofertowegaia pod-
stawie kalkulacji w przypadku robot, na ktore nie ma cen gastikowych. Roboty te dulg wy-
cenione w oparciu o wykaz stawek i narzutévgeabny do oferty.
Zamawiajcy zaptaci Wykonawcy za faktycznie wykonane dodatkooboty.

10. Przepisy zwazane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlaneDilr 89 z 25.08.1994r, poz. 414 zzpb
niejszymi zmianami).

2. Zarzdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwaad5 grudnia 1994 r.

w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informaeyj(M.P. Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

Rozporadzenie MGPIB z 19.12.1994r (Dz.U Nr 10)

Rozporadzenie MGPIB z 21.02.1995r (Dz.U Nr 25, poz. 13Bia 13 marca 1995r).

Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjne i katiegne (Dz.U. Nr 30,

poz. 163 z pgniejszymi zmianami).

Rozporadzenie MGPIB z 21.02.1995r. (Dz.U. Nr 25 poz.133)

Rozporadzenie MSWIA z 03.11.1998r.(Dz. U. Nr 140 poz.906)

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.UL&moz. 60 z paniej-

szymi zmianami).

ok ow

®~No
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ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
CPV: Roboty w zakresie konstruowania,
fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drdg.









1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowe] Specyfikacji Techmej § wymagania dotycxe

odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punktow wysékiowych w zwhgzku

utwardzeniem drogi gminnej odcinek Tworzymirki -jGa

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna stosowana jest ja@kundent przetargowy

I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wyemionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygrowadzenia robo6t przy odtworzeniu

(wyznaczeniu) trasy i punktow wysalaowych w terenie réwninnym i obejmyj

- trasy drogowej

- sporadzenie szkicu przebiegu granic prawnych z ich stabiligagj terenie znakami
granicznymi typ 36a

- wyznaczenie sytuacyjne i wysol@owe punktow gtdwnych osi trasy i punktow
wysokasciowych

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysé&owych (reperow roboczych)
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ichefrzniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiay odszukanie i odtworzenie

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysoké&ciowych

W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokasciowych wchodz:
a) pomiar wysokéciowy w osi i w innych charakterystycznych miejdta@asy,
b) wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych (reperéw roboczych),
C) wyznaczenie parametrow tukow pionowych i poziolmyc
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych w miejscdwdrakterystycznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona iclze@r zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwjay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.3. Szkic przebiegu granic
Wykonanie w ramach pomiaru powykonawczego szkizelpmegu granic prawnych z
ich stabilizacy w terenie znakami granicznymi typ 36a (zgodni®zm BN-67/6744-09)
i swiadkami betonowymi tych znakéw wykonanymi zgodnieahczonym rysunkiem
(zat. nr 1) nie rzadziej 2i100m.
Warunki wykonania szkicu:
1. Granie zastabilizowéa znakami granicznymiswiadkami betonowymi osadzonymi na
granicy kopca granicznego od strony zetkanej pasa drogi.
2. Szkic naley sporadzi¢ w skali 1:1000 w formacie A-3
3. Szkic powinien zawieta
a. nazw wojewodztwa, gminy, olgbu
b. w tytule napis: ,Szkic przebiegu granic prawnych pasa dwego drogi
gminnej odcinek Tworzymirki - Gdj
kilometra pocatkowy i koncowy opracowywanego odcinka
szkic lokalizacji
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e. punkty graniczne wraz z numetacjodzajem stabilizaciji
f. miary od krawedzi jezdni do punktu granicznego
g. linie graniczne z miarami czotowymi
h. grunty pozostare w dniu 31 grudnia 1998 r. we wiadaniu Skarbuh$tea,
nie stanowdce ich wtasnéci, a zagte pod drogi publiczne (art. 73 ust. 1 z dnia
13 padziernika 1998 r. Przepisy wprowadze¢ ustawy reformuge
administrag} publiczry, Dz. U. nr 133 z 1998 r.)
I. opis skrzgowan i rzek
j. SzczegOly sytuacyjne styce do identyfikacji poteenia punktow granicznych
w terenie
w zaségu po 10 m od granic pasa drogowego
- krawgdzie jezdni
- o$ drogi w przypadku niesymetrycznego przebiegu kdavjezdni
- stupki hektometrowe z opisem
- przepusty
- pocatek i koniec mostu, wiaduktu (punkty skrajne)
- ogrodzenia trwate i chodniki
- Swiadki punktow referencyjnych
- pojedyncze drzewa
- kontury l&ne
- stupy energetyczne lub telefoniczne z kierunkami liniaglugce se
w odlegtaci do 10 m od granicy pasa
- numery dziatek w pasie drogowym i przylegtych oraz kieruitk
granic
4. Do szkicu naley dolgczye:
- wykaz wspotrzdnych punktow granicznych (plik w formacie txt),
- szkic przebiegu granic prawnych w pliku w formadid,
- ma ewidencyjn,
- wypisy z rejestrow gruntéw dla wszystkich dzialek w pasie
drogowym,
- odbitke istniegcej mapy zasadniczej lub syt — wys. w skali szkicu.
Ponadto jako za€znik do pomiaru powykonawczego nalesporzdzi¢ wykaz zmian
gruntowych jako dokument potrzebny do wprowadzen&n w operacie ewidencji gruntow
dotyczcych sposobuzaytkowania (uytek rolny lub Iény na drodze)
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1 Punkty gtéwne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkiylikowe oraz pogtkowy
I koncowy punkt trasy.
1.4.2. Okreslenia podane w niniejszej SSTa zgodne z obowizujgcymi normami oraz
Dokumentagj Projektovs.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakoich wykonania oraz za zgodfo
z Dokumentacgj Projektowg, SST i poleceniami liyniera. Ogélne wymagania dotyee
robét podano w SST D.00.00.00 "Wymagania ogolne".

2. Materialy
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.
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2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nafestosowd, dla punktow utrwalanych
w istniegcej nawierzchni bolce stalowgeednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.
Pale drewniane umieszczone poza grarobot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny miésrednie od 0,15 do 0,20 mi dtugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewniang&rednicy od
0,05 do 0,08 m i diugai okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w ispgiej nawierzchni
bolce stalowarednicy 5 mm i dlugéci od 0,04 do 0,05 m
»Swiadki” punktu granicznego wg rys nr 1, pomalowany péito z czarnym napisem,
wykonany z betonu B-25 zbrojonego 4tami @ 10

3. Sprzet

Roboty zwizane ze stabilizagji oznaczeniem gtéwnych elementow trasy oraz roboczych
punktéw wysokéciowych kedg wykonane ¢cznie. Roboty pomiarowe zwdane
Z wytyczeniem oraz okségeniem wysokéciowym powyzszych elementow trasy wykonywane
beda specjalistycznym spetem geodezyjnym, przeznaczonym do tego typu robot (tetydoli
lub tachymetry, dalmierze, tyczki, tatystay stalowe).

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i punktow gtownych powingwarantowé
uzyskanie wymaganej doktadioo pomiaru.

4. Transport
Materiaty (paliki drewniane oraz stupki betonowe) molgy¢ przewaone dowolnymi
srodkami transportu.

5. Wykonanie robot
5.1.0g6lne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D.0000QWymagania ogolne”.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny dyvykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK
(od 1do 7).

Przed przygpieniem do robot Wykonawca powinien pegejod Zamawiagjcego dane
zawierajce lokalizacj i wspotrzdne punktow giownych trasy oraz reperow.

W oparciu 0 materialy dostarczone przez Zamaeégo, Wykonawca powinien
przeprowadzi obliczenia i pomiary geodezyjne niedhe do szczegotowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagie¢ odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien sprawdzi czy rzdne terenu okidone w dokumentacji
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ezinymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize
rzeczywiste rgzdne terenu istotnie #iig sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadomb tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przezzyniera.

Wszystkie roboty dodatkowe, wynikgje z r&nic rzednych terenu podanych w
dokumentaciji projektowej i kdnych rzeczywistych, akceptowane przezyimera, zostam
wykonane na koszt Zamawigego. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty
dodatkowe w takim przypadku obey Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazajna pomiarach Wykonawcy, nie m@dy¢ rozpoczte
przed zaakceptowaniem wynikOw pomiaréw przezihiera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punktyspednie osi trasy mugzbyé
zaopatrzone w oznaczenia olegace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk
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i potozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznagzgowinny by zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczeé w czasie trwania robot.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawigtrealizacji robot nale
do obowjzkéw Wykonawcy.

5.3. Wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punki® wysokaciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne powinny¢byastabilizowane w
sposOb trwaly, przy iyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azalkdowpzane do
punktow pomocniczych, poknych poza granic robét ziemnych Maksymalna odlegto
pomiedzy punktami gtbwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza500 m.

Wykonawca powinien zaky¢ robocze punkty wysolkiowe (repery robocze) wzdiu
osi trasy drogowej, a tak przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkd mi¢dzy reperami roboczymi wzdtutrasy drogowej w terenie
ptaskim powinna wynog&i500 metréw.

Repery robocze natg zalazy¢é poza granicami robot zgzanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzygzych. Jako repery robocze ama wykorzysté punkty state na
stabilnych, istnigjcych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery
robocze nalgy zalazy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztattownikéw
stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wyklugzajosiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzedne reperdéw roboczych nale okreslac z taky doktadndcia, aby sredni bhd
niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stogujniwelacg podwojrg w
nawigzaniu do reperéw patwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawieca wyrane
i jednoznaczne okgékenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nakly wykona w oparciu o0 dokumentagjprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamaydego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna b§ wyznaczona w punktach gtownych i w punktachs$mainich
w odlegtcci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, leezrzadziej ni
co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasstagunku do dokumentacji
projektowej nie mae by wicksze od 5 cm. Rgne niwelety punktéw osi trasy nale
wyznaczy z doktadnéciag do 1 cm w stosunku do ¢dnych niwelety okréonych
w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nagerzy¢ materiatdbw wymienionych w pkt. 2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy dvigikvca robot
zastpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, wnonymi poza grariaobét.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuije:
a) wyznaczenie w czasie trwania robot ziemnych zarysu asypvykopow na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robét),
b) wyznaczenie kragdzi jezdni.
Powyzsze roboty powinny by wykonane zgodnie z dokumentacprojektows oraz w
miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego wykonania robot.
Do wyznaczenia kragdzi nasypéw i wykopow nalg stosowa dobrze widoczne
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paliki lub wiechy. Wiechy nalgy stosowé w przypadku nasypow o wysoka ponad 1 m

oraz wykopow gibszych nk 1 m. Odlegid¢ miedzy palikami (wiechami) powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych podanych w Dokutaejn

Projektowe.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypéw i wykopow
o0 ksztalcie zgodnym z dokumentaprojektowy.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne Zasady kontroli jakdci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D.00.00.00 "Wymagania ogolne”
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwgzanych z odtwarzaniem (wyznaczaniem) trasy
i punktow wysokaéciowych naley prowadzé wg ogolnych zasad okéenych w instrukcjach
I wytycznych GUGIK.
6.2. Sprawdzanie rob6t pomiarowych
Sprawdzanie robot pomiarowych nalerzeprowadz wg nasg¢pujacych zasad:
a) & drogi naley sprawdzt na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach
W poziomie oraz co najmniej co 200 m na prostych,
b) robocze punkty wysokoiowe naley sprawdzé niwelatorem na catej diugoi
budowanego odcinka,
C) wyznaczenie nasypow i wykopow najesprawdzt tasmg i szablonem z poziomicco
najmniej w 5 miejscach na kdym kilometrze oraz w miejscach bugzch
watpliwosci.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w SST D.00.00\3@nagania ogodlne”.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiaru odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punktow wysglkmvych w terenie
jest kilometr wyniesionej i zastabilizowanej trasy.

8. Odbidr robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D.00.00\)@nagania ogolne”.

Odbior robdt zwgzanych z wyznaczeniem trasy w terenie ppsje na podstawie szkicoOw
i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kontrgéodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada laynierowi.

9. Podstawa ptatnéci
Ogodlne wymagania dotygee ptatnéci podano w SST D.00.00.00."Wymagania ogélne".
Ptatngci za 1 km (kilometr) odtworzonej (wyznaczonej) trasy i zédlizowanego pasa
drogowego naley przyjmowa na podstawie szkicéw i dziennikdw pomiaréw geodezyjnych
lub protokotu z kontroli geodezyjnej.
Cena 1 km wykonania robo6t obejmuje:
— wyznaczenie osi trasy i punktéw wysadkmwych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie parametréw tukéw poziomych i pionowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych w punktach chargstigrznych trasy na podstawie
wiasnych pomiarow wykonanych wargej w terenie (odcinki obje zgtoszeniem),
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wggean dodatkowych
przekrojéw,

28



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.01.01.01

— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich grzgiszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Cena opracowania szkicu przebiegu granic prawnych gtabilizac} w terenie:
- szkic w formie matrycy na przezroczystej folii 1:1000 w faare A-3, zbroszurowany
z mazliwosciag wypinania,
- wykaz wspétrzdnych punktédw granicznych (plik w formacie txt),
- mapa ewidencyjna,
- wypis z rejestru gruntow dla wszystkich dziatek asig drogowym,
- odbitka istniegcej mapy zasadniczej lub syt. — wys. w skali szkicu
- szkic przebiegu granic prawnych w pliku w formadi,
- wykaz zmian gruntowych,
- granica zastabilizowana znakami granicznyn$wiadkami betonowymi, odlegkai
miedzy znakami nie magby¢ diuzsze ni 100 m.

10. Przepisy zwazane

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdélne zasady wykonyaigmac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs GUGIK-1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatJGiK-1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysal@mowa osnowa geodezyjna, GUGIK-1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK-1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GB{31983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Oshowy realizacyjne, GUED83.
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WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH I+IV KAT.
CPV : Roboty ziemne i wykopaliskowe
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1.Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowe] Specyfikacji Techmej 3 wymagania dotycixe
wykonania i odbioru robot przy wykonaniu wykopow w zwku z utwardzeniem drogi
gminnej odcinek Tworzymirki - Gaj.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jakaurdent przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wyemionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyqarowadzenia robot przy wykonaniu
wykopow w gruntach kat. I-IV i obejmayj

a) wykonanie wykopow mechanicznie w gruntach kat. I-IV zngportem urobku
samochodem samowytadowczym na odktad na odie@el5 km,

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SSTg szgodne z obowizujgcymi normami
i Szczegotow Specyfikacy Techniczia D.00.00.00. "Wymagania ogodlne".

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonania robot oraz za zgodwo
z Dokumentagj Projektows, SST i poleceniami kyniera. Ogélne wymagania dotyce
robét podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

2. Materiaty
Nie wystpuja.
3. Sprzet
3.1.Roboty ziemne zwzane z wykonaniem wykopow prowadzonedp recznie
i mechanicznie i przy xyciu sprztu mechanicznego do rob6t ziemnych,

zaakceptowanego przezzymiera i podanego w SST D.02.03.01.

4. Transport
Transport gruntu z wykopu odbywai¢c bedzie samowytadowczymirodkami transportu
(samochody, ggniki z przyczepami).

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robot
Ogodlne warunki wykonania robét podano w SST D.0@OQWymagania ogolne”.

5.2. Warunki ogélne

Wykonywanie wykopdw mgze nasipi¢ po wykonaniu robot przygotowawczych zgodnie
ze SzczegotowSpecyfikacy Techniczig D.01.02.02 po wyrgeniu zgody przez kyniera.
Oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym ayaleykona: zgodnie z ,Instrukcj
oznakowania robo6t prowadzonych w pasie drogowym”.

5.3. Wykonanie wykopow
5.3.1. Wymagania odnénie doktadnosci wykonania wykopow

Wartcéci dopuszczalnych odchyiezgdnych koryta gruntowego w stosunku dganych
projektowych: -2 cm, +0 cm (wg Rozpadzenia MTIGM Dz. U. Nr 43 z 1999 r.).
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Pochylenie skarp wykopdw nie me sk rozni¢ od projektowanych pochylewiecej niz
0 10%.

Powierzchnie skarp nie powinny ndieviekszych wkesnig¢ niz 10 cm. Szeroka rowow nie
powinna rani¢ si¢ od projektowanych wicej niz o 5 cm. Gekbokas¢ dna rowow nie moe
dawa& roznic, w stosunku do rzinych projektowanych, wkszych ni -3 cm lub +1 cm.
Spadek dna rowéw powinien dygodny z zaprojektowanym z doktadog do 0.05%.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi uaiovia¢ prawidlowe odwodnienie w catym
okresie trwania robét ziemnych. Wykonanie wykopow powinmastpowa w Kierunku
podnoszenia giniwelety.
Wody opadowe naky odprowadzi poza teren robot.
5.5. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci w wykopach
A. Wskanik zag:szczeniadl
Zagszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robét zi@mimowinno spetnia
wymagania, dotycce minimalnej wartéci wskaznika zagszczenia (), podanego w tablicy
1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét mrh

Strefa korpusu Minimalna wartad¢ Is dla drogi

KR 3 KR1- 2
Gorna warstwa o gruoi 20 cm 1,00 1,00
Na gbbpkosm Qd ZQ dq 50 cm 1,00 0.97
od powierzchni robét ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie s@gdn wymaganego
wskaznika zagszczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni nadg je dogsci¢ do
wartasci ls, podanych w tablicy 1.

B. Wtorny modut odksztalcenia {E

- drogi kategorii ruchu KR3 £ 120 MPa,
- drogi kategorii ruchu KR1-2 100 MPa.

Witorny modut odksztatcenia gEnalery oznaczy przy wtornym (drugim) obeizeniu ptyg o
srednicy> 30 cm zgodnie z nor;mBN-64/8931-02. Badanie natg przeprowadz w zakresie
od 0,00 do 0,25 MPa. Warté modutu & nalezy wyznaczy dla przyrostu obeizenia od 0,05
MPa do 0,15 MPa wg wzoru:
£ 38P

2 VANS
w ktérym:

D —srednica ptyty, mm;

Ap — przyrosty obagrenia, MPa;
As — przyrost odksztatcenia, mm.

Liczba bada wskaznika zagszczeniadlub wtérnego odksztatcenia,Bowinna by zgodna z
normg PN-S-02205 ,Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymaganibadania”

i powinna wynost dla podiza w wykopach — nie mniej ni 2 pomiary w przekroju
poprzecznym ( w zalaosci od szerokéci korony robét ziemnych), co 50 m lub zgodnie
z tabe} 6.2 pkt. 8. Badanie sprawdaag laboratorium Iayniera co najmniej raz na cogte
badanie Wykonawcy. Zeli grunty rodzime w podiu wykonanego wykopu nie magj
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wymaganych wartai wskaznika zagszczenia d lub wtérnego modutu odksztatcenia, Bo
przed utaeniem konstrukcji nawierzchni, podie naley doggsci¢. Jezeli wymagane
zag:szczenie nie mee by¢ osiggniete przez bezpwednie zagszczenie gruntow rodzimych,
to naley podp¢ srodki w celu ulepszenia Bacsci gruntu podtaa, zgodnie z zaleceniami
Inzyniera, uzyskujc wymagane wartei wskanika zagszczenia.

6. Kontrola jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D.00.00.00. "Wymagania ogolne

6.1. Sprawdzenie wykonania wykopow.

Po wykonaniu wykopdw naky sprawdzé, czy pod wzgtdem ksztattu, zaggzczenia
I wykonczenia odpowiada on wymaganiom wg punktu 5.3. oraz czy dokk& wykonania
nie przekracza tolerancji podanych w SST lub odpdwich normach.
Zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wg wyniegiereslonych w pkt. 5.5.

6.2. Castotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw

Pomiar szerokii korpusu
ziemnego

2 | Pomiar szeroki dna rowdw | pomiar tdma, szablonem, tato dtugdci 3 m i poziomia lub
niwelatorem, w odgpach co 200 m na prostych, w punktach gtéwnyth
tuku, co 100 m na tukach o R 100 m co 50 m na tol@&<100 m oraZ
4 | Pomiar réwnéci powierzchni | w miejscach, ktore bugaatpliwosci

korpusu

1

3 Pomiar pochylenia skarp

5 Pomiar rownéci skarp

Pomiar rzdnych powierzchni | Rzedne osi podtanej jezdni i krawdzi sprawdza gico 20 m, a na
korpusu ziemnego odcinkach krzywoliniowych co 10 m niwelatorem

Pomiar spadku podinego

7 powierzchni korpusu lub dna
rowu

Pomiar niwelatorem ezinych w odsfpach co 200 m oraz w punktach
watpliwych

Wskaznik zag:szczenia okrga¢ dla gornej strefy korpusu lecz nie
rzadziej nk w trzech punktach na kde 1000 A

8 Badanie zagszczenia gruntu

7. Obmiar robot

Jednostk obmiaru jest mwykonanego wykopu na podstawie Dokumentacji Projektowej
| pomiaru w terenie.
Ogolne wymagania dotygze obmiaru podano w SST D.00.00.00. "Wymaganiarajol

8. Odbidr robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D.00.00W§magania ogolne".

8.1. Odbioru robot nahy dokona zgodnie z PN-68/B-06050.

9. Podstawa ptatnéci
Ogodlne wymagania dotygee ptatnéci podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

Platng¢ za nmo wykonanego wykopu natg przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgakaosci
robot w oparciu o wyniki pomiarow i baléaboratoryjnych.
Zgodnie z DokumentagjProjektovg nalezy wykona:

- wykopy mechanicznie w gruntach kat. I-IV z transportem krolsamochodem
samowytadowczym na odkiad na odlegté+15 km,
Cena wykonania robot obejmuje:
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-prace pomiarowe i pomocnicze,

-o0znakowanie robo6t prowadzonych w pasie drogowym,

- mechaniczne wykonanie wykopow,

-reczne wykonanie wykopow w miejscach wysbwania sieci uzbrojenia,
-odwodnienie wykopow na czas ich wykonania,

- plantowanie powierzchni skarp wykopu,

- profilowanie dna wykopu i rowow

-zagzszczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w SST,
- uporzzdkowanie miejsc prowadzonych robét,

-dogszczenie i ulepszenie poda

-transport urobku.

10. Przepisy zwazane

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

PN-B-02480 Grunty budowlane. Oklenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw.
PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilgchbierne;.
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagdradania.
BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wsika piaskowego.

Wykonanie i odbior robét ziemnych dla drog szybkiegchu, IBMiM, Warszawa 1978

Dz.U. Nr 43 — Rozporgdzenie MTiGM z dn. 02.03.1999 w sprawie warunkéw techniciny
jakim powinny odpowiadadrogi publiczne i ich usytuowanie.

Instrukcja bada podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa
1998.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i gdysvnych, IBDiM, Warszawa
1997.

Wytyczne wzmacniania podia gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa
2002.
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CZYSZCZENIE URZ ADZEN ODWADNIAJ ACYCH
CPV: Roboty budowlane w zakresie budowy mostow
| tuneli, szybow i kolei podziemnej
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1.Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacghirecznej § wymagania dotycgce
wykonania i odbioru rob6t zwtanych z wykonaniem oczyszczenia drogowychgdaen
odwadniagcych w zwazku z utwardzeniem drogi gminnej odcinek Tworzyminéa;.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbétowa Specyfikacja Techniczna jest stosowaka dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyemionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robét z@anych

z oczyszczaniem istniggych uradzen odwadniagcych i obejmuje:
- oczyszczenie z namutu przepustow rurowyaiealnicy do 80 cm pod drggminnm,
1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujagcymi odpowiednimi polskimi normami
z definicjami w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogoInékt.pl.5. oraz z okkgeniami
podanymi w SST:

1. OST D.03.01.01 — Przepusty pod kaga@mogi.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogo6lne wymagania dotygee robo6t podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt. 1.5.

2. Materiaty
Nie wystpuja.
3. Sprzet

3.1. Ogllne wymagania dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt.
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca powinien dysponowao wykonania robot nagiujgcym sprztem:

- Szczotkami mechanicznymi,

- Zamiatarkami samohtaymi,

- Sprzarkami powietrza,

- Zmywarko — zamiatarkami,

- tadowarkami czotowymi, czerpakowymi i innymi,

- Zbiornikami na wod,

- Weciggarkami ecznymi lub mechanicznymi,

- Pompami wysokoéhieniowymi,

- Samochodami specjalnymi pmiowo — sgcymi do czyszczenia kanatdw oraz

wpustow ulicznych oraz przygdami takimi jak:
- Wiadra kanatowe, czyszczaki talerzowe, spiraleakame, szufle do wyggania
osadu z osadnikow itpatz sprztem zaakceptowanym przezymiera.

Preferuje si uzycie zmywarko — zamiatarek oraz szczotek wyposgch w pochtaniacze
pytow.
4. Transport
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 4.
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4.2.Srodki transportu

Do wywiezienia zebranych zanieczysztz@/ykonawca #yje dowolnych srodkow
transportowych spetniggych wymagania ok&one w pkt. 4. Miejsce wywozu
zanieczyszczeWykonawca uzgadnia zgnierem.
5. Wykonanie robot
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robot podano w SST D.0000QWymagania ogolne”
pkt. 5.
5.2. Oczyszczenie przepustu pod drag
Wiot i wylot przepustu Wykonawca ocxy z namutu, rélinnosci, lisci lub innych
zanieczyszczeutrudniagcych sptyw wody, ¢cznie, za pomagtopat, szpadli, siekier itp.
Wykonawca dokona oczyszczenia przewodu przepustup@ao@ przecagania przez
przewody takich nardlzi jak wiader kanatowych, czyszczakow talerzowydpiral
kanatowych lub za pomacspecjalnych samochodow z gdzeniami sgco-ttoczcymi do ich
czyszczenia.
Powyzsze roboty mog by¢ wykonane ¢cznie lub mechanicznie przyzyciu tadowarek,
koparek lub spycharek. Zebrane zanieczyszczeni@raoprzez Wykonawg odwiezione w
miejsce wskazane przezzimiera.
6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania ogbpie.6.
6.2. Kontrola w czasie wykonywania robét

Wykonawca jest zobowzany do cigtej kontroli w zakresie prawidtovoi wykonania
oczyszczenia przepustu.
7.0bmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D.00.0MB0nagania ogolne” pkt.7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowg oczyszczenia przepustu/rowu krytego fest (metr).
8. Odbior robot
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D.00.00@f@nagania ogélne”
8.2. Odbidr oczyszczenia urgdzen odwadniajacych

Odbiér oczyszczenia przepustu dokonujeyimer na podstawie pomiaréw i oceny
wizualnej wykonanych robdét oraz prob édnosci oczyszczenia przepustu za pomeady.
Odbiér rob6t naspuje zgodnie z zasadami odbioru dckomeymi w SST D.00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt. 8.
9. Podstawa ptatndéci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt.9.
Zgodnie z DokumentagjProjektova nalezy wykona:
- oczyszczenie z namutu przepustu rurowegeednicy 60 cm,
Cena jednostki obmiarowej obejmuije:

- oznakowanie robdt;

- oczyszczenie odpowiedniego sdzenia odwadnigfego; zebranie i wywo6z

zanieczyszcze
- kontrok i pomiary.

10. Przepisy zwazane
Nie wystpuja.
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KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAGESZCZENIEM PODLO ZA
CPV: Roboty w zakresie konstruowania,
fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drog






1. Wstep
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowe] Specyfikacghirecznej § wymagania dotycce
wykonania i odbioru robo6t zwianych z wykonaniem koryta wraz z profilowaniem
i zaggszczeniem podi@ w zwizku z utwardzeniem drogi gminnej odcinek Tworzymir&a,.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbétowa Specyfikacja Techniczna jest stosowaka dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyemionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycprowadzenia robdt przy
wykonywaniu koryta wraz z profilowaniem i zgmgczaniem podia na odcinkach
nowoprojektowanej konstrukcji nawierzchni i obejmuj

- wykonanie koryta mechanicznie wraz z profilowaniémagszczeniem podia

w gruntach kat. I-1V, gibokas¢ koryta 5 cm
- wykonanie koryta mechanicznie wraz z profilowaniémag:szczeniem podia
w gruntach kat. I-1V gibokas¢ koryta ponad 15 cm
- wykonanie koryta mechanicznie wraz z profilowaniémag:szczeniem podia
w gruntach kat. I-1V gibokas¢ koryta ponad 25 cm
Uwaga:
Roboty ziemne zwgzane z wykonaniem koryta gruntowego zawagtes SST D.02.01.01.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okredlenia podane w niniejszej SSTa zgodne z obowkzujacymi odpowiednimi
normami i SzczegotoyvSpecyfikacy Techniczg D.00.00.00. "Wymagania ogolne”.
1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kdch wykonania oraz za zgodito
z Dokumentag Projektows, SST i poleceniami kyniera.
Ogolne wymagania dotygeze robot podano w SST D.00.00.00. "Wymagania odolne
2. Materiaty
Nie wystpuja.
3. Sprzet

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod#® powinien wykaza si¢ mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z érkie ustawianym lemieszem;zynier maze
dopuci¢c wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki

z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunkuypnaaszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamigskich koryt),
— walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.

Stosowany spkz nie mae spowodowa niekorzystnego wptywu na wdaiwosci gruntu
podiaza.
4. Transport

Nie wysgpuje.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne warunki wykonania roboét

Ogolne warunki wykonania robét podano w SST D.0@O0Wymagania ogdlne".
5.2. Zakres wykonywanych robo6t
5.2.1. Zasady ogdlne

Wykonawca mee przysipi¢c do wykonywania koryta oraz profilowania i zagczenia
poditaza dopiero po zakazeniu i odebraniu rob6t zgdanych z wykonaniem elementow
odwodnienia i instalacji ugdzen podziemnych w korpusie ziemnym.



Wykonawca powinien przygpi¢c do wykonywania koryta oraz profilowania i zagczenia
podiaza bezpérednio przed rozpoeziem robot zwizanych z wykonaniem warstw
nawierzchni. Wcz@iejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania
i zageszczenia podia i wykonywanie tych robot z wyprzedzeniem jestzlimee wytacznie
za zgod Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.
W wykonanym korycie oraz wyprofilowanym i zggczonym podizu nie mae odbywé sie
ruch budowlany, niezwrzany bezpg&rednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
5.2.2. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarita w planie i profilu powinny hy
wczesniej przygotowane.
Paliki lub szpilki naley ustawi@ w osi drogi i w rzdach réwnolegtych do osi drogi lub
w inny sposOb zaakceptowany przezyimera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno
umazliwia¢ nacigniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robét w agistch nie wgkszych,
niz co 10 metréw.
Rodzaj sprztu, a w szczegolrdgi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktorym
prowadzonegroboty i do trudnéci jego odspojenia.
Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn,
na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku rabdtatym zakresie. Sposdb wykonania
musi by zaakceptowany przezAyniera.
Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powiniey¢ odwieziony na odktad
w miejsce wskazane przezzimiera.
Profilowanie i zagszczenie podia naley wykon& zgodnie z zasadami okienymi
w pkt. 5.2.3.
5.2.3. Profilowanie podtaa

Przed przysipieniem do profilowania podhe® powinno by oczyszczone ze wszelkich

zanieczyszcze Nalezy usunyé btoto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu nawilgoaeni
Po oczyszczeniu powierzchni pogo ktére ma by profilowane nalgy sprawdzt, czy
istniejgce rzdne terenu umdiwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyclkdaych
podiaza. Zaleca i, aby rzdne terenu przed profilowaniem byty, o co najmBigm wy.sze
niz projektowane radne podtaa.
Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania Wykonawca powinierulghnic podiaze na gébokas¢ co
najmniej 10 cm, dowig dodatkowy grunt spemigjy wymagania obowgzujace dla gérnej
strefy korpusu, w iléci koniecznej do uzyskania wymaganychkdzych wysokéciowych
I zaggsci¢ warstwe do uzyskania wartei wskanika zagszczenia, okidonych w tablicy
w p.5.2.5.
Jezeli rzedne podiga przed profilowaniem nie wymagajdowiezienia i wbudowania
dodatkowego gruntu, to przed przyseniem do profilowania oczyszczonego padigego
powierzchn¢ nalezy dogscic 3-4 przejciami sredniego walca stalowego, gtadkiego lub
w inny sposéb zaakceptowany przezyimera.
Do profilowania podiga naley stosowa rowniarki. Sciety grunt powinien by
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spogabkceptowany przezayniera.
5.2.4. Zagszczanie podiaa

Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego dogszczenia przez
watowanie. Jakiekolwiek nieréwia powstate przy zagzczaniu powinny kiy naprawione
przez Wykonawe w sposéb zaakceptowany przezyiniera.

Zageszczenie podim  naley kontrolow& wedlug normalnej préby  Proctora,
przeprowadzonej zgodnie z PN-88/B-04481 (metoddb lIl). Wskanik zag:szczenia naley
okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-12. Minimalnwartaé¢ wskanika zagszczenia podano
w tablicy p.5.2.5.



Wilgotnos¢ gruntu podiga przy zagszczeniu nie powinna 26i¢ sie od wilgotngci
optymalnej o wgcej niz (wg PN-S-02205: 1998):

* w gruntach niespoistych +2,0%,

* w gruntach mato $rednio spoistych + 0% i -2%.
5.2.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia
Minimalne wartéci wskanika zagszczenia podia (lg)

Strefa korpusu Minimalna wartg¢ Ig
Ruch KR 4 Ruch KR 1-2
Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1.00 1.00

Na gkbokadsci od 20 do 50 cm od powierzchni

robét ziemnych lub terenu 1.00 0.97

Jezeli po wykonaniu robot zwrzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przysije natychmiast do ukfadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpie€zyodie przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez rozigenie folii lub inny sposob zaakceptowany przezinera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed
przysgpieniem do uktadania podbudowy najleodczeka do czasu jego naturalnego
osuszenia.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zleci wykonamiezlzdnych
napraw. Jeeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe
naprawy wykona on na wiasny koszt.

6. Kontrola jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D.00.00.00. "Wymagania odbine
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

W czasie robot Wykonawca powinien prowadaystematyczne badania kontrolne
w zakresie i z cgtotliwosciag gwarantujca zachowanie wymag@ajakasci robot, lecz nie
rzadziej nk wskazano w odpowiednich punktach niniejszej spkayji.

Czestotliwosé bada

Lp Wyszczegolnienie bada | vjinimalna liczba badana Maksymalna powierzchnia @
dziennej dziatce roboczej|  przypadajca na jedno badanie
1 Szerokd¢, gigbokasé i Z czestotliwoscia gwarantugca spetnienie wymagaprzy
" | potozenie koryta odbiorze, okr&onych w p.6.2.

Uksztaltowanie pionowe 0s :
2. jw.
koryta

Zaggszczenie, wilgotn@
3. | gruntu - badanie wskaika 2 600
zagszczenia

W przypadku, gdy przeprowadzenie badania¢gatzenia wediug metody Proctora jest
niemazliwe ze wzgédu na gruboziarniste uziarnienie materiatu twyoego podtae, kontrot
zag:szczenia naley oprz€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okreli¢ pierwotny

i wtérny modut odksztalcenia podi@ wedtug BN-64/8931-02. Stosunek wtérnego
i pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien efraczé 2,2. Wtorny modut
odksztatcenia powinien wynd@si00 dla kategorii ruchu KR1 i KR2 oraz 120 dla KR4
Minimalny modut odksztatcenia mierzony przyyaiu ptyty o srednicy 30 cm jak

w PN-S-02205: 1998 str. 13 rys.4.



Badania ptyd 30 cm wykonanego koryta gruntowego ngl@rzeprowadzi nie rzadziej mi

1 raz na 3000
6.2. Badanie i pomiary wykonanego koryta i podiza
6.2.1. Zagszczenie podida
Zageszczenie podia naley kontrolowa& wg punktu 5.2.4 1 6.1.
6.2.2. Cechy geometryczne
6.2.2.1. ROwné¢
Nieréwnaci profilowanego i zagszczonego podia naley mierzy tata co 20 m w kierunku
podtuznym. Nierébwndci poprzeczne naky mierzy tatg co najmniej 10 razy na 1 km.
Nieréwnasci nie mog przekracz&2 cm.
6.2.2.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nale mierzyt za pomog 4-metrowej taty i poziomicy co najmniej
10 razy na 1 km i dodatkowo we wszystkich punktgédwnych tukow poziomych: na
pocztku i koncu kazdej krzywej przejciowej oraz na poetku, wsrodku i na kaécu kadego
tuku kotowego.
Spadki poprzeczne podi@ powinny by zgodne z DokumentacjProjektowg z tolerancy
+0.5%.
6.2.2.3. Gébokos¢ koryta i rzedne dna
Gtebokas¢ koryta i rzdne naley sprawdzé co 20 m w osi jezdni i na jej krgdziach, a
na odcinkach krzywoliniowych co 10 m.
R&znice pomé¢dzy rzdnymi zmierzonymi a projektowanymi nie powinny fkeaecza +0 cm
i-2.cm.
6.2.2.4. Uksztaltowanie osi koryta
Uksztaltowanie osi koryta nalg sprawdza w punktach gtownych trasy i w innych
dodatkowych punktach, rozmieszczonych nie rzaduiego 100 m.
Os$ w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej czeej niz 3 cm.
6.2.2.5. Szerok&é koryta
Szeroka¢ koryta naley sprawdzé co najmniej 10 razy na 1 km.
Szerokd¢ koryta nie mae r@ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm oraz
-5 cm.
6.2.2.6. Zasady pogpowania z odcinkami o niewtdciwych cechach geometrycznych
Wszystkie powierzchnie, ktore wykaguvieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2.2. powinny bynhaprawione przez spulchnienie delgikaici co
najmniej 10 cm, wyrOéwnanie i powtérne zagczenie. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

7. Obmiar robot
Jednostk obmiaru robét jest in? wykonanego i odebranego koryta gruntowego zgodnie

z Dokumentagj Projektovg i pomiarem w terenie.
Ogolne wymagania dotygze obmiaru podano w SST D.00.00.00. "Wymaganiarajol
8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D.00.00W§magania ogolne”.
Odbidr koryta oraz wyprofilowanego i zgggzczonego podi@a dokonywany jest na zasadach
odbioru robot zanikagych i ulegaicych zakryciu i powinien yprzeprowadzony w czasie
umazliwiajgcym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowanigposobot.
9. Podstawa ptatndci

Ogodlne wymagania dotygee ptatnéci podano w SST D.00.00.00. "Wymagania
ogolne".



Platng¢ za nt wykonanego koryta gruntowego zgodnie z obmiaremeeny jakasci robot
przyjmowa& na podstawie wynikéw pomiaréw i badboratoryjnych.

Zgodnie z DokumentagjProjektowg nalezy wykon&:
- wykonanie koryta mechanicznie wraz z profilowaniemagszczeniem podia
w gruntach kat. I-1V, gibokas¢ koryta 5 cm
- wykonanie koryta mechanicznie wraz z profilowaniemagszczeniem podia
w gruntach kat. I-1V gibokas¢ koryta ponad 15 cm
- wykonanie koryta mechanicznie wraz z profilowaniemagszczeniem podia
w gruntach kat. I-1V gibokas¢ koryta ponad 25 cm
Uwaga:
Cena wykonania robo6t obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozpleaniem,

- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntusnoaki transportowe i odwiezienie na odkfad
lub nasyp,

- profilowanie dna koryta lub podta,

- zagszczenie,

- utrzymanie koryta lub podha,

- przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych, wymaganych w szczegotowej
specyfikacji technicznej,

- oznakowanie robot,
dogeszczenie i ulepszenie poda

10. Przepisy zwazane
PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drog®eeziat, nazwa i okéenia.
PN-B-04481:1998Grunty budowlane. Badania prébekitgru

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenia, modotiksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obegizenie ptyt.

BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie prébeintgw do celéw drogowych
i lotniskowych.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar révaimawierzchni pantografem i tat

BN-70/8931-05 Oznaczenia wskaka nagnosci gruntu jako podiza nawierzchni
podatnych.

BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wyenéa i badania.
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OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW
KONSTRUKCYJNYCH
CPV: Roboty w zakresie konstruowania,
fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drog






1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowe] Specyfikacji Techmej § wymagania dotycxe
wykonania oraz odbioru oczyszczenia i skropienia warstwskwokcyjnych nawierzchni w
zwigzku z utwardzeniem drogi gminnej odcinek Tworzyiminga;.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jakaurdent przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wyemionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygrowadzenia robét przy oczyszczaniu
I skrapianiu warstw konstrukcyjnych nawierzchnbegmup:

- oczyszczenie mechaniczne warstw konstrukcyjnychituimicznych

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej specyfikagjizgodne z obovgizujacymi
odpowiednimi normami i SST D.00.00.00 "Wymaganialog".

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jdkoich wykonania oraz za zgodfib
z Dokumentagj Projektows, SST i poleceniami kyniera.
Ogolne wymagania dotygee jakaci rob6t, podano w SST D.00.00.00 "Wymagania odoine

2. Materialy
Brak

3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt. 3.

3.2. Sprzt do oczyszczania warstw nawierzchni
Wykonawca przyspujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien wykagia
mozliwoscig korzystania z nagbujacego spretu:

- szczotek mechanicznych - zalecag sizycie urzdzen dwuszczotkowych - pierwsza ze
szczotek powinna by wykonana z twardych elementow czyszcych i stwy¢ do
zdrapywania oraz usuwania zanieczysagqaezylegajcych do czyszczonej warstwy; druga
szczotka powinna posiaélaickkie elementy czyszeze i stwzy¢ do zamiatania; zalecagsi
uzywanie szczotek wypoganych w uradzenia odpylajce,

- sprzarek,

- zbiornikéw z wod,

- szczotek¢cznych.

4. Transport
Brak

5. Wykonanie robo6t



5.1. Ogodlne warunki wykonania robot
Ogodlne warunki wykonania robét podano w SST D.0@O0Wymagania ogolne”.
5.2. Zakres wykonywanych robo6t

5.2.1. Oczyszczenie powierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na ugtailuznego materiatu, brudu, btota i
kurzu przy wyciu szczotek mechanicznych a w razie potrzeby wody pddiemiem. W
miejscach trudno dogbnych naley uzywaé szczotek ¢cznych. W razie potrzeby, na
terenach niezabudowanych, begganio przed skropieniem warstwa powinna ¢by
oczyszczona z kurzu przyyciu spgzonego powietrza.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D.00.00.00 "Wymagania ogolne”

7. Obmiar robot

Jednostl obmiarowa jest 1 m? powierzchni oczyszczonej na podstawie Dokumentagii
Projektowej i obmiaru w terenie.
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D.00.00Wgmagania ogolne”.

8. Odbior robot
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w SST D.00.00W§magania ogolne".

9. Podstawa ptatnéci

Ogolne wymagania dotygee ptatnéci podano w SST D.00.00.00. "Wymagania ogolne".
Platng¢ za nf wykonanego oczyszczenia nae przyjmowa zgodnie
z obmiarem, ocenjakosci wykonanych robét i jakéci uzytych materiatdbw na podstawie
wynikoéw pomiaréw i bada
Zgodnie z DokumentagjProjektovg nalezy wykona:
- oczyszczenie mechaniczne warstw konstrukcyjnychitumicznych,

Cena wykonania robot obejmuje:

- mechaniczne i gczne oczyszczanie kdej nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej
nawierzchni z ewentualnym polewaniem wdab wzyciem spezonego powietrza,

- reczne odspojenie stwardniatych zanieczysacze

- przeprowadzenie pomiaréw i badalaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej,

- oznakowanie robot.

10. Przepisy zwazane

1. PN-EN-1426:2001 Asfalty i produkty asfaltowe. Ozzenie penetracji igt
2. PN-EN-12591 Asfalty i lepiszcza asfaltowe. Asfaltpgowe.
3. Zeszyt Nr 60 Serii: "Informacje i Instrukcje" IBDIM- Wazawa 1999 "Warunki
techniczne: Drogowe kationowe emulsje asfaltowe E98A
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1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegbétowej Specyfikacji chirécznej § wymagania
dotyczace wykonania i odbioru podbudowy z kruszywa tamanegtabilizowanego
mechanicznie w zwiku z utwardzeniem drogi gminnej odcinek Tworzymiréaj.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbétowa Specyfikacja Techniczna jest stosowaka dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyemionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robét zganych

z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stavilanego mechanicznie

i obejmup:

- wykonanie podbudowy zasadniczej z kruszywa tamarstgbilizowanego mechanicznie
16/31,5 grubéci 15 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego amcinie — jedna lub wtej
warstw zagszczonej mieszanki, ktGra stanowi warstvasng nawierzchni drogowe.

1.4.2 Pozostate ok&enia podstawowegszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami (w szczegoldoi z PN-S-06102 ,Podbudowa z kruszyw stabilizowanyc
mechanicznie”) oraz z definicjami podanymi w SSD@00.00 ,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgodito
z Dokumentagj Projektowva, SST i poleceniami ltyniera.
Ogodlne wymagania dotygee robot podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, puxa
w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa fanganestabilizowanego
mechanicznie jest kruszywo famane, uzyskane w wypizekruszenia surowca skalnego.
Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszeizsbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadygiagta i nie mae przebiega od dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do gornej krzywej graniczmegrnienia nagsiednich sitach. Wymiar
najwickszego ziarna kruszywa nie p® przekracza 2/3 grubdci warstwy ukladanej
jednorazowo.

Krzywa uziarnienia kruszywa, olflena wedtug PN-B-06714-15 powinnazéé migdzy
krzywymi granicznymi p6l dobrego uziarnienia podamya rysunku 1.
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Pozostaje na sicie, %

przeznaczonych na podbudowy wykonywane mggtabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbudawasadnicz (gérm warstwe) lub podbudow jednowarstwow
1-3 kruszywo na podbud@wpomocnicz (dolng warstwe)

Wigciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1
Wymagania
Kruszywa famane .
Lp Wyszczegdlnienie Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasadnicza | pomochicZa
1 | Zawart@d¢ ziarn mniejszych 10,075 mm, od 2do 10 od 2do 12 PN-B-06714-15 [3]
% (m/m)
2 | Zawartd¢ nadziarna, % (m/m), 5 10 PN-B-06714-15 [3]
nie wiecej niz
3 | Zawarta¢ ziarn nieforemnych 35 40 PN-B-06714-16 [4]
%(m/m), nie wecej niz
4 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, % 1 1 PN-B-04481 [1]
(m/m), nie wecej niz
5 | Wskanik piaskowy po gicio-krotnym od 30 do 70 od 30 do 70 BN-64/8931-01 [2
zag:szczeniu metagl lub 1l wg PN-B-
04481, %
6 | Scieralng¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralndg¢ catkowita po petnej liczbie
obrotéw, nie wgcej niz 35 50
b) scieralna¢ czgéciowa po 1/5 petnej PN-B-06714-42 [12]
liczby obrotéw w stosunku do ubytku masgy 30 35
po petnej liczbie obrotéw, nie wéej niz
7 | Nasikliwoséé, %(m/m), nie wgcej niz 3 5 PN-B-06714-18 [6]
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8 | Mrozoodpornéc, ubytek masy po 25 PN-B-06714-19 [7]
cyklach zamrza- 5 10
nia, %(m/m), nie wicej niz
9 | Rozpad krzemianowyzela- PN-B-06714-37 [10]
zawy hcznie, % (m/m), nie wicej niz - - PN-B-06714-39 [11]
10 | Zawartd¢ zwigzkéw siarki w przeliczeniu PN-B-06714-28 [9]
na SQ, %(m/m), nie wgcej niz 1 1
11 | Wskanik nosnosci wng mieszanki
kruszywa, %, nie mniejszy i

a) przy zagszczeniud > 1,00 80 60 PN-S-06102[19]

2.3.3. Woda
Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250 [18].

3. Sprzet

3.1. Wymagania dotycace sprztu
Wymagania dotycgce sprztu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzt do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazai¢c mazliwoscig korzystania z nagbujagcego spratu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypgosgch w urzdzenia dozujce wod;
mieszarki powinny zapewfi wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgoéob
optymalnej,

b) rowniarek albo uktadarek do rozktadania materiatu

c) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lubatytznych do zagzczania;
w miejscach trudno daginych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki
mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

Stosowany przez Wykonawcsprzt powinien by sprawny technicznie i zaakceptowany

przez Irzyniera.

4. Transport

4.1. Wymagania dotycgce transportu
Wymagania dotycgce transportu podano w SST D.00.00.00 , Wymaganddney.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa maéna przewozi dowolnymi s$rodkami transportu w warunkach
zabezpieczarych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z minnynateriatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Wskazany jest transport samowytadowczy (samochodgniki z przyczepami). Przy
ruchu po drogach publicznych pojazd musi spétmgmagania dotyexe przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gfsai na osie i innych parametréw
technicznych.

Transport pozostatych materiatow powinien odb§\sg zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D.0000MWymagania ogolne”.
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5.2. Zakres wykonywanych rob6t
Warstwa podbudowy z kruszywa tamanegazafa lzdzie na wczéniej przygotowanym
podtazu.

5.2.1. Przygotowanie podipa

Podiaze pod podbudow powinno spetni@a wymagania okrdone w SST D.04.01.01
,Koryto wraz z profilowaniem i zaggzczeniem podi@” i SST D.02.00.00 ,Roboty ziemne”.
Podbudowa powinna byutozona na podiau zapewnigcym nie przenikanie drobnych
czgstek gruntu do podbudowy. Warunek nie przenikaalazg sprawdz¢ wzorem:

Dis <5 (1)
d85

w ktorym:

Dis -wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod#ol&aren warstwy podbudowy lub
warstwy odgczapcej, w milimetrach,

dss -wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzio8Ziaren gruntu podia,
w milimetrach.

Przed wykonaniem podbudowy wszelkie koleiny ickRie miejsca podiza oraz
wszelkie powierzchnie nieodpowiednio zagczone Ilub wykazage odchylenia
wysokaciowe od zatgonych rzdnych, powinny by naprawione przez spulchnienie,
dodanie wody albo osuszenie poprzez mieszaniesiggniccia wilgotngci optymalnej,
powtornie wyréwnane i zggzczone.

Podbudowa musi gy wytyczona w sposob umldwiajacy jej wykonanie zgodnie

z Dokumentacja Projektowa i wedtug zatledezyniera.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania podbawy musi by wczeniej przygotowane,

odpowiednio zamocowane i utrzymane w czasie robBezpWykonawe. Rozmieszczenie
palikéw lub szpilek musi umiiwia¢ nacgganie sznurkéw lub linek do wytyczenia roboét
i nie powinno by wicksze nk co 10 m.

5.2.2 Przygotowanie receptury na wytworzenie miesnéi.

Wykonawca na podstawie badalaboratoryjnych przygotowuje recepurna
wytworzenie mieszanki. Receptura obejméwedzie ustalenie mieszanych frakcji kruszywa
oraz wilgotnd¢ optymalry dla mieszanych sktadnikéw. Spedzona receptura musi uzyska
akceptagj Inzyniera.

5.2.3. Przygotowanie mieszanki na warstypodbudowy

Wytworzenie mieszanki pole§dedzie na wymieszaniu odpowiednich frakcji kruszywa
(przewidzianych receptaly z dodaniem wody, celem uzyskania wilgagricoptymalnej dla
wytworzonej mieszanki.

5.2.4. Dozowanie wody i mieszanie kruszywa

Potrzebyg ilos¢ wody dla mieszanki ustala ¢silaboratoryjnie z uwzgbnieniem
wilgotnosci naturalnej materiatu. Nawhnie mieszanki powinno ngpbwa: stopniowo w
ilosci nie wickszej ni 10 I/m® do czasu uzyskania w mieszance wilgétnaptymalnej
okreslonej laboratoryjnie. W czasie stonecznej pogodwtsdw w zalenosci od temperatury,
ilos¢ wody powinna by odpowiednio wgksza. Zwekszenie ildci wody mae segat 20%
w stosunku do wilgotriei optymalnej. W przypadku, gdy wilgotéio naturalna materiatu
przekracza wilgotn@ optymalry, nalezy materiat osuszyprzez zwgkszenie ildci miesza.
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5.2.5. Transport wytworzonej mieszanki na miejsce wbuduoawaodbyw& sie bedzie
samowytadowczymirodkami transportu jak w pkt. 4, zaraz po jej wygrkowaniu
w sposOb zabezpiecaay mieszank przed wysychaniem i segregacj

5.2.6. Rozktadanie mieszanki

Przed przysipieniem do robét w terenie Wykonawca jest zolagamny do oznakowania
prowadzonych robét zgodnie z Projektem organizemjiét na czas budowy. Roz&nie
mieszanki odédzie s¢ we wczdéniej przygotowanym korycie gruntowym lub warstwmnej
podbudowy przy pomocy rowniarki lub uktadarki z mawaniem parametrow (grutm
I szerokdci warstwy) zaprojektowanych w Dokumentacji Progeke]. Warstwa podbudowy
powinna by roztazona w sposob zapewniay oshgniccie wymaganych spaddéw igdnych
wysokaciowych. Podbudowy naty wykona& w dwoch warstwach. Grubé pojedynczo
uktadanej warstwy nie nie przekracza20 cm po zagszczeniu. Kada warstwa powinna
by¢ wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkow ednych
wysokaciowych. Rozpoogeie budowy kadej nas¢pnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze
poprzedniej warstwy przez4pniera. W czasie uktadania mieszanki ngledrzucé ziarna o
srednicy wekszej n&  2/3 rozktadanej warstwy oraz wszystkie przypadkowe
zanieczyszczenia.

5.2.7. Profilowanie rozti@zonej mieszanki

Przed zagszczeniem rozimng warstwe nalery sprofilowa& do spadkéw poprzecznych
i pochyler podtuznych wymaganych w projekcie technicznym. Profilowgamalery wykona
ciezkim szablonem lub réwniagk W czasie profilowania natg wyréwna lokalne
wgtebienia.

Mieszanka w miejscach, w ktérych widoczna jest $gjgregacja powinna byprzez
zag:szczeniem zagpiona materiatem o odpowiednich \égawvosciach.
5.2.8. Zagszczenie wyprofilowanej warstwy

Natychmiast po kacowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nale przysgpi¢ do jej
zag;szczenia przez watowanie. Podbugankruszywa tamanego nalezag:szczg walcami
ogumionymi, walcami wibracyjnymi i gtadkimi. Watowe powinno pogpowa stopniowo
od krawedzi do srodka podbudowy przy przekroju daszkowym jezdnioatill dolnej do
gornej krawdzi podbudowy przy przekroju o spadku jednostronnydakiekolwiek
nierowndaci lub zagebienia powstate w czasie zmgczenia powinno kywyréwnane przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usueieoaterialu a do otrzymania rowne;j
powierzchni. W miejscach niedgphych dla walcow podbudowa powinna¢tyag:szczona
zag:szczarkami ptytowymi, matymi walcami wibracyjnymild ubijakami mechanicznymi.
WYybor sprztu zagszczajcego zaley do rodzaju zagszczanego kruszywa:

a) kruszywo o przewadze ziaren grubych tj. takiérdgo uziarnienie g w dolnej
czesci wykresu obszaru dobrego uziarnienia, zale¢caagszczg najpierw walcami
ogumionymi, a nagpnie wibracyjnymi,

b) kruszywo z przewagziaren drobnych tj. takie, ktérego uziarnienieylev gérnej
cze$ci wykresu obszaru drobnego uziarnienia, zalegaagszcza najpierw walcami
ogumionymi, a nagpnie gtadkimi.

W pierwszej fazie zagzczania naley stosowa sprzt Izejszy, a w kacowej sprzt ciezszy.
Pocatkowe przejcia walcow wibracyjnych naky wykona bez uruchomienia wibratorow.
Wskanik zagszczenia podbudowy v wg BN-77/8931-12 powinien odpowiata
przyjetemu poziomowi wskanika nagnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11 (80% dla
podbudowy zasadniczej i 60% dla podbudowy pomoeficz

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna ldyrowna wilgotndci optymalnej
okreslanej wedtug normalnej préby Proctora, zgodnie zB2B4481 (metoda Il). Wilgotrig

59



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.04.04.02

przy zagszczaniu powinna kgyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangj+10 % i -20 % jej
wartaici.
5.3. Odcinek prébny
Wykonawca wykona odcinek prébny co najmniej na Bpitmed rozpocgciem robot, w
celu:
- stwierdzenia czy spe¢k budowlany do mieszania, rozktadania i gaggzania kruszywa jest
wiasciwy,
- okreslenia grubeéci warstwy materialu w stanie 4Aoym, koniecznej do uzyskania
wymagane] grub&ei warstwy po zagszczeniu,
- okreslenia liczby przej¢ sprzitu zagszczagcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskanika zagszczenia.
Na odcinku probnym Wykonawca powinienzyd takich materiatow oraz spyu do
mieszania, rozktadania i zgggczania, jakiedula stosowane do wykonywania podbudowy.
Powierzchnia odcinka prébnego powinna wyaasi 400 do 800 fmn
Odcinek probny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca mee przysipic do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka
prébnego przez kyniera.
5.4. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed agoniem nasipnej warstwy, powinna gy
utrzymywana w dobrym stanie. zé# Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgad
Inzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest oberany naprawi wszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten rkaiszt napraw wyniklych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.
6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogalne”
6.2. Badania przed przysigpieniem do robot
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykéndadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawyniki tych bada Inzynierowi w celu
akceptacji materiatow. Badania te powinny obejmowaszystkie whaciwosci okreslone
w pkt. 2.3 niniejszej SST.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badgpodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres badarzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanychmechanicznie

Czestotliwos¢ bada

Maksymalna

Minimalna liczba

Lp. Wyszczegolnienie bada badah na dziennej pomerzchma podpudowy
dziatce roboczej przypadajca na jedno
badanie ()
1 | Uziarnienie mieszanki 5 600

2 | Wilgotngé¢ mieszanki

- co najmniej 10 prébek na 10 006 m

- co najmniej 10 prébek na zadaniu
Badanie whaciwosci kruszywa dla kazdej partii kruszywa i przy Kalej
wg tab. 1, pkt. 2.3.2 zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno bygodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.3.1.
Probki naley pobierg w sposob losowy, z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem.
Wyniki bada powinny by na bieaco przekazywane #ynierowi.

3 | Zagsszczenie warstwy

4
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6.3.3. Wilgotnag¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaglawilgotnosci optymalnej, okréonej
wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metga tolerancy +10% -20%.
Wilgotnaos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.
6.3.4. Zagszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osjgniecia wymaganego
wskanika zagszczenia.
Zageszczenie podbudowy nale sprawdza wg metody obagzen piytowych,
wg BN-64/8931-02 (oraz PN-S-02205) przy drugimerpiszym obgzeniu.
Moduty odksztatcenia obliczaest nasgpujacych wzorow:

E.= (3*Ap/4*As)*D [2]
E.= (3*Apa/4*As;)*D [3]

gdzie:
E: - modut pierwotny odksztatcenia [MPa],
E. - modut wtérny odksztatcenia [MPa],
Ap - r&znica naciskéw w pierwszym cyklu olgania [MPa],
Ap, - réznica naciskdéw w drugim cyklu olbgiania [MPa],
As - przyrost osiadaodpowiadajcy réznicy naciskOwAp [mm],
As, - przyrost osiadaodpowiadajcy raznicy naciskOwAp, [mm],
D - srednica ptyty [mm] (D = 300 mm).

Kontrole nalezy przeprowadzanie rzadziej ni 10 razy na 10 000 h{co najmniej 10 razy na
zadaniu), lub wedtug zaleténzyniera. Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie
naleey uzn& za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modiudo pierwotnego modutu
odksztatcenid; jest nie wgkszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy oraz
modut wtérnyE; > 140 MPa.

B2 g o0
E:
6.3.5. Wiaciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmoivabcerr wszystkich wiéciwosci okreslonych
w pkt. 2.3.2.
Prébki do bada petnych powinny by pobierane przez Wykonawon sposob losowy
w obecndci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czstotliwosé oraz zakres pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygzch cech geometrycznych podbudowy
podano w tabl. 3.
Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowaneganechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiarow Minimalna cgstotliwo$¢ pomiarow
1 Szeroké¢ podbudowy 10razy nal km
> RoWNGé podiuzna w §poséb eg:g’:y planografem albo co 20 m saha
kazdym pasie ruchu
3 Rowndi¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne* 10razy na 1l km
5 Rzdne wysokéciowe €0 20 m, a na odcinkach krzywoliniowych com(
6 Uksztaltowanie osi w planié* c0100m
7 Grubg¢ podbudowy Podczas budowy:
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Lp. Wyszczegdblnienie bada pomiaréow Minimalna cgstotliwo$é¢ pomiaréw
w 3 punktach na Kalej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej n raz na 400

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziejgmiaz na 2000 m
8 Nosnos¢ podbudowy: co najmniej w dwoch przekrojach nazkie 1000 m
- modut odksztatcenia

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona& w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.
6.4.2. Szerok&¢ podbudowy
Szeroké¢ podbudowy nie miee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej
niz £5 cm.
Na jezdniach bez kraynikow szeroké¢ podbudowy powinna ldywicksza od szerokai
warstwy wyej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wafto wskazag w dokumentacji
projektowej.
6.4.3. Rowndé¢ podbudowy
Nieréwnaici podiuzne i poprzeczne podbudowy nafemierzy¢ 4-metrovy tata, zgodnie
z BN-68/8931-04.
Nieréwnaici podbudowy nie magprzekraczé:
-10 mm dla podbudowy zasadniczej
-20 mm dla podbudowy pomocniczej.
6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukactwipoy by zgodne z
dokumentagj projektows, z tolerangj £ 0,5 %.
6.4.5. Rzdne wysokdciowe podbudowy
Rzedne wysokéciowe osi i krawdzi podbudowy powinny méei¢ sie w podanych
odchyleniach w stosunku do projektowanego profddtpznego:
-dla podbudowy zasadniczej: -1 cm, +0 cm,
-dla podbudowy pomocniczej: -2 cm, +1 cm.
6.4.6. Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonegoqitoza
Os podbudowy w planie nie me by przesunita w stosunku do osi projektowanej @eej niz +
5cm.
6.4.7. Grubaé podbudowy i ulepszonego podia
Grubas¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadnicze;j 10 %,
- dla podbudowy pomocniczej + 10 %, -15%.
6.4.8. Nénos¢ podbudowy

— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powiniert agodny z podanym w tablicy 4,

Tablica 4. Cechy podbudowy
Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa z kruszywa o | Wskanik | Minimalny modut odksztatcenia mierzony phya srednicy

wskazniku whe Nie mniejszym| zag:szczenia 30 cm, MPa
niz, % Is nie : L . -
mniejszy nk od pierwszego obgienia E | od drugiego obaienia &
60 1,0 60 120
80 1,0 80 140
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6.5.Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewt&ciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuwicksze odchylenia od
okreslonych w punkcie 6.4 powinny bynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
gkebokasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie gszrzone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jéstiopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerésioprojektowanej o wicej niz 5 cm

i nie zapewnia podparcia warstwomagylezacym, to Wykonawca powinien na wtasny koszt
poszerzy podbudow przez spulchnienie warstwy na pefgruba¢ do potowy szerokdi
pasa ruchu, dof@nie materiatu i powtérne zgggczenie.

6.5.2. Niewt&ciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wazgm grubéci, Wykonawca wykona
napraw podbudowy. Powierzchnie powinny dynaprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiednigtcbokas¢, zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione
nowym materiatem o odpowiednich \étawosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone.
Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wgkou tych robot nagpi ponowny
pomiar i ocena gruldai warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
6.5.3. Niewt&ciwa nasnos¢ podbudowy

Jezeli naénos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezlmine do zapewnienia wymaganejsnasci, zalecone przez hyniera.
Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawcdmpalowy tylko wtedy, gdy zaingnie
nosnosci  podbudowy wynikto z niewkxiwego wykonania robot przez Wykonawc
podbudowy.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D.00.0MB0nagania ogodlne”.
7.2. Jednostka obmiarow

Jednostk obmiarows jest m? (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie.
8. Odbidr robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D.00.08@@nagania ogolne”.

Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagrojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefi wg pkt. 6 daty wyniki
pozytywne.

9. Podstawa ptatndéci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy pfatrici podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania

0golne”.

Zgodnie z DokumentagjProjektowg nalezy wykon&:

- wykonanie podbudowy zasadniczej z kruszywa tamarstgbilizowanego mechanicznie
16/31,5 grubéci 15 cm.

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robat,

- sprawdzenie i ewentualmaprave podiaza,

- zakup materiatow,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z regept
- wykonanie odcinka prébnego,
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- dostarczenie mieszanki na miejsc wbudowania,

- roztozenie mieszanki,

- zagszczenie rozioone] mieszanki,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaaboratoryjnych okrdonych w szczegétowej
specyfikacji technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10 Przepisy zwazane

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae zawartri zanieczyszcze
obcych
3.  PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie sktadu ziarnowego
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie ksztattu ziarn
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotngci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie nagkliwosci
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae mrozoodporr$ci metod
bezpadredni
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawarci zanieczyszcze
organicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae zawarti siarki metod
bromowy
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Ozamaiezrozpadu krzemianowego
11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Ozamaiezrozpaduelazawego
12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Ozmaiezicieralngei w bebnie Los
Angeles
13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane iodowe.
Badania techniczne
14. PN-EN Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniolwyutrwalé
13043/2004 stosowanych na drogach, lotniskach i innych powienach
przeznaczonych do ruchu
15.  PN-EN197-1: Cement. Skiad, wymagania i kryteria zgogmodotycace cementu
2002.U. powszechnegoaytku
16. PN-EN 13055-Kruszywa lekkie. Cz¢ 1.Kruszywa lekkie do betonu, zaprawy i rzadkiej
1:2003 zaprawy
17. PN-B-30020 Wapno
18. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betorapraw
19. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszystabilizowanych
mechanicznie
20. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i naefaia z ttucznia kamiennego
21.  PN-S-96035 Popioty lotne
22. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
23. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie #vska piaskowego
24. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznhaczanie mododlksztalcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obarzenie ptyt
25. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rd&&honawierzchni planografem
i tata
26. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiakéigodatnych ugiciomierzem belkowym
27 BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu
28 PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne — vggmia i badania
29 PN-S-06102 Podbudowa z kruszywa stabilizowanegtharecznie

Dz.U. Nr 43 — Rozpoteglzenie MTIGM z dn. 02.03.1999 w sprawie warunkoahtécznych,
jakim powinny odpowiadadrogi publiczne i ich usytuowanie.
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1. Wstep
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegbétowej Specyfikacji chirécznej § wymagania
dotyczace wykonania i odbioru nawierzchni z kruszywa tapgm stabilizowanego
mechanicznie w zwku z utwardzeniem drogi gminnej odcinek Tworzymirsa,..

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbétowa Specyfikacja Techniczna jest stosowaka dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyemionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robét z@anych

z wykonywaniem nawierzchni z kruszywa tamanego iktalvanego mechanicznie

i obejmup:

- wykonanie nawierzchni z kruszywa tamanego stabeamego mechanicznie 4/31,5
grubasci 10 cm na drodze gminnej,

- wykonanie nawierzchni z kruszywa tamanego stabemego mechanicznie 4/31,5
grubaici 15 cm na zjazdach,

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnipraiystosowana do szybkiego
ruchu samochodowego ze wadli na pylenie, die nieréwndci, ograniczony komfort jazdy
- wibracje i hatas.

1.4.2.Nawierzchnia ttuczniowa - nawierzchnia, ktorej viasscieralna wykonana jest z
ttucznia bez #ycia lepiszcza czy spoiwa.

1.4.3.Nawierzchnia brukowcowa - nawierzchnia, ktorej waesicieralna wykonana jest z
brukowca.

1.4.4.Pozostate okgtenia podstawowegszgodne z obowzujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.0Mymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgodto
z Dokumentagj Projektows, SST i poleceniami ltyniera.
Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotycrce materiatow
Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, puma
w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzchikruszywa wg PN-S-96023 [20d:s

— kruszywo tamane zwykte - ttucze kliniec, wg PN-B-11112 [15],

— mieszanka drobna granulowana, wg PN-B-11112 [15],
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— kruszywo do zamulenia gornej warstwy nawierzchmiat, wg PN-B-11112 [15] lub
piasek wg PN-B-11113 [16],

— woda do skropienia podczas watowania i zamulania.
2.3. Wymagania dla materiatow

Klasa i gatunek kruszywa, w zafesci od kategorii ruchu, powinna byggodna z
wymaganiami normy PN-S-96023 [20].

Dla drég obcizonych ruchem:
— $rednim i lekk@rednim - kruszywo klasy co najmniej Il gatunek 2,
— lekkim i bardzo lekkim - kruszywo klasy Il lub ligatunek 2.
Wymagania dla kruszywa podano w tablicach 1, 2 i 3.

2.3.1. Wi&ciwosci kruszywa
Kruszywa powinny speintéawymagania okrdone jak dla podbudowy zasadnicze;.

2.3.3. Woda
Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250 [18].

3. Sprzet

3.1. Wymagania dotycace sprztu
Wymagania dotycgce sprztu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprat do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazai¢c mazliwoscig korzystania z nagbujacego spratu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypgosgch w urzdzenia dozujce wod;
mieszarki powinny zapewfi wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgofob
optymalnej,

b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania materiatu

c) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych Ilubatytznych do zagzczania;
w miejscach trudno daginych powinny by stosowane zggzczarki ptytowe, ubijaki
mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

Stosowany przez Wykonawcsprzt powinien by sprawny technicznie i zaakceptowany

przez Iryniera.

4. Transport

4.1. Wymagania dotycace transportu
Wymagania dotycgce transportu podano w SST D.00.00.00 ,Wymaganidnegj.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewozi dowolnymi s$rodkami transportu w warunkach
zabezpieczarych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z mnnynateriatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Wskazany jest transport samowytadowczy (samochodgniki z przyczepami). Przy
ruchu po drogach publicznych pojazd musi spétmvgmagania dotyege przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gt@éi na osie i innych parametrow
technicznych.

68



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.05.02.01

Transport pozostatych materiatbw powinien odb§\sg zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D.0000MWymagania ogolne”.

5.2. Zakres wykonywanych rob6t
Warstwa nawierzchni z kruszywa tamanego zafm kdzie na wczéniej
przygotowanym podtau.

5.2.1. Przygotowanie podipa

Podiaze pod pnawierzchaipowinno spetnia wymagania okrdone w SST D.04.01.01
.Koryto wraz z profilowaniem i zaggzczeniem podi@” i SST D.02.00.00 ,Roboty ziemne”.
Podbudowa powinna byutozona na podiau zapewnigcym nie przenikanie drobnych
czgstek gruntu do podbudowy. Warunek nie przenikaalazg sprawdz¢ wzorem:

Dis <5 (1)
d85

w ktorym:

Dis -wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod#ol&aren warstwy podbudowy lub
warstwy odgczapcej, w milimetrach,

dss -wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzie8Ziaren gruntu podia,
w milimetrach.

Przed wykonaniem nawirzchni wszelkie koleiny thkie miejsca podtza oraz wszelkie
powierzchnie nieodpowiednio zgggczone lub wykazage odchylenia wysokoiowe od
zatazonych rzdnych, powinny b§ naprawione przez spulchnienie, dodanie wody albo
osuszenie poprzez mieszanie, do a@siccia wilgotngci optymalnej, powtdrnie
wyréwnane i zagszczone.

Nawierzchnia musi hy wytyczona w sposob umiliwiajacy jej wykonanie zgodnie

z Dokumentacja Projektowa i wedtug zaledezyniera.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania podbawy musi by wczeniej przygotowane,

odpowiednio zamocowane i utrzymane w czasie robBezpWykonawe. Rozmieszczenie
palikéw lub szpilek musi umiiwia¢ nacigganie sznurkéw lub linek do wytyczenia roboét
i nie powinno by wicksze nk co 10 m.

5.2.2 Przygotowanie receptury na wytworzenie miesnéi.

Wykonawca na podstawie badalaboratoryjnych przygotowuje recepurna
wytworzenie mieszanki. Receptura obejméwedzie ustalenie mieszanych frakcji kruszywa
oraz wilgotnd¢ optymalry dla mieszanych sktadnikéw. Spedzona receptura musi uzyska
akceptagj Inzyniera.

5.2.3. Przygotowanie mieszanki na warstypodbudowy

Wytworzenie mieszanki pole§dedzie na wymieszaniu odpowiednich frakcji kruszywa
(przewidzianych receptaly z dodaniem wody, celem uzyskania wilgagricoptymalnej dla
wytworzonej mieszanki.

5.2.4. Dozowanie wody i mieszanie kruszywa

Potrzebyg ilos¢ wody dla mieszanki ustala ¢silaboratoryjnie z uwzgbnieniem
wilgotnosci naturalnej materialu. Nawhnie mieszanki powinno ngpbwa: stopniowo w
ilosci nie wickszej ni 10 I/m* do czasu uzyskania w mieszance wilgétnaptymalnej
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okreslonej laboratoryjnie. W czasie stonecznej pogodwtsdw w zalenosci od temperatury,
ilos¢ wody powinna by odpowiednio wgksza. Zwekszenie ildci wody mae segat 20%
w stosunku do wilgotriei optymalnej. W przypadku, gdy wilgotéio naturalna materiatu
przekracza wilgotn@ optymalry, nalezy materiat osuszyprzez zwgkszenie ildci miesza.

5.2.5. Transport wytworzonej mieszanki na miejsce wbuduoawaodbyw& sie bedzie
samowytadowczymirodkami transportu jak w pkt. 4, zaraz po jej wygurkowaniu
w sposoOb zabezpiecaay mieszank przed wysychaniem i segregacj

5.2.6. Rozktadanie mieszanki

Przed przysipieniem do robét w terenie Wykonawca jest zolagamny do oznakowania
prowadzonych robét zgodnie z Projektem organizemjiét na czas budowy. Roz&nie
mieszanki odédzie s¢ we wczdéniej przygotowanym korycie gruntowym lub warstwmnej
podbudowy przy pomocy rowniarki lub uktadarki z mawaniem parametrow (grutm
I szerokdci warstwy) zaprojektowanych w Dokumentacji Progeke]. Warstwa podbudowy
powinna by roztazona w sposob zapewniay oshgniccie wymaganych spaddéw igdnych
wysokaciowych. Podbudowy naty wykona& w dwoch warstwach. Grubé pojedynczo
uktadanej warstwy nie nie przekracza20 cm po zagszczeniu. Kada warstwa powinna
by¢ wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkow ednych
wysokaciowych. Rozpoogie budowy kadej nas¢pnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze
poprzedniej warstwy przez4pniera. W czasie uktadania mieszanki ngledrzucé ziarna o
srednicy wekszej n&  2/3 rozktadanej warstwy oraz wszystkie przypadkowe
zanieczyszczenia.

5.2.7. Profilowanie rozti@zonej mieszanki

Przed zagszczeniem rozimng warstwe nalery sprofilowa& do spadkéw poprzecznych
i pochyler podtuznych wymaganych w projekcie technicznym. Profilowamalery wykona
ciezkim szablonem lub réwniagk W czasie profilowania natg wyréwna lokalne
wgtebienia.

Mieszanka w miejscach, w ktérych widoczna jest $gjgregacja powinna byprzez
zag:szczeniem zagpiona materiatem o odpowiednich \égdawosciach.
5.2.8. Zagszczenie wyprofilowanej warstwy

Natychmiast po kacowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa naie przysgpi¢ do jej
zag;szczenia przez watowanie. Podbugankruszywa tamanego nalezagszczg walcami
ogumionymi, walcami wibracyjnymi i gtadkimi. Watowe powinno pogpowa stopniowo
od krawedzi do srodka podbudowy przy przekroju daszkowym jezdnioatill dolnej do
gornej krawdzi podbudowy przy przekroju o spadku jednostronnydakiekolwiek
nierowndaci lub zagebienia powstate w czasie zggczenia powinno kywyréwnane przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usueigoaterialu a do otrzymania rowne;j
powierzchni. W miejscach niedgphych dla walcow podbudowa powinna¢tyag:szczona
zag:szczarkami ptytowymi, matymi walcami wibracyjnymild ubijakami mechanicznymi.
WYybor spretu zagszczajcego zaley do rodzaju zagszczanego kruszywa:

a) kruszywo o przewadze ziaren grubych tj. takiérdgo uziarnienie g w dolnej
czesci wykresu obszaru dobrego uziarnienia, zale¢caagszczg najpierw walcami
ogumionymi, a nagpnie wibracyjnymi,

b) kruszywo z przewagziaren drobnych tj. takie, ktérego uziarnienieylev gérnej
cze$ci wykresu obszaru drobnego uziarnienia, zalegaagszcza najpierw walcami
ogumionymi, a nagpnie gtadkimi.

W pierwszej fazie zagzczania naley stosowa sprzt Izejszy, a w kacowej sprzt ciezszy.
Pocatkowe przejcia walcow wibracyjnych naky wykona bez uruchomienia wibratorow.
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Wskanik zagszczenia podbudowy v wg BN-77/8931-12 powinien odpowiata
przyjetemu poziomowi wskaika nagnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11 (80% dla
podbudowy zasadniczej i 60% dla podbudowy pomoeficz

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna lByréwna wilgotndci optymalnej
okreslanej wedtug normalnej proby Proctora, zgodnie zB2B4481 (metoda Il). Wilgotrig
przy zagszczaniu powinna kgyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangj+10 % i -20 % jej
wartaici.
5.3. Odcinek prébny
Wykonawca wykona odcinek prébny co najmniej na Bpatmed rozpocgiem robot, w
celu:
- stwierdzenia czy spe¢k budowlany do mieszania, rozktadania i gaggzania kruszywa jest
wiasciwy,
- okreslenia grubeéci warstwy materialu w stanie 4Aoym, koniecznej do uzyskania
wymagane] grub&ei warstwy po zagszczeniu,
- okreslenia liczby przej¢ sprzitu zagszczagcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskanika zagszczenia.
Na odcinku probnym Wykonawca powinienzyd takich materiatbw oraz spyu do
mieszania, rozktadania i zgggczania, jakiedula stosowane do wykonywania podbudowy.
Powierzchnia odcinka prébnego powinna wyaasi 400 do 800 fmn
Odcinek probny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca mege przysipic do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka
prébnego przez kyniera.
5.4. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed agoniem nasipnej warstwy, powinna gy
utrzymywana w dobrym stanie. zé#i Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgad
Inzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obgrany naprawi wszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten rkaiszt napraw wyniklych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.
6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogalne”
6.2. Badania przed przysipieniem do roboét
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykéndadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawyniki tych bada Inzynierowi w celu
akceptacji materiatow. Badania te powinny obejmowaszystkie whaciwosci okreslone
w pkt. 2.3 niniejszej SST.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badgpodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres badarzy budowie podbudowy z kruszyw

stabilizowanychmechanicznie
Czestotliwos¢ bada
Maksymalna

Minimalna liczba

Lp. Wyszczegolnienie bada bada na dziennej pomerzchma podpudowy
dziatce roboczej przypadajca na jedno
badanie ()
1 | Uziarnienie mieszanki 5 600

2 | Wilgotngé¢ mieszanki
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- co najmniej 10 prébek na 10 006 m

- co najmniej 10 prébek na zadaniu
Badanie whaciwosci kruszywa dla kazdej partii kruszywa i przy Kalej
wg tab. 1, pkt. 2.3.2 Zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno bygodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.3.1.
Probki naley pobierg w sposob losowy, z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem.
Wyniki bada powinny by na bieaco przekazywane #ynierowi.
6.3.3. Wilgotnag¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaglawilgotnosci optymalnej, okréonej
wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metdga tolerancy +10% -20%.
Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.
6.3.4. Zagszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osijgniecia wymaganego
wskanika zagszczenia.

3 | Zagsszczenie warstwy

4

Zageszczenie podbudowy nale sprawdza wg metody obagzen piytowych,
wg BN-64/8931-02 (oraz PN-S-02205) przy drugimerpiszym obgzeniu.
Moduty odksztatcenia obliczaest nasgpujacych wzorow:

E.= (3*Ap/4*As)*D [2]
E.= (3*Ap./4*As;)*D [3]

gdzie:
E: - modut pierwotny odksztatcenia [MPa],
E. - modut wtérny odksztatcenia [MPa],
Ap - r&znica naciskéw w pierwszym cyklu olgania [MPa],
Ap, - réznica naciskéw w drugim cyklu okgiania [MPa],
As - przyrost osiadaodpowiadajcy réznicy naciskOwAp [mm],
As, - przyrost osiadaodpowiadajcy réznicy naciskOwAp, [mm],
D - srednica ptyty [mm] (D = 300 mm).

Kontrole nalezy przeprowadzanie rzadziej ni 10 razy na 10 000 h{co najmniej 10 razy na
zadaniu), lub wedtug zaleténzyniera. Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie
naleey uzn& za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modiudo pierwotnego modutu
odksztatcenid; jest nie wgkszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy oraz
modut wtérnyE; > 140 MPa.

6.3.5. Wiaciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmofvaocerr wszystkich wiaciwosci okreslonych
w pkt. 2.3.2.
Prébki do bada petnych powinny by pobierane przez Wykonawon sposob losowy
w obecndci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygzch cech geometrycznych podbudowy
podano w tabl. 3.
Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowaneganechanicznie
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Lp. Wyszczegdblnienie bada pomiaréow Minimalna cgstotliwo$é¢ pomiaréw
1 Szerokéé¢ podbudowy 10 razy na 1 km
5 RGWNGE podiwzna \l/(v ;poséb eg:glry planografem albo co 20 m saha
azdym pasie ruchu
3 Réwna¢ poprzeczna 10razy na l km
4 Spadki poprzeczné* 10 razy nal km
5 Rzdne wysokéciowe co 20 m, a na odcinkach krzywoliniowych com0Q
6 Uksztaltowanie osi w planie* c0100m

Podczas budowy:
w 3 punktach na Kalej dzialce roboczej, lecz nie
7 Gruba¢ podbudowy rzadziej n raz na 400

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziejgmiaz na 2000 M
8 Nosnos¢ podbudowy: €0 najmniej w dwoch przekrojach nazkie 1000 m
- modut odksztatcenia

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona& w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.
6.4.2. Szeroké&¢
Szeroké¢ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej
niz £5 cm.
Na jezdniach bez kraynikow szeroké¢ podbudowy powinna ldywicksza od szerokai
warstwy wyej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wafto wskazag w dokumentacji
projektowej.
6.4.3. ROWN&¢
Nieréwnaici podtwzne i poprzeczne nawierzchni natlemnierzy¢ 4-metrowy tata, zgodnie
z BN-68/8931-04.
Nieréwnaici nawierzchni nie magprzekraczé&
-10 mm
6.4.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne na prostych i tukach powinny lmgodne z dokumentag]
projektows, z tolerangj + 0,5 %.
6.4.5. Rzdne wysokdciowe
Rzedne wysokéciowe osi i krawdzi powinny miéci¢ sic w podanych odchyleniach w
stosunku do projektowanego profilu poziego:
-dla podbudowy zasadniczej: -1 cm, +0 cm,
-dla podbudowy pomocniczej: -2 cm, +1 cm.
6.4.6. Uksztattowanie osi
Os podbudowy w planie nie e by przesunjta w stosunku do osi projektowane] @eej niz +
5cm.
6.4.7. Grubaé warstwy
Grubas¢ warstwy nie mee st rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz £ 10 %,
6.4.8. Nénosé

- modut odksztatcenia powinien wynésidpowiednio

od pierwszego obgtenia E= 100 MPa

od drugiego obarenia E= 170 MPa

6.5.Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewt&ciwe cechy geometryczne
Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktére wykazujvicksze odchylenia od
okreslonych w punkcie 6.4 powinny bynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
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gkebokasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie gszrzone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jéstiopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ nawierzchni jest mniejsza od szerédioprojektowanej o wicej niz 5 cm

i nie zapewnia podparcia warstwomagylezacym, to Wykonawca powinien na wtasny koszt
poszerzy podbudow przez spulchnienie warstwy na pefgruba¢ do potowy szerokdi
pasa ruchu, dof@nie materiatu i powtérne zgggczenie.

6.5.2. Niewt&ciwa grubos¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wagm grubéci, Wykonawca wykona
napraw. Powierzchnie powinny ldynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstay
odpowiedni glebokas¢, zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o
odpowiednich wiéciwosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wgkou tych robot nagpi ponowny
pomiar i ocena gruldai warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
6.5.3. Niewt&ciwa nasnos¢

Jezeli naénos¢ bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelksz roboty
niezledne do zapewnienia wymaganej$nasci, zalecone przez hyniera. Koszty tych
dodatkowych robdét poniesie Wykonawca podbudowyayedy, gdy zarienie nénosci
podbudowy wynikto z niewkxiwego wykonania robot przez Wykonaygsodbudowy.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D.00.0M@0nagania ogolne”.
7.2. Jednostka obmiarowy

Jednostk obmiarows jest m? (metr kwadratowy) nawierzchni z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie.
8. Odbidr robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D.00.08\B@nagania ogolne”.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagrojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefi wg pkt. 6 daty wyniki
pozytywne.

9. Podstawa ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania

0golne”.

Zgodnie z DokumentagjProjektova nalezy wykona:

- wykonanie nawierzchni z kruszywa tamanego stabemego mechanicznie 4/31,5
grubaici 10 cm na drodze gminnej,

- wykonanie nawierzchni z kruszywa tamanego stabeamego mechanicznie 4/31,5
grubaici 15 cm na zjazdach,

Cena wykonania 1 fmawierzchni obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,

- zakup materiatow,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z recept
- wykonanie odcinka prébnego,

- dostarczenie mieszanki na miejsc wbudowania,

- roztozenie mieszanki,

- zagszczenie rozione] mieszanki,
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przeprowadzenie pomiarow i badalaboratoryjnych okrdonych w szczego6towej
specyfikacji technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. Przepisy zwazane

1.
2.

NoOokow

@

10.
11.
12.
13.

14.

15.

16.

17.
18.
19.

20.
21.
22.
23.
24.

25.

26.

27
28
29

PN-B-04481
PN-B-06714-12

PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-17
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19

PN-B-06714-26

PN-B-06714-28

PN-B-06714-37
PN-B-06714-39
PN-B-06714-42

PN-B-06731

PN-EN
13043/2004

PN-EN197-1:
2002.U.
PN-EN

1:2003

PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102

PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

BN-70/8931-06
BN-77/8931-12
PN-S-02205
PN-S-06102

Grunty budowlane. Badania prébek tgrun

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae zawart{i zanieczyszcze
obcych

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie sktadu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie ksztattu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie nagikliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie mrozoodporrci metod
bezpadredni

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawarri zanieczyszcze
organicznych

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae zawartei siarki metod
bromowg

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaxaiezrozpadu krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. Ozmaiezrozpaduelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. Ozmaiezscieralngci w bebnie Los
Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane iodowe.
Badania techniczne

Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniolwyutrwalé
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powienach
przeznaczonych do ruchu
Cement. Skiad, wymagania i kryteria zgofodotycace cementu
powszechnegoaytku

13055-Kruszywa lekkie. Cgs¢ 1.Kruszywa lekkie do betonu, zaprawy i rzadkiej

zaprawy
Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betorapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszystabilizowanych

mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i naaefaia z ttucznia kamiennego

Popioty lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Drogi samochodowe. Oznaczanie #vska piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie mododiksztatlcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obarzenie ptyt

Drogi samochodowe. Pomiar rdééenonawierzchni
i tata

Drogi samochodowe. Pomiagégiodatnych ugiciomierzem belkowym

Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

Drogi samochodowe. Roboty ziemne — vggmia i badania

Podbudowa z kruszywa stabilizowanegthamécznie

planografem

Dz.U. Nr 43 — Rozpotrglzenie MTIiGM z dn. 02.03.1999 w sprawie warunkoahtécznych,
jakim powinny odpowiadadrogi publiczne i ich usytuowanie.
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REMONT CZ ASTKOWY NAWIERZCHNI
Z KRUSZYWA tAMAENGO
CPV: Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowa-
nia oraz wykonywania nawierzchni autostrad, drog.
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1. Wstep
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacghirecznej § wymagania dotycg
ce wykonania i odbioru robét zgz@anych z remontem ggtkowym nawierzchni z kruszywa
tamanego w ramach utwardzenia nawierzchni drogngejiTworzymirki - Gaj.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbétowa Specyfikacja Techniczna jest stosowaka dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyemionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem remontasikowego nawierzchni z kruszywa tama-
nego i obejmuyy: naprave wybojow.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Remont castkowy nawierzchni — zesp6t zabiegéw technicznyeykonywanych
na biezgco, zwigzanych z usuwaniem uszkodzeawierzchni zagrajacych bezpieczestwu
ruchu, jak rownig zabiegi obejmujce mate powierzchnie, hamug proces powkszania
si¢ powstatych uszkodze

Pojecie ,remont czstkowy nawierzchni” migi si¢ w ogdélnym paogciu ,utrzymanie
nawierzchni”, a to z kolei jest afig ogolniejszym pegiem ,utrzymanie drog”.
1.4.2. Ubytek — wykruszenie materiatu mineralno-bitumiagmera gtbokas¢ nie wicksz

niz gruba¢ warstwyscieralne;j.
1.4.3. Wyb0j — wykruszenie materialu mineralno-bitumiczoata gébokas¢ wicksz niz
grubas¢ warstwyscieralnej.

1.4.6. Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi pol-
skimi normami i z definicjami podanymi w SST D.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Ogdlne wymagania dotygee robot podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogoloid”
1.5.

2. Materiaty
2.1 Ogdlne wymagania dotycgce materiatdw
Ogoblne wymagania dotygee materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania, pomav
SST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2Rodzaje materiatow do wykonywania cgstkowych remontow nawierzchni bitu-
micznych
Glebokie powierzchniowe uszkodzenia nawierzchni (ubiytkyboje) oraz uszkodzenia kra-
wedzi jezdni (obtamania) natg naprawia:
- mieszank kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznig,8/3m.

2.3Mieszanki z kruszywa tamanego stabilizowanego mechiznie
Jak na warstenawierzchni z kruszywa tamanego — SST D.05.02.01

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycrce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.

3.2. SPRZET DO WYKONANIA ROBOT

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyeé-
chanicznie powinien wykazasic mozliwosciag korzystania z nagbujacego spretu:
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a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wygosgch w uradzenia dozujce wod; mie-
szarki powinny zapewatiwytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgo¢nooptymalnej,

b) rowniarek albo uktadarek do rozktadania materiatu

c) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lubatstznych do zagzczania;
w miejscach trudno daginych powinny b§ stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki
mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

Stosowany przez Wykonawcesprzt powinien by sprawny technicznie i zaakceptowany

przez Irzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU
Wymagania dotycgce transportu podano w SST D.00.00.00 , Wymaganddneg.

4.2. TRANSPORT MATERIALOW

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpie-
czapcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem zmnmgateriatami, nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.

Wskazany jest transport samowytadowczy (samochadgniki z przyczepami). Przy
ruchu po drogach publicznych pojazd musi spétmmgmagania dotycgee przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych giséi na osie i innych parametrow tech-
nicznych.

Transport pozostatych materiatéw powinien odb§wia zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0gdlne zasady wykonania robot

Oigégl,ne zasady wykonania robét podano w SST D.0000QWymagania ogoélne"

pkt 5.

5.2.Przygotowanie nawierzchni do naprawy

Przygotowanie uszkodzonego miejsca (ubytku, wybbjb obtamanych kragdzi

nawierzchni) do naprawy nalewykona bardzo starannie przez:

- pionowe obgjcie (najlepiej diamentowymi pitami tarczowymi) kreazi uszkodzenia na
gkebokas¢ umazliwiajacag wyrdwnanie jego dna, nadajuszkodzeniu ksztatt prostej figu-
ry geometrycznej np. prostata,

- usungcie luznych okruchéw nawierzchni,

- usunkcie wody, doprowadzag uszkodzone miejsce do stanu powietrzno-suchego,

- doktadne oczyszczenie dna i krglzi uszkodzonego miejsca zzhych ziarn grysu,
Zwiru, piasku i pytu.

5.3.Naprawa wybojéw i obtamanych kravedzi nawierzchni mieszankami mineralno-

asfaltowymi ,na goraco” lub ,na zimno"

Mieszank z kruszywa natey roztazy¢ przy pomocy topat i listwowychciggaczek oraz li-

stew profilowych. Mieszanka powinnadjednakowo spulchniona na catej powierzchni na-

prawianego miejsca i utona z pewnym nadmiarem, by po jej gsarzeniu naprawiona po-
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wierzchnia byta rowna z powierzchngsiadugcych czsci nawierzchni. Ranice w pozio-
mie naprawionego miejsca i istryeg] nawierzchni przeznaczonej do ruchu gdgoscia
powyzej 60 km/h, nie powinny liywigksze od 4 mm, przy pomiarze czterometidats,
wg BN-68/8931-04 [2]. Rozlmng mieszank nalezy zagscic walcem lub zagszczarlg
ptytows.

Przy naprawie obtamanych kragizi nawierzchni naley zapewné odpowiedni opor boczny
dla zagszczanej warstwy i dobre gaizywarstwowe zwjzanie.

Jezeli wyboj nasipit wokét pekniecia poprzecznego lub poditego, to po jego naprawieniu
nalezy niezwtocznie wyfrezowanad gknieciem w wykonanej facie szczedim szerokéci
12 mm i gkbokaici 25 mm, a nagpnie wypeint ja zalewy asfaltovy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.0g0Ine zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako robét podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogojuid"6.

6.2.Badania przed przysapieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien uzyskgprobaty techniczne na mate-
riaty oraz wymagane wyniki baflanaterialdw przeznaczonych do wykonania robot eg+z
stawk je Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badaniaw czasie robo6t

6.3.2 Badania przy wbudowywaniu mieszanek

W czasie wykonywania napraw uszkodlralery kontrolowat:

- przygotowanie naprawianych powierzchni do wbudoamia mieszanek, ktérymi
bedzie wykonywany remont uszkodzonego miejsca - Guxe,

- sktad wbudowywanych mieszanek:

- ilo¢ wbudowywanych materiatéw na 1 mcodziennie,

- rowncgs¢ naprawianych fragmentow - #@dy fragment

Rd&znice midzy naprawioa powierzchm a gsiadugcymi powierzchniami, przy
pomiarze czterometrayvata wg BN-68/8931-04 [2], nie powinny bywicksze od
4 mm dla drog o pdkaosci ruchu powyej 60 km/h i od 6 mm dla drég ogoikosci
ponizej 60 km/h,

- pochylenie poprzeczne (spadek) warstwy wypedngj po zagszczeniu powinien ldy
zgodny ze spadkiem istnieej nawierzchni, przy czym warstwa ta powinna faykona-
na ponad krawdz otaczajcej nawierzchni o 2 do 4 mm $jewarstwe wypetniapca wyko-
nano z mieszanki mineralno-asfaltowej ,na zimno'd{egim okresie sktadowania). Przy
innych rodzajach mieszanek, ktogersniej podatne na degzczenie poziom warstwy wy-
petniapcej ubytek powinien hywyzszy od otaczafej nawierzchnio 1 do 2 mm.

7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.00.00M3@nagania ogdlnepkt 7.
7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru robét jesin? (metr kwadratowy) naprawionej, uszczelnionej ponéani
nawierzchni.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1.0goIne zasady odbioru robot

Ogoélne zasady odbioru rob6t podano w SST D.00.08\@@nagania ogoélne" pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, j&li wszystkie pomiary i badania z zachowaniem taiejiavg punktu 6 daty wy-

niki pozytywne.
8.2.0dbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega:

- przygotowanie uszkodzonego miejsca nawierzchrai¢oke krawedzi, oczyszczenie dna
I krawedzi, usungcie wody),

- ew. spryskanie dna i bokéw emuylsjsfaltova,

- ew. przyklejenie tan kauczukowo-asfaltowych,

- ew. poszerzenie gkan przecinarkami wzgl. frezarkami, oczyszczenie isasmie sg-
kan, usungcie sladow i plam olejowych oraz zagruntowasmanek spkan gruntowni-
kiem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.0g0dlIne ustalenia dotycyce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy pfatrsci podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2.Cena jednostki obmiarowej

Zgodnie z DokumentagjProjektowg nalezy wykona:

- remont castkowy nawierzchni z kruszywa przyyciu kruszywa tamanego,

Cena wykonania 1 ftemontu castkowego nawierzchni obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- 0znakowanie robdt,

- zakup oraz dostarczenie materiatow i gprzna budowy,

- wytworzenie mieszanki na podstawie zatwierdzomegp Irzyniera recepty laboratoryj-
nej,

- transport mieszanki na miejsca wbudowania,

- ciecie istniepcej,

- wykonanie naprawy zgodnie z dokumenjgmjojektova, SST i ewentualnie zaleceniami
Inzyniera,

- pomiary i badania laboratoryjne,

- odtransportowanie spytt1 z placu budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i l&iige. Nawierzchnie asfaltowe. Wy-
magania.
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar raégnnawierzchni planografem i at

10.2. Inne dokumenty

3. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsfaliowe EmA-99. Informacje,
instrukcje. Zeszyt 60. IBDIM, Warszawa, 1999.
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UMOCNIENIE SKARP, ROWOW | SCIEKOW
CPV : Roboty ziemne i wykopaliskowe









1. Wstep
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegbétowej Specyfikacji Techméj 8 wymagania dotycie
wykonania i odbioru umocnienia skarp i rowéw elementamifgiyeykowanymi w zwazku
utwardzeniem drogi gminnej odcinek Tworzymirki -jGa

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jakaurdent przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyemionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét zanych
z trwalym powierzchniowym umocnieniem skarp, rowow sciekdw nastpujgcymi
sposobami:

« umocnienie skarp wlotu i wylotu przepustu kamieniem brujow uktadanym na
podbetonie B-10 grub. 10cm,

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. ROw- otwarty wykop, ktéry zbiera i odprowadza wod
1.4.2. Humus— ziemia rélinna (urodzajna).

1.4.3. Humusowanie- pokrycie skarpy humusem w celu zapewnienia dpbvezrostu traw.

1.4.4. Darnina - ptat lub tama wierzchniej warstwy gleby, przeructe] i zwigzanej
korzeniami rélinnosci trawiaste;.

1.4.5. Darniowanie- pokrycie darnig powierzchni korpusu drogowego w taki sposob, aby
darnina do niej przyrosta.

1.4.6. Prefabrykat - element konstrukcyjny wykonany w zaktadzie przemystowiadry po
zmontowaniu na budowie stanowi umocnienie rowuskibku.

1.4.7. Brukowiec - kamier narzutowy nieobrobiony (otaczak) lub obrobiony w kszelci
nieregularnym i zaokglonych kravgdziach.

1.4.4. Faszyna — wigzki wikliny lub cienkich gatzi drzew i krzewow lénych,
wykorzystywanych przy regulacji rzek i umacnianbavow.

1.4.8.Pozostate okrdenia podstawoweaszgodne z obowgizujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D.00.00.08ymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgece robot
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Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakoich wykonania oraz za zgodfo
z Dokumentagj Projektows, SST i poleceniami liayniera. Ogdélne wymagania dotyge
robo6t podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

2. Materialy

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot wedhagad niniejszej specyfikacj:s

2.1. Brukowiec

Brukowiec powinien odpowiadavymaganiom PN-B-11104.

2.2. Beton B-10

Umocnienie wylotuscieku skarpowego betonem klasy B10, odpowiacknu normie
PN-88/B-06250 ,Beton zwykty w zakresie wytrzymgionasciskanie”

2.3. Narzut kamienny

Narzut kamienny powinny stanogviotoczaki o sredniej grubéci 7,5 cm (kamienie
wielkosci 5 — 10 cm) lokalnie przy przebudowywanych przgpah 20cm.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt.

3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania umochienia powinien wyk&zai¢ mozliwoscig
korzystania z nagbujacego spretu:

o cysterna do wody pod @iieniem z wilasnym naglem poruszania i pompowania lub
odpowiednio dostosowana oraz umocowana na przyezepi

walce gtadkiezebrowane lub ryflowane,

hydrosiewnik z cignikiem,

rowniarki,

ubijaki 0 rcznym prowadzeniu,

wibratory samobigne,

podstawowe narzizia do humusowania powierzchni skarpy i darniowania tgle
lopaty, grabie, miotki, toporygczne pity itp.

O 0o ooog o

4. Transport
4.1.Piasek i kruszywo mineralne, przewoe mog by¢ dowolnymisrodkami transportu.

4.2. Cement, naley przewozé srodkami transportowymi przeznaczonymi do przewma
tego typu materiatdw.

4.3.Wock nalezy dostarczy beczkowozem.
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5. Wykonanie robo6t

5.1. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygze wykonania robot podano w SST D.00.00.00. "Wymagania
ogolne”.

5.2. Zakres wykonywanych robo6t

5.2.1. Transport i sktadowanie materiatdw przewidzianych ustal®i niniejszej SST do
realizacji powyszego zadaniaZrodia pozyskania materiatéow musaizysk@ akceptagj
Inzyniera.

Transport materialtdbw omowiono w punkcie 4 niniejI8T.

5.2.4. Wyznaczenie sytuacyjno - wysokoiowe odcinkéw projektowanegdcieku

Wyznaczenia dodatkowych punktow sytuacyjno - wysakowych, niezldnych do
prawidtowego wykonania robot, dokona Wykonawca w oparcitzastabilizowan sie
punktow.

5.2.8. Ukladanie brukowca

Brukowiec naley uklada na przygotowanym podktadzie wg pkt 5.2.6. Brukowiec
ukitada s¢ ,pod sznur” nacigniety na palikach na wysokd od 2 do 4 cm nad projektowany
poziom powierzchni. Ukladanie brukowca naterozpoczaé¢ po linii obwodu umocnienia,
utozy¢ brukowce najwiksze. Brukowiec naley uktad& tak, aby szczeliny ngdzy sisiednimi
warstwami mijaty s i nie przekraczaty 3 cm, a najgkszy wymiar brukowca byt skierowany
w podkiad.

Po utazeniu brukowca szczeliny nate wypelnic zaprave cementowo - piaskogv
I powierzchn¢ ubi¢ do osigniecia wymaganego poziomu.

W okresie wizania zaprawy cementowo-piaskowej powierzehmiuku naley ostoni
matami lub warstw piasku i utrzymywéaw stanie wilgotnym przez co najmniej 7 dni.

5.2.9. Wypelnienie spoin poprzecznych mdzy prefabrykatami korytkowymi,
brukowcem i ptytami chodnikowymi

Spoiny szerokéci 1+2 cm pomedzy prefabrykatami po oczyszczeniu nalenvypetnic
zaprawg cementowo - piaskoyy przy wyciu 300 kg cementu na 1 hpiasku. Materiaty do
wykonania zaprawy opisano w punkcie 2.5.

6. Kontrola jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D.00.00.00. "Wymagania oddine

6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania travg i umocnienia przez darniowanie
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Kontrola jakdci polega na ocenie wizualnej jad@ wykonanych robét i ich zgodioi z SST,
oraz na sprawdzeniu daty waosci $wiadectwa wartéci siewnej wysianej mieszanki nasion
traw.

6.2.1 Kontrola jakosci rob6t polega na:

a) ogkdzinach zewetrznych,
b) badaniach szczegotowych.

Badania szczegétowe nale przeprowadzi tylko w przypadku stwierdzenia w trakcie
ogledzin zewrtrznych nieprawidtowgci w zahumusowaniu lub ztego stanu zadarnienia.

6.2.2. Termin bada

Badania i obserwacje miodej dlonosci nalezy rozpoca¢ po uptywie od pégciu do
szé&ciu tygodni po wykonaniu umacniania i zadarniania i powyérpo uptywie dalszych
trzech tygodni, jéi wystapi taka potrzeba.

6.2.3. Ogetdziny zewnrgtrzne

Badania te polegajna obejrzeniu catej powierzchni @lb¢j umacnianiem i zadarnianiem
w celu sprawdzenia czy jest ona rownomiernie zadarniong,jet rébwna i czy nie ma
widocznych uszkodze obsuneé¢, podmy oraz czy poszczegoélne fragmenty darniny nie
wyrézniaja Sie barwg charakteryzujca jej trwate uszkodzenie jak rownieczy szpilki nie
wystap ponad powierzchgidarniny.

6.2.4. Badania szczegodtowe

W miejscach, w ktorych w czasie aglzin zewrtrznych stwierdzono nieprawidtowai,
a szczegolnie tam gdzie zadarnienie jest nierbwnomierbetiwale uszkodzone, natge
przeprowadzi szczegotowe badanie rodzaju ighézasci warstwy ziemi urodzajnej, kotkdw,
szpilek oraz jakéci wykonania robét. Liczé miejsc badawczych ustalaesjak nas¢puije;
jedno badanie na kde 1 000 M nieodpowiednio zadarnionej i umocnionej powierzchnizlec
nie mniej nk dwa miejscagcznie.

6.2.5. Ocena wynikow bada
Roboty uznane przy odbiorze za niezgodne z wymaganiami ynarahezy poprawt
I ponownie przedstawido ponownego odbioru.

6.2.6. Kontrola jako$ci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jako wykonanych robét i ich zgodsoi z SST,
oraz na sprawdzeniu daty waosci $wiadectwa wartéci siewnej wysianej mieszanki nasion
traw. Po wzejciu trawy, hczna powierzchnia nie pospietych miejsc nie powinna ldy
wigksza nk 2 % powierzchni obsianej skarpy, a maksymalny wymiar pajedych nie
zatrawionych miejsc nie powinien przekrac2e2 nf.

6.2.7. Kontrola jakosci darniowania

Kontrola polega na sprawdzeniu czy powierzchnia darni@vgst rowna i nie ma
widocznych szczelin i obsug, czy poszczegdlne platy darniny nie wyniaja sic barwg
charakteryzujcs jej nieprzydatn&c oraz czy szpilki nie wystajponad powierzchai
Na powierzchni ok. 1 rhnalezy sprawdzé szczelné¢ przylegania poszczegéinych ptatow
darniny do siebie i do powierzchni gruntu.

87



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.06.01.01

6.3. Kontrola jakosci rob6t umocnien elementami prefabrykowanymi i faszyr

6.3.1. Badania na etapie akceptacji materiatow doobo6t

Prefabrykat scieku powinien posiada Deklaracg Zgodndci producenta. Badania
prefabrykatdw scieku na etapie akceptacji materialu do rob6t wykonuje datmwium
wskazane przez hyniera.

Wykonawca jest zobowrzany dostarczydo laboratorium wybrane przy udzialezimiera 6
sztuk prefabrykatéw (po 3 dla kdego rodzajuscieku) dla przeprowadzenia w laboratorium
Inzyniera nasipujacych bada:

- wytrzymata¢ betonu ngciskanie,

- nasgkliwos¢ betonu,

- odporndg¢ na dziatanie mrozu.

Pozostate materialyayte do wykonaniacieku wymieniono w punkcie 2 niniejszej SST, pod
wzgledem jakdéci musz odpowiadé wymaganiom odpowiednich norm i posi&da
swiadectwa dopuszczenia do stosowania w budowniaivagowym i mostowym.

Kontrola jakdci rob6t umocnieniowych faszyn polega na wizualnym sprawdzeniu
doktadndci wykonania umocnienia faszyn

6.3.2. Kontrola i badania w trakcie robot
6.3.2.1. Kontrola dostaw materiatdw prowadzona naibzaco przez Inzyniera.

6.3.2.2. Kontrola jakasci umocnien brukowcem

Kontrola polega na rozebraniu ok. 1Z2npowierzchni zabrukowanej i ponownym
zabrukowaniu tym samym brukowcesStistosé utozenia uwaa sk za dostateczy jesli przy
ponownym zabrukowaniu rozebranej powierzchni zostangewiecej niz 4% powierzchni
niezabrukowane;.

7. Obmiar robot
Jednostlk obmiaru rob6t jest Im? wykonanego umocnienia skarp brukowcem. Ogéine
zasady obmiaru podano w SST D.00.00.00. "Wymagagiéne".

8. Odbior robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D.00.00\0@nagania ogolne".
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancjipkty 6 daty wyniki

pozytywne.
9. Podstawa ptatndci

Ogodlne wymagania dotygze ptatndéci podano w SST D.00.00.00.. "Wymagania
ogolne”.
Platng¢ za m? wykonanego umocnienia brukowcem zgodnie z DokumentBopjektowvy,
obmiarem robot, atestami producentow materiatdeenpjakosci wykonania robot.
Zgodnie z DokumentagjProjektows nalezy wykona:

« umocnienie skarp wlotu i wylotu przepustu kamieniem brujow uktadanym na
podbetonie B-10 grub. 10cm,

Cena wykonania robot obejmuje:

- zakup i dostarczenie materiatdw na miejsce wbuadiaya

- wbudowanie materiatow,

- oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,
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- wyznaczanie sytuacyjno-wysalaowe odcinkdw umocnie

- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot,

- wykonanie niezédnych bada i pomiaréw.

Wykonanie umocnienia z elementow brukowca dodatkowo

- wykonanie koryta,

- wykonanie podsypki cementowo-piaskowej zgodnieagktem,

- wykonanie tawy betonowej i podbetonu,

- ulozenie prefabrykatowcieku, brukowca i ptyt chodnikowych,

- wypetnienie spoin mgidzy prefabrykatami, brukowcem i ptytkami zaprawementowo-
piaskowva,

- pielegnacg spoin.

10. Przepisy zwazane

Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogowych. Centralner@iBrojektowo Badawcze
Drog i Mostow w Warszawie.

PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalee ndwierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka..

PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaloe ndwierzchni drogowych.
Piasek..

PN-EN 197-1 Cement. Sklad wymagania i kryteria zgédnalotyczce cementow
powszechnegozytku.

BN-80/6775-03 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elemerdawi@rzchni drég, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagani

PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do beton@agraw.
PN-B-11104 Materiaty kamienne. Brukowiec.

BN-78/9224-04 Faszyna i kotki faszynowe.
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SCINANIE POBOCZY
CPV : Roboty ziemne i wykopaliskowe









1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclanigj  wymagania dotycgce
wykonania i odbioru robot zwkanych z&cinaniem i uzupetnianiem poboczy gruntowych w
zwigzku z utwardzeniem drogi gminnej odcinek Tworzyminga;.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi okyawjaca podstaw opracowania
szczego6towej specyfikaciji technicznej (SST) stosmygko dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na gach krajowych i wojewodzkich.

Zaleca st wykorzystanie SST przy zlecaniu rob6t na droga@jgkich i gminnych.
1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia roboét
zwigzanych ze&cinaniem zawyonych poboczy i uzupetnianiem zaoinych poboczy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymagi
pojazdow, umieszczenia wdzen bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, stgca jednoczéie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dkiad - miejsce skladowania gruntu pozyskanegaagiescinania poboczy.

1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania e#uipnia poboczy pofmne poza
pasem drogowym.

1.4.4.Pozostate okigenia podstawowegszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00,8ymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygeze robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycxe materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puda
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Rodzaje materiatéw stosowanych do uzupetnienia gopbpodano w SST D-05.01.00
.Nawierzchnie gruntowe” i D-05.01.01 ,Nawierzchrmgeuntowa naturalna”.
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3.SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprzt do scinania i uzupetniania poboczy

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot okénych w niniejszej SST
powinien wykazé sie mazliwosciag korzystania z nagbujacego sprgtu:

zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
- rowniarek z transporterertinarki poboczy),

- rowniarek do profilowania,

- fadowarek czotowych,

- walcow,

- plytowych zagszczarek wibracyjnych,

—  przewanych zbiornikbw na wog

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine”
pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

Przy wykonywaniu robot okéeonych w niniejszej SST, nioa korzysta z dowolnych
srodkow transportowych przeznaczonych do przewomuatgr

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M@OM, Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2.Scinanie poboczy

Scinanie poboczy mie by wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub spretem
mechanicznym wg pkt 3.2.

Scinanie poboczy naly przeprowadzi od krawedzi pobocza do krawdzi nawierzchni,
zgodnie z zaleonym w dokumentacji projektowej spadkiem poprzeozny

Nadmiar gruntu uzyskanego podczasnania poboczy naky wywiez¢ na odklad. Miejsce
odktadu naley uzgodné z Inzynierem.

Grunt pozostaty w poboczu nale spulchné na gkbokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzido
wilgotnosci optymalnej poprzez dodanie wody i z&gc.

Wskaznik zag:szczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wynoésco
najmniej 0,98 maksymalnego zmgczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 [1].

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysgpowania ubytkéw (wghbien) i zanizenia w poboczach naigje uzupeint
materiatem o wikciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostatyopah wykonane.
Miejsce, w ktorym wykonywanedalzie uzupetnienie, natg spulchné na gkbokas¢ od 2 do
3 cm, doprowadZi do wilgotnaci optymalnej, a nagpnie utazy¢ w nim warstwe materiatu
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uzupelniagcego w postaci mieszanek optymalnych d&loeych w SST D-05.01.01
.Nawierzchnia gruntowa naturalna”. Wilgotfiooptymalry i maksymalla gestas¢ szkieletu
gruntowego mieszanek najeokresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].
Zagszczenie utgonej warstwy materiatu uzupetnygiego naley prowadzé od krawedzi
poboczy w kierunku krawdzi nawierzchni. Rodzaj spgiu do zagszczania musi hky
zaakceptowany przez Agniera. Zagszczona powierzchnia powinna dyowna, posiada
spadek poprzeczny zgodny z zadaym w dokumentacji projektowej, oraz nie posiada
sladow po przejciu walcow lub zagszczarek.

Wskaznik zagzszczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinien wyd@® najmniej
0,98 maksymalnego zesgczenia wedtug normalnej préby Proctora, zgodnie z PNHB3Q
[1].

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0lpkt
6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca przeprowadzi badaniatgm
proponowanych do uzupetnienia poboczy oraz oprampigmalny sktad mieszanki wedtug
SST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe”, SST D-05001,Nawierzchnia gruntowa
naturalna”.
6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw w czasie prowadzenia rob6t podanoblida 1.

Tablica 1. Cegstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ bada

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana
dziennej dzialce roboczej
1 | Uziarnienie mieszanki uzupetagj 2 probki
2 | Wilgotnas¢ optymalna mieszanki 2 probki

uzupetniagcej

3 | Wilgotnai¢ optymalna gruntu w 2 probki
scietym poboczu

4 | Wskanik zagszczenia nacinanych 2razy nalkm
lub uzupetnianych poboczach

6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw po zakazeniu robo6t podano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréseinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. WyszczegOlnienie Minimalna ¢gtotliwos¢
pomiaréw
1 | Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

Rowna¢ podiuzna
co50m

3 | Rownd¢ poprzeczna
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6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinny lzgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj +
1%.

6.4.2.Réwnai¢ poboczy

Nierownaici podiuzne i poprzeczne nalg mierzy¢ tatg 4-metrovg wg BN-68/8931-04 [2].
Maksymalny przéwit pod tat nie mae przekraczal5 mm.

7. 0BMIAR ROBOT
7.1. 0golne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@)Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

JednSSTk obmiarowy jest nt (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenggajojektows, SST i

wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt
6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 firob6t obejmuije:

prace pomiarowe i przygotowawcze,

oznakowanie robot,

—  $cigcie poboczy i zagszczenie podi,

— odwiezienie gruntu na odktad,

—  dostarczenie materiatu uzupetacggo,

- rozi@enie materiatu,

—  zagszczenie poboczy,

—  przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania latmoygne

2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenoawierzchni planografem i at
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wshika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materiaty

4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogoalsoty ziemne.
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1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdétowe) Specyfikacjchirecznej § wymagania dotycge

wykonania i odbioru rob6t zwzanych z oczyszczeniem z namutu rowOw oraz tymezego

przetazenia koryta potoku w zwrku z utwardzeniem drogi gminnej odcinek Tworzymirk
Gaj.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowgk® dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wyemionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét z@anych z:
= 0czyszczaniem, poghianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu i obejm

- oczyszczenie rowu z namutu z wyprofilowaniem skaspu
1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1.R6w - otwarty wykop o gbokasci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza

wock.
1.4.2.ROw przydrany - rOw zbieragcy woct z korony drogi.

1.4.3.Pozostate okigenia podstawoweagszgodne z obowrujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D 00.00,00ymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Wykonawca robdét jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito
z Dokumentagj Projektovg ST i poleceniami liyniera.

Ogdlne wymagania dotygee robot podano w SST D 00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 1.5.

2. Materiaty

2.1. Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu wedhg zasad niniejszych ST

2.1.1. Grunt nieprzepuszczalny do wykonania gradegnej.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w SST D 00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonywania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot powinien wykazasie mozliwoscia
korzystania z nagbujacego spratu:

- koparek podsbiernych,
— spycharek lemieszowych,
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- réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— urzagdzen kontrolno-pomiarowych,
— zagszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. Transport
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogdblne wymagania dotygee transportu podano w SST D 00.00.00 ,Wymaganianeg
pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robét okéonych w niniejszej SST, nioa korzystd z dowolnych
srodkow transportowych. Materialy m@dy¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu
dostosowanymi do danego materiatu. Mglge ustawié rownomiernie na catej powierzchni
tadunkowej i zabezpieczyprzed maliwosciag przesuwania gipodczas transportu

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D 00000ymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Oczyszczenie rowu
Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu namesgjo przez wag scieciu trawy |
krzakow w obgbie rowu.

5.3. Pogebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu
W wyniku prac remontowych nale uzysk& podane porej wymiary geometryczne rowu i
skarp, zgodne z PN-S-02204 [1]:

- dla rowu przydranego w ksztalcie:

a) trapezowym - szeroké dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1dp5
1:1,3, gkbokas¢ od 0,30 m do 1,20 m liczona jakaznica pozioméw dna i nszej
krawedzi gornej rowu;

5.4. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochogtzgo z remontowanych rowow i skarp rglevywiezé poza
obreb pasa drogowego i rozplantoéwa miejscu zaakceptowanym przezyniera.

Sposob zniszczenia pozostkaiopo usungtej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami
SST lub wskazaniami ayniera.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D 00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 6.

6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowkarp
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow podaje tablica 1.

Tablica 1.

Lp. Wyszczegblnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiaréw
1 | Spadek podiny rowu 1 raz na kale 50 m
2 | Szerokéc¢ i gtebokas¢ rowu 1raz na kade 20 m
3 | Powierzchnia skarp 1 raz nazkie@ 20 m
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6.2.1. Spadki podhine rowu
Spadki podtine rowu powinny b§ zgodne z dokumentacprojektows, z tolerancgj £ 0,5%
spadku.

6.2.2. Szeroké¢ i gtebokosé¢ rowu
Szerokdc¢ i giebokas¢ rowu powinna by zgodna z dokumentacprojektows z tolerancy
+5cm.

6.2.3. Powierzchnia skarp

Powierzchng skarp nalgy sprawdzé szablonem. Prawit mi¢dzy skarg a szablonem nie
powinien przekracza3cm.

6.3.Sprawdzeniu podlegaj poszczegodlne fazy wykonawstwa przetenia koryta

— przygotowanie podia
7. Obmiar rob6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D 00.0M@0nagania ogoélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest m (metr) oczyszczanego rowu.

Za calé¢ prac zwiyzanych z przeteeniem tymczasowym cieku obaauje ptatnéé
ryczattowa.

8. Odbior robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D 00.000@nagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
9. Podstawa ptatndéci
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrei podano w SST D 00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

Zgodnie z DokumentagjProjektova nalezy wykona:

— oczyszczenie rowu z namutu z wyprofilowaniem skasgu
(grubas¢ namutu okoto 20 cm)

9.2. Cena jednostki obmiarowe]
Cena wykonania 1 m remontowanego i 0czyszczanago obejmuje:

— roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

— 0oczyszczenie rowu,

— pogkbianie i profilowanie rowu,

— Sciecie trawy i krzakow,

- odwiezienie urobku,

— roboty wykaczeniowe,

- przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikacjinicznej.
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Cena uwzgldnia rownie odpady i ubytki materiatowe

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drég

10.2. Inne materiaty

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogoaloty ziemne

3. Budownictwo specjalne w zakresie gospodarki vepdWarunki techniczne wykonania i
odbioru umocnig# (WTWO-H12) - wydane w 1966 r. przez Centralny ddr£50spodarki
Wodnej.

4. Warunki techniczne wykonania i odbioru robot uleagyjnych na rzekach nizinnych
-wydane przez MINISTERSTWO ROLNICTWA.
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