SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.02.04.28.

ROZBIORKA NAWIERZCHNI CHODNIKA Z PLYT
BETONOWYCH oraz KOSTKI BETONOWEJ

1.WSTEP.
1.1.Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikaghteécznej (SST) swymagania dotyee
wykonania i odbioru robét zwkanych z ROZBIORK NAWIERZCHNI CHODNIKA Z
PLYT BETONOWYCH ORAZ KOSTKI BETONOWEJ.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegoblowa specyfikacja techniczna (SST) stosowpmk® dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na gach wojewodzkich podczas
Budowa chodnika z miejscami postojowymi dla samochit®w osobowych na ul.
Tuwima w m. Gostyn — etap Il

1.3. Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotypzzygotowania frontu robdét, dla wykonania
robét ziemnych.
Rozbiérce podlega chodnik z:

a) plyt betonowych o powierzchav0,055

b) kostki betonowej o powierzch@®,220 mM
Zmiana zakresu me by wprowadzona przez igniera i wynik& bedzie z faktow ustalonych
w czasie rozbiorki.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej SS agodne z obowgzujacymi, odpowiednimi normami.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito z
dokumentagj projektowa SST i poleceniami liyniera.

Ogdlne wymagania dotygze robdt podano w SST D.00.00.00.00. " Wymagarmjélne "

2. MATERIALY.
2.1.Materiaty pomocnicze - usprawniag wykonanie robo6t. Materiat rozbidrkowy traktuje s
jako gruz.

3. SPRZET.
3.1. Przewiduje si reczm rozbiorke z uzyciem drobnego spgiu pomocniczego, aéznie z
zatadunkiemg¢cznym lub mechanicznym eodek transportu.

1



4. TRANSPORT.

4.1.Dowolny srodek transportu, ze wskazaniem na jednostki sadaolewcze przy wywozie
gruzu. Elementy z rozbiorki naig rozmigsci¢c rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej i
zabezpieczy przed maliwoscia przesuwania gipodczas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.

Roboty rozbidrkowe chodnikow z piyt betonowych obep usunicie z terenu budowy
wszystkich elementéw wymienionych w pkt. 1.3. zgedrz dokumentagj projektovg
(przedmiarem), SST lub wskazanych przezyiera. Jéli dokumentacja projektowa nie
zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/ i razkbwej, Irzynier mae polect
Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie ékmey przewidziany
odzysk materiatow.

5.1.Wykonawca przedstawi Hynierowi do akceptacji projekt organizacji i harnognam robét,
uwzglkdniajacy wszystkie warunki, w jakichedzie wykonywana rozbiorka zjazdéw z kostek
betonowych.

5.2.Roboty rozbiérkowe mma wykonyw& mechanicznie lubgcznie w sposob okéony w
SST lub przez lzyniera.

5.3.Zakres wykonywanych robot.
- rozebranie nawierzchni z ptyt betonowyghznie
- zaladunek materiatu z rozbiérki seodki transportowe i wywo6z poza teren roboét ( na
wysypisko gruzu).

5.4.Wykonawca winien uposzikowa: recznie miejsce prowadzonych robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Sprawdzenie, na zasadzie obmiaru w terenigiil@zebranych i prawidtowéai demontau
kostek betonowych chodnikowych.

7. OBMIAR ROBOT.
Jednosti obmiaru § metry kwadratowe rozebranych chodnikéw z ptyt heteych.

8. ODBIOR ROBOT.
Odbior robot wedtug zasad oktenych w SST D.00.00.00.00. p.8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Warunki ogolne ptatnii podano w SST D.00.00.00.00.
9.2. Warunki szczeg6towe ptatéa. Placi s¢ za ustalone obmiarem #ici metrow
kwadratowych rozebranych ptytek
9.3.Cena jednostkowa obejmuje odw0z gruzu i oczyszezemejsca rozbiorki.
9.4.Szczegobtowe zakresy rob6t wchade w zakres platrioi:
- Rozbidrka ptyt betonowych
- Oczyszczenie terenu po rozbidrce
- OdwoOz materiatéw z rozbidrki

10. PRZEPISY ZWI AZANE.
KNR nr 2-31 " Nawierzchnie na drogach i ulicactMGPiB - Warszawa 1991r.



