SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.01.01.11.
WYZNACZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
W TERENIE ROWNINNYM

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtécznej (SST) swymagania dotyege wykonania i
odbioru rob6t zwgzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkidysokasciowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegoblowa specyfikacja techniczna (SST) stosowaka dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajowyahojewddzkich.
Budowa chodnika z miejscami postojowymi dla samochtdw osobowych na ul. Tuwima w m.
Gostyn — etap I

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot zganych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdsygowej oraz
potozenia obiektow inynierskich. Dlugé¢ 0+263 km

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysai@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysé@tiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow gtownych osi trasy i punktow
wysokaciowych

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage 0si),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysé&iowych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochroda przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposo6b utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektow mostowych

Wyznaczenie obiektbw mostowych obejmuje sprawdzemigznaczenia osi obiektu i punktow
wysokdaciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaly, ackrich przed zniszczeniem, oznakowanie w
sposob utatwiajcy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzm@ezusytuowania obiektu (kontur,
podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtdbwne trasy- punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkoweazopocztkowy i koncowy
punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okrdenia podstawowesa zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawoigolne” pkt 1.4.



1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbwkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogollne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padanOST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowad pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtégicokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarobot ziemnych, wesiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny
mie¢ srednie; od 0,15 do 0,20 m i dlugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugm
okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istagejj nawierzchni bolce stalovwseednicy 5 mm i diuggri

od 0,04 do 0,05 m.

,»Swiadki” powinny mig diugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatqy.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycge sprztu
Ogdllne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysgkowvych naléy stosowa nasgpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
niwelatory,
tyczki,
laty,
tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiaw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymagane]j dokfadiod pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawgiélne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy v przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien pegejod Zamawiaicego dane zawiergje
lokalizacg i wspétrzdne punktow gtdwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamaw&gjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne niezgtne do szczegotowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagta¢ odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.



Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich kHach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtownych trasy i (lub) reperow roboczychied te powinny by usungte na koszt
Zamawiajicego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okegone w dokumentacji projektowep szgodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jesli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #fia
sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien paddomit o tym Irzyniera.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinng Emieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji
przez Irzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikeg z ré&nic rzdnych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i ezinych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostam wykonane na
koszt Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim
przypadku obeiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez lryniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punktgsrednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okigjace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktow. Forma i
wzér tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktow pomiarowych i ich oznatze czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zama@iEjo zostan zhiszczone przez
Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzégse konieczne do dalszego prowadzenia
robot, to zostanone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne diaviptowej realizacji rob6t nal do obowazkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdwnych osesy i punktéw wysokaciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne pomy by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a z@akdowhzane do punktdw pomocniczych,
potozonych poza granic rob6t ziemnych. Maksymalna odlegto pomiedzy punktami gtéwnymi na
odcinkach prostych nie me przekracza500,00 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokaiowe (repery robocze) wzdtwosi trasy drogowej,
a take przy kadym obiekcie inynierskim.

Maksymalna odlegk# migdzy reperami roboczymi wzdtutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gérskpowinna by odpowiednio zmniejszona,
zaleznie od jego konfiguracii.

Repery robocze natg zalazy¢ poza granicami robot zadanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze sma wykorzystéa punkty state na stabilnych, istrigeych budowlach
wzdhwz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repe&opocze nalgy zatazy¢é w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych,admonych w gruncie w sposéb wyklucaj
osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z talky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwojra w nawizaniu do reperéw patwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyr&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawgeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowe;j.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktaclirpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej ni co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej cesyt w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wieksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cenmizostatych drég. Rdne
niwelety punktow osi trasy nale wyznaczy z dokiadnécia do 1 cm w stosunku do ganych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nateuzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robo6t zapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozaagraobot.



5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypoéw i wykopdéw na
powierzchni terenu (okéeenie granicy robot), zgodnie z dokumengagrojektows oraz w miejscach
wymagajicych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzerbéatrow miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow nady stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowa w przypadku nasypow o wysal@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopoéw ghbszych nt 1
metr. Odlegté¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometri
trasy drogowej. Odlegis ta co najmniej powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentagprojektow.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@iowych naley
prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,457) zgodnie
Z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@OWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarova jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar robot zwizanych z wyznaczeniem obiektéw jestscia obmiaru robét mostowych.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robét

Odbidr robot zwazanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli gepginej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrsai podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” kt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gidwnych osi trgminktéw wysokéciowych,
— uzupetlnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochromd iprzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.
2.

No U~ W

Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegsGtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdauGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokggciowe, GUGIK 1979.
. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBJ1983.
. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUT83.



