SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.02.04.

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1.WSTEP.

1.1.Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej Szczegétowej Specyfikacji Technicznej s roboty wymagania techniczne
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z ROZBIORKA ELEMENTOW DROG.

1.2.Zakres stosowania SST.

Szczegolowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy
przy zlecaniu i realizacji robot:

Przebudowa nawierzchni jezdni ul. Robotniczej w m. Gostyn od km 0+004,30 do km 0+650

1.3.Zakres robot objetych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza przygotowania frontu robot, dla wykonania
robot ziemnych. Rozbidrce podlega:

a) nawierzchnia z pltyt drogowych betonowych

b) krawezniki betonowe 15x30 cm

c) tawa betonowa z oporem

d) nawierzchni chodnika z kostki betonowej

Zmiana zakresu moze by¢ wprowadzona przez Inzyniera i wynika¢ bedzie z faktéw ustalonych w
czasie rozbidrki.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi normami.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa SST 1 poleceniami InZyniera.

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00.00. " Wymagania ogdlne".

2. MATERIALY.

2.1. Materiaty pomocnicze - usprawniajgce wykonanie robot.

Kraweznik z rozbiorki — bedzie uzyty do ponownego uzycia (przetozenie kraweznika) w ilo$ci
14,00 mb (z odzysku). Reszta materiatu rozbiorkowego traktuje si¢ jako gruz.

3. SPRZET.



3.1. Przewiduje si¢ r¢czng rozbidrke z uzyciem drobnego sprzg¢tu pomocniczego, tacznie z
zatadunkiem recznym lub mechanicznym na $rodek transportu.

4. TRANSPORT.

4.1. Dowolny $rodek transportu, ze wskazaniem na jednostki samowyladowcze przy wywozie
gruzu. Elementy z rozbiorki nalezy rozmie$ci¢ rOwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej i
zabezpieczyt przed mozliwos$cig przesuwania si¢ podczas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot,
uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich bedzie wykonywana rozbiorka kraweznika drogowego
betonowego typu ulicznego 15x30x100.

5.2.Zakres wykonywanych robot.

Rozebranie kraweznika typu lekkiego betonowego o wymiarach 15x30x100 na wijezdzie,
sktadowanie w miejscu nie przeszkadzajacym prowadzacym robotom, by ponownie go wbudowac
w ilosci 14,00 mb. Reszta kraweznikow z rozbiorki bedzie zaladowana na $rodki transportowe i
wywieziona na wysypisko gruzu.

Krawezniki nie uszkodzone sa wlasnoscig Inwestora.

5.2.3. Reczne uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Sprawdzenie, na zasadzie obmiaru w terenie, ilo$ci rozebranych i prawidtowosci demontazu
krawgznikow betonowych.

7. OBMIAR ROBOT.
Jednostka obmiaru sg metry rozebranego krawgznika

8. ODBIOR ROBOT.
Odbior robot wedtug zasad okreslonych w SST D.00.00.00.00. p.8.

9. PODSTAWA PLATNOSCL
9.1. Warunki og6lne ptatnosci podano w SST D.00.00.00.00.
9.2. Warunki szczegotowe ptatnosci. Placi si¢ za ustalone obmiarem ilo$ci metréw rozebranych
kraweznikow
9.3. Cena jednostkowa poza rozbidorkg obejmuje sktadowanie odzyskanych kraweznikow
potrzebnych do ponownego wbudowania, odw6z gruzu i oczyszczenie miejsca rozbiorki.
9.4. Szczegotowe zakresy robdt wechodzace w zakres ptatnosci:
- Rozbiorka krawgznikow drogowych betonowych typu lekkiego ulicznego 15x30x100
- Oczyszczenie terenu po rozbiorce
- Skladowanie materialow z rozbidrki do ponownego wbudowania
- Odwoz pozostalych materialéw z rozbidrki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

KNR nr 2-31 " Nawierzchnie na drogach i ulicach " MGPIB - Warszawa 1991r.



